
 
 

 

 

 

AC Servo Motor & D2 
Drive 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 

 

 
 

 

 



คณุสมบตั ิ

ประสทิธภิาพทีด่กีวา่ 

 
 

  

 

ตอบสนองอย่างรวดเร็ว 

การออกแบบภายในตวัไดรฟ์เซมิคอนดักเตอร์และ
อลักอริทึมขัน้สงูสามารถประยกุต์ใช้ในงานการเคลือ่นที่ที่มี
ความเร็วสงูและต้องการการตอบสนองอย่างรวดเร็ว 
 

 

 

ตอบสนองความเร่งที่เปลี่ยนแปลง 
ออกแบบระบบควบคมุและเคร่ืองมือขัน้สงูท าให้
สามารถควบคมุ กระแสเวกเตอร์ของเซอร์โวมอเตอร์ 
เช่น ความเร็วเซอร์โวมอเตอร์ AC สามารถเปลี่ยนจาก    
-3000 ถงึ + 3000 rpms ในเวลาเพียง 0.006 วินาที 
 

 

 

คุณสมบัติความแม่นย าในตัวเองสูง 
ไดรฟ์เซอร์โวมอเตอร์ D2 มีความแม่นย าสงู สามารถเปลีย่นแปลงต าแหน่งได้ละเอียดและแม่นย า 
สามารถก าหนดจุดได้ 5000 ต าแหน่งท าให้การควบคมุการเคลือ่นที่มีประสทิธิภาพ 
 

 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 

  

           ไมม่คีวามแมน่ย าอยู่ในตวัเอง 

 

           มคีวามแมน่ย าอยู่ในตวัเอง 
 



 

  

ทนต่อการสั่นสะเทือน  

ไดรฟ์เซอร์โวมอเตอร์ D2 สามารถลบความถ่ีการสัน่สะเทือนที่เกิดขึน้ระหว่างการเคลือ่นที่ 
และชดเชยความสัน่สะเทือนที่เกิดขึน้ของเคร่ืองจักรท าให้งานมีประสทิธิภาพมากขึน้  

 

                                        

ไมม่คีณุสมบตัลิดการสัน่สะเทอืน 
 

มคีณุสมบตัลิดการสัน่สะเทอืน 
 

 

อตัราสว่นเกียร์ทดเทียบกบั เอ็นโค้ดเดอร์ 
ไดรฟ์เซอร์โวมอเตอร์ D2 ช่วยให้ผู้ใช้ปรับความละเอียดของพัลส์ส าหรับควบคมุ คอนโทรลเลอร์ความละเอียดที่
แตกต่างกนันอกจากนีย้งัสามารถก าหนดความละเอียดเอาต์พตุที่เป็นสญัญาณแอนะลอ็กไปที่คอนโทรลเลอร์ 
เพื่อตอบสนองต่อพัลส์ที่แตกต่างกนั 
 
 

 

 



Simple Operation   

  
ง่ายต่อการใช้งาน 

 Three Steps รูปแบบการ ตัง้ค่า  
 

การปรับจนู 
 การเลอืก 

 

D1N 

-SNN05A 

 

 

 

 
หนา้จอ LCD แสดงผล 
ไม่ต้องใช้คอม PC เชื่อมต่อในการก าหนดค่าสามารถท าบนไดรฟ์ได้ทัง้หมดหน้าจอ LCD แสดงผลการ
ตัง้ค่า สถานะตอนท างาน ข้อผิดพลาด ก าหนดค่าพารามิเตอร์ โดยใช้ คีย์แพดที่อยู่บนไดรฟ์ 
 

 

 

Test running 

Parameter setting 

Fine-tune 

การติดตัง้ 
 

ใช้งานง่าย 
พารามิเตอร์แบ่งตามลกัษณะที่จ าเป็น เพื่อไม่ให้เกิดความสบัสน 
 



 

  

ชดุเคร่ืองมือ 
เรียลไทม์ ฟังก์ชนัปรับความแม่นย า เคร่ืองมือวิเคราะห์ความถ่ี เคร่ืองมือตัง้เวลา  วิเคราะห์ I/O ตัง้ค่า เอาต์พตุความ
กว้างของสญัญาณ Z เฟส ฟังก์ชนัการปรับ PDL  ,Zero Tune และฟิลเตอร์ 

 
 

ฟังก์ชนัเพิ่มความแม่นย า 
เพื่อความแม่นย าในการก าหนดต าแหน่งแอมพลฟิายเออร์ของไดรฟ์มี
ฟังก์ชนัชดเชยความผิดพลาด วดัจากเลเซอร์ อินเทอร์เฟซมิสเตอร์และ
ก าหนดต าแหน่งในไดรฟ์เพื่อให้ความแม่นย าที่สงู 
 

ฟังก์ชนัวิเคราะห์ความถ่ี  

เคร่ืองมือวิเคราะห์ความถ่ี ง่ายต่อการใช้งานให้การตอบสนองที่
จริงในรูปแบบของกราฟสามารถตัง้ค่าได้ตามที่ต้องการ 
 

ฟังกช์นัการตัง้เวลา  

หลงัจากตัง้คา่พารามเิตอร ์เราสามารถปรบัขยายเฟสการ
เคลื่อนที ่ หน่วงเวลา  กลบัทศิการเคลื่อนที่ 
 

 ฟังกช์นั I/O 

 ฟังกช์นัคอนฟิก พิน I/O ตามความต้องการ  อินเทอร์เฟส กบั
ความหลากหลายของอปุกรณ์ที่   ต้องการเชื่อมต่อ 
 

เคร่ืองมือวิเคราะห์  

ปัญหา ความถ่ีเรโซแนนซ์ ไดรฟ์มีเคร่ืองตวักรองความถ่ี เพื่อควบคุมการ
แปลงฟริูเยร์ FFT  และเคร่ืองมือทางคณิตศาสตร์สามารถใช้ค านวณ
ความถ่ีเรโซแนนซ์ของระบบได้อย่างแม่นย า 
 



  

 

PDL เป็นค าอธิบายกระบวนการที่ใช้งานง่าย 
มีการเคลือ่นที่ที่ซบัซ้อนสามารถก าหนดได้ผ่าน 
PDL เช่นกระบวนการอดัรีด,การเคลือ่นที่แบบจดุต่อจดุ
ควบคมุความเร็วคงที่,การเข้าอยู่ต าแหน่ง Home  ที่ยืดหยุ่น
และความสามารถในโปรแกรม 

ซีโร่ ฟังก์ชัน 
สามารถตัง้ค่าได้ง่ายขัน้ตอนไม่ซบัซ้อนผ่าน  ซีโร่ ฟังก์ชนั 
การเลอืกโหลดของมอเตอร์สามารถใช้เลอืกรุ่นของมอเตอร์
เหมาะสมกบัผู้ เร่ิมต้นการใช้มอเตอร์ 
 

ไดรฟ์รองรองฟิลเตอร์ Bi-Quad สองชดุตามพารามิเตอร์ 
ตวักรอง bi-quad สามารถเลอืกตวักรองที่แตกต่างกนั 
การเพิ่มตวักรองสามารถช่วยในงานการสัน่สะเทือนและให้ 
ความแม่นย าเพิ่มขึน้ 

โซลชูัน่ที่สมบูรณ์ สามารถเลอืกมอเตอร์และไดรฟ์ 
ให้ครบและถกูต้องกบังานที่ลกูค้าที่ต้องการ 

การเชื่อมต่ออินเตอร์เฟซเครือข่ายที่มีความเร็วสงู 
D2 รองรับการอินเตอร์เฟซผ่านอีเธอร์เน็ต (EtherCAT) 
และ CANopen  ส าหรับการควบคมุหลายแกนและระยะทางไกล 
ไม่มีต่อระยะสายต่อการเชื่อมต่อไดรฟ์ที่หลายๆตวั 

การเชื่อมต่ออินเตอร์เฟซที่เรียบง่ายและมีประสทิธิภาพ 
ไดรฟ์ รุ่น D  รองรับการการสือ่สารแบบอนุกรม Modbus RTU 
และ Modbus ASCII ในการประยุกต์ใช้ในระบบอัตโนมติัและ
แสดงผลผ่าน Modbus บน HMI 
 



 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 

 

 
 

โมเดลมอเตอร์ 
 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 
 

 

M050 FRLS05205A4A  
 
 
 
 

13 bit 
incremental 

encoder 

50  
 
 

Without 
brake 

 
D2T-0123-S-A0 

 
 
 
HVPS04AA03MB 

 
 
 
 
 
 
HVE13IAB03MB 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

051700800366 

M100 FRLS10205A4A 100 

M200 FRLS2020506A 200  
D2T-0423-S-B0 

M400 FRLS4020506A 400 

M750 FRMS7520508A 750 D2T-1023-S-C0 

K050 FRLS052B5A4A 50  
 
 

With 
brake 

 
D2T-0123-S-A0 

 
 
 
HVPS06AA03MB 

K100 FRLS102B5A4A 100 

K200 FRLS202B506A 200  
D2T-0423-S-B0 

K400 FRLS402B506A 400 

K750 FRMS752B508A 750 D2T-1023-S-C0 

M051 FRLS05206A4A  
 
 
 
 

17bit 
incremental 

econder 
(HIWIN17) 

50  
 
 

Without 
brake 

 
D2T-0123-S-A4 

 
 
 
HVPS04AA03MB 

 
 
 
 
 
 
HVE17IAB03MB 

M101 FRLS10206A4A 100 

M201 FRLS2020606A 200  
D2T-0423-S-B4 

M401 FRLS4020606A 400 

M751 FRMS7520608A 750 D2T-1023-S-C4 

K051 FRLS052B6A4A 50  
 
 

With 
brake 

 
D2T-0123-S-A4 

 
 
 
HVPS06AA03MB 

K101 FRLS102B6A4A 100 

K201 FRLS202B606A 200  
D2T-0423-S-B4 

K401 FRLS402B606A 400 

K751 FRMS752B608A 750 D2T-1023-S-C4 

M052 FRLS05204A4A  
 
 
 
 

17bit 
absolute 
encoder 

50  
 
 

Without 
brake 

 
D2T-0123-S-A5 

 
 
 
HVPS04AA03MB 

 
 
 
 
 
 
HVE17AAB03MB 

M102 FRLS10204A4A 100 

M202 FRLS2020406A 200  
D2T-0423-S-B5 

M402 FRLS4020406A 400 

M752 FRMS7520408A 750 D2T-1023-S-C5 

K052 FRLS052B4A4A 50  
 
 

With 
brake 

 
D2T-0123-S-A5 

 
 
 
HVPS06AA03MB 

K102 FRLS102B4A4A 100 

K202 FRLS202B406A 200  
D2T-0423-S-B5 

K402 FRLS402B406A 400 

K752 FRMS752B408A 750 D2T-1023-S-C5 

 

 

 

ตารางแกน X,Y,Z ของ HIWIN กับมอเตอร์ เอซีเซอร์โวพร้อมไดรฟ์สายมอเตอร์สายเอ็นโค้ดเดอร์ 

 

 

รายละเอียด 

มอเตอร์ 

 

ประเภท 

เอ็นโค้ดเดอร์ 

ก าลงัไฟฟ้า 

มอเตอร์(W) 

โมเดล 

สายมอเตอร์ 

โมเดลเอ็น
โค้ดเดอร์ 

 

อปุกรณ์ 

เสริม 

 

 

โมเดล 

ไดรฟ์ 
สายเชื่อมต่อ 

 



 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 

 การเชือ่มต่ออุปกรณ์อืน่ๆ กบัไดรฟ์ 

 

    เฟรม A-C 



 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 

    เฟรม D 



 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 

เซอรโ์วไดรฟ์ 

Code 1 2 2a 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 

Example D 2 T - 0 4 2 3 - S - B 0 

 

 

ผลติภณัฑ์ 
 HIWIN servo drive D2 ........... = D2 

 

ประเภทเอน็โคด้เดอร์ 
ผลติภณัฑ์ 
ส 

17bit encoder only............................... = T 

13bit encoder only............................... = Blank 

 

ก าลงัไฟฟ้าเอาต์พุต 

ผลติภณัฑ์ 
ส 

100W.........................................................................=    01 

400W.........................................................................=    04 

1000W.......................................................................=    10 

2000W.......................................................................=    20 

 

แรงดนัไฟฟ้าจ่ายใหไ้ดรฟ์ 

ผลติภณัฑ์ 
ส 
1/3 phase 110/220VAC (For A,B,C frame) .................................. = 23 

3 phase 220VAC (Only for D frame) ............................................ = 32 

 
อนิเตอรเ์ฟซ 

Standard.....................................................................................................= S 

EtherCAT(CoE)    ...........................................................................................=  E 
                    EtherCAT(mega-ulink) ...............................................................................= F 
                  Standard with extension I/O modules ........................................................= K 
                    Modbus.......................................................................................................= T 

ขนาดเฟรม 
A frame(suggestion: 100W rated output) ...................................................................=  A 

B frame(suggestion: 400W rated output) ................................................................... = B 

C frame(suggestion: 1000W rated output) ................................................................. = C 

D frame(suggestion: 2000W rated output) ................................................................. = D 

 

   ชนิดเอ็นโค้ดเดอร์ 
13bit less-wire incremental encoder....................................................................................... =  0 

17bit serial incermental encoder(HIWIN17)  ........................................................................... = 4 

Dual Loop (Full closed loop) and 17bit serial absolute encoder.............................................. = 5 

 



 
 

 

 

 
 

 

  



 
 

 

 
 

 

HIWIN AC servo motor series ........... = FR 

 
 
Low inertia, small capacity(50W~400W) ...............= LS 
Medium inertia, small capacity(50W/100W/ 

 
Medium inertia, medium capacity(1000W/2000W)= MM 

 

50W................................................................................ = 05 

100W.............................................................................. = 10 

200W.............................................................................. = 20 

400W(Low inertia) ......................................................... = 40 

400W(Medium inertia) ................................................... = 4B 

750W.............................................................................. = 75 

1000W............................................................................ = 1K 

2000W............................................................................ = 2K 

 

220V................................................................................................ = 2 

 

Without holding brake.................................................................................= 0 

With holding brake ......................................................................................= B 

 

13bit incremental encoder
(1)

................................................................................. = 5 

17bit absolute encoder......................................................................................... = 4 

HIWIN 17 incremental encoder ............................................................................ = 6 

 

40mm(MS 50W/100W) ......................................................................................................= 04 

42mm(LS 50W/100W).......................................................................................................= A4 

60 mm(200W/400W) .........................................................................................................= 06 

80 mm(750W) ...................................................................................................................= 08 

130 mm(1000W/2000W) ...................................................................................................= 13 

Code 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 

Example F R L S 4 0 2 0 6 0 6 A 

 

มอเตอร์เอซีเซอร์โว 

Round shaft / without oil seal ....................................................................................................... = A 

Round shaft / with oil seal(2)    ....................................................................................................... = B 

With key and center tap / without oil seal ..................................................................................... = C 

With key and center tap / with oil seal
(2)

........................................................................................ = D 

 

 

 

 

 

เพลามอเตอร์ 
 

ขนาดเฟรม 
 

ชนิดเอ็นโค้ดเดอร์ 
 

 

 ออฟชัน่ ระบบเบรก 

 

      แรงดนัไฟฟ้าเลีย้งเซอร์โวมอเตอร์  

ก าลงัไฟฟ้าเอาต์พตุ 

                ชนิด 
 



Code 1 2 3  4 5 6 7 8 9 10 11 12 

Example H V P  S 0 4 A A 0 5 M B 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 

 

HIWIN motor cable .......................... = HVP 

 

Small capacity (50W~750W) ..................................= S 

Medium capacity (1000W/2000W) .........................= M 

 

Motor cable without holding brake .....................................= 04 

Motor cable with holding brake ..........................................= 06 

AMP connector (50W~750W) ............................................................ = A 

Straight waterproof connector (1000W/2000W) .............................. = B 

L-type waterproof connector (1000W/2000W) ................................. = C 

 

Open cable ends (50W~1000W) ...................................................................= A 

R-type terminals (2000W) ...........................................................................= B 

 

3M...........................................................................................................................= 03M 

5M...........................................................................................................................= 05M 

7M...........................................................................................................................= 07M 

10M.........................................................................................................................= 10M 

ชนิดสาย 

สายมอเตอร ์

ผลติภณัฑ์ 
 

ขนาดความจุ 

จ านวน พนิเทอรม์นิอล 
 

คอนเนคเตอรเ์สยีบมอเตอร์ 
 

คอนเนคเตอรเ์สยีบไดรฟ์ 

 

ความยาวสาย 
 

Highly flexible ..................................................................................................................... = B 

 



Code 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 

Example H V E 1 7 I A B 0 5 M B 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 

 

HIWIN encoder cable....................... = HVE 

 

13bit  incremental encoder ...........................................= 13I 

HIWIN 17 incremental encoder .....................................= 17I 

17bit absolute encoder..................................................= 17A 

AMP connector (50W~750W) ........................................................... = A 

Straight waterproof connector (1000W/2000W) ............................. = B 

L-type waterproof connector (1000W/2000W) ................................ = C 

SCR connector.......................................................................................... = B 

3M...........................................................................................................................= 03M 

5M...........................................................................................................................= 05M 

7M...........................................................................................................................= 07M 

10M.........................................................................................................................= 10M 

สายเอน็โคด้เดอร ์

Highly flexible ..................................................................................................................... = B 

 
H
i
g
h
l
y 
f
l
e
x
i
b
l
e 
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.

 

 ชนิดสาย 

ความยาวสาย 
 

คอนเนคเตอรเ์สยีบไดรฟ์ 

 

คอนเนคเตอรเ์อน็โคด้เดอร์ 
 

ผลติภณัฑ์ 
 

                ชนิด 
 



 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

   ชือ่ สายมอเตอร์ สายเอน็โคด้เดอร์     อุปกรณ์เสรมิ 

 

50W 

|   

750W 

 

without brake 
 

HVPS04AA 
 
HVE13IAB 

HVE17IAB 

HVE17AAB 

 
 
 
 
 
 
 

Control signal cable: 

LMACK02D 

 
Single phase EMC Pack: 

D2-EMC1 or D2-EMC3 

 
3 phase EMC Pack: 

D2-EMC2 

 
Common mode filter 

MF-CM-S 

 
DC reactor 

B86732G15L712 

 

with brake 
 

HVPS06AA 

 
 
 
 
 
 

1000W 

 

without 

brake 

 

Straight type 
 

HVPM04BA 
 
 

HVE13IBB(Straight type) 

HVE17IBB(Straight type) 

HVE17ABB(Straight type) 

HVE13ICB(L-type) 

HVE17ICB(L-type) 

HVE17ACB(L-type) 

 

L-type 
 

HVPM04CA 

 

with 

brake 

 

Straight type 
 

HVPM06BA 

 

L-type 
 

HVPM06CA 

 
 
 
 
 
 

2000W 

 

without 

brake 

 

Straight type 
 

HVPM04BB 
 
 

 
HVE17IBB(Straight type) 

HVE17ABB(Straight type) 

HVE17ICB(L-type) 

HVE17ACB(L-type) 

 

L-type 

 

HVPM04CB 

 

with 

brake 

 

Straight type 
 

HVPM06BB 

 

L-type 
 

HVPM06CB 

 



 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 
 

ก าลงัไฟฟ้า   
อนิพุต 

 
 
 

220V 

 

 

  เฟรม
A~C 

 

1เฟส/เฟส, 200 to 240V 50/60Hz 

  เฟรม   
D 

 

 3 เฟส,200-240 Vac 50/60Hz 

 Frame 

A~D 

 

  1เฟส, 200 to 240V 50/60Hz 

 
 
 

สภาพแวดล้อม 

 
    อุณหภูมิ 

 

 ความชื้น 0 to 90%RH  

     ระดบัความสูง ต ่ากว่า 1000 เมตร 

สัน่สะเทือน 1G (10 to 500Hz) 

วิธีการควบคุม IGBT PWM space vector control 

 
   ชนิดเอน็โคด้เดอร์ 

 

 
 
 
 

  สญัญาณ 

     I/O  

 
   สญัญาณควบคุม 

อนิพุต สญัญาณทัว่ไป  9 อนิพุต (D2T:10) 

เอาต์พุต สญัญาณทัว่ไป  4 เอาต์พุต (D2T:5) 

 
 

อนิพุต 1  อนิพุต  (12bit A/D) 

เอาต์พุต 2 เอาต์พุต สญัญาณแอนะลอ็ก 
 

สญัญาณพัลส์ 
อนิพุต 2 อนิพุต  (ชอ่งความเรว็ต ่า,ชอ่งความเรว็สงู) 
เอาต์พุต 4 เอาต์พุต 3 เอาต์พุตส าหรบัไดรฟ์  อกี 1 เอาต์พุตส าหรบั คอนโทรล 

 
 

สญัญาณควบคมุ 

 

เอาต์พุต การสามารถเบรคได้โดยตรงโดยไม่ต้องมรีเีลย์ 

 USB Connection with PC, 115200bps 

 
 

 

 
   ไฟจ่ายย้อนกลับไปหาไดรฟ์ 

  เฟรม 
A-C 

 

ไมม่กีารต่อตวัต้านทานภายนอก 

  เฟรม  
D 

ความต้านทานในตวั: 13 Ω ± 5%, ก าลงัไฟฟ้าต่อเนื่อง: 120 W,       
ก าลงัสงู: 600 W เป็นอุปกรณ์เสรมิ 

 

โหมดควบคุม 

  

 

 
เบรกแบบไดนามิก 

  เฟรม 

A-C 

 

N/A 

   เฟรม  
D 

ความต้านทานในตวั: 2.6 Ω ± 5%, ก าลงัไฟฟ้าต่อเนื่อง: 120 W,       
ก าลงัสงู: 600 W 

 

ขอ้มลูจ าเพราะ 

ขอ้มลูไดรฟ์เซอรโ์วพรอ้มขอ้มลูอนิเตอรเ์ฟซ 

เมนก าลงั 

  ก าลงั 
คอนโทรล 

อุณหภมูกิารท างาน : 0℃~45℃ หากอุณหภมูสิงูกวา่ตอ้งมตีวัระบาย 
อุณหภมูจิดัเกบ็: -20℃~65℃ 
 

 
สญัญาณแอนะล็อก 

คอนเน็ค   
เตอร์เบรค 

(1)การควบคุมต าแหน่ง (2)การควบคุมความเรว็ (3)การควบคุมแรงบิด  
(4)ต าแหน่งและความเร็ว (5)ต าแหน่งและแรงบิด (6)ความเรว็และแรงบดิ 

13bit incremental 17bit incremental 17bit absolute 

หน้าจอแสดงผล LCD2*8 เป็นตวัอกัษร  LED 4 ปุ่ ม เขยีว แดง 

ฟังก์ชัน่การสือ่สาร 



 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

  
 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 

กา
รค

วบ
คุม

ต า
แห

น่ง
 

 

อินพุตควบคุม 

 

เอาต์พุตควบคุม 
 

 
 
 
 

 

  

รูปแบบสญัญาณพลัส ์  

(1)พลัส์และทศิทาง (2)พลัส์ขึน้/พลัส์ลง (3)สี่เหลีย่ม(AqB) 

ค าสัง่บวกลบคูณ
หารของพลัส ์

 

พลัส์ : 1~2, 147, 483, 647 

 

       ฟิลเตอร์ ฟิลเตอร ์: 1~500 (0: ไม่มตีวักรอง) 

ระบบลดกาสั่นสะเทือน 

(VSF) 

สามารถลดการสัน่สะเทือนที่เกิดขึ้นระหว่างการเคลื่อนที่ โดยตวัอุปกรณ์เอง 

คว
บค

ุมค
วา
มเ
รว็

 

 

อินพุตควบคุม 

 

เอาต์พุตควบคุม 
 

        ค าสัง่อนิพุต
ความเรว็ 

สามารถป้อนค าสัง่ความคุมความเร็วผ่าน PWM ดิวตี้ไซเคิลเป็นพารามิเตอร์ในการปรบั 

   ค าสัง่อนิพุตความเรว็ สามารถเพิ่มความเร็วได้ด้วยแรงดันไฟฟ้าแบบแอนะล็อก+/-10V 

   ความเรว็หยุดแคลมป์ สามารถจ่ายสญัญาณพลัสห์ยุด 

คว
บค

ุมแ
รง
บิด

 

 

อินพุตควบคุม 

 

เอาต์พุตควบคุม 
 

        อนิพุตแรงบดิ สามารถป้อนค าสัง่ความคุมแรงบิดผ่าน PWM ดิวตี้ไซเคิลเป็นพารามิเตอร์ในการปรับ 

        อนิพุตแรงบดิ สามารถป้อนค าสัง่ความคุมแรงบิดผ่าน PWM ดิวตี้ไซเคิลเป็นพารามิเตอร์ในการปรับ 

   ฟังก์ชันลิมติความเร็ว สามารถก าหนดความเรว็ได ้

ร่ว
มก

นั 

ซโีร่จูน ซีโรจู่นใชใ้นกรณีมอเตอรม์ปัีญหา 

แบบจ าลองเอาต์พุตเอน็โคด้เดอร์ สามารถตัง้ (ความถี่ 18M cnt/ส่วนไดรฟ์เฟรม D  9M cnt/s) 

 
 
 

        ฟังก์ชันการป้องกัน 

 
 

เกบ็ขอ้มูล
ขอ้ผดิพลาด 

แสดงขอ้ความขอ้ผดิพลาดของตวัอุปกรณ์ 

 
 

ข้อผิดพลาดในเข้ากนั 

วิธีการ: ตารางชดเชยข้อผิดพลาดของการเข้ารหัส 

จ านวนจุด: จ านวนมากสดุ 5,000 จุด 

ที่เกบ็ขอ้มูล: แฟลช รอม, ไฟล์ดสิก์ 

หน่วย: นับ 

การเปิดใช้งาน: สามารถเปิดใช้งานจากภายในหรอืภายนอก 

อื่นๆ ชดเชยแรงเสยีดทาน  ฟันเฟือง    

 

ฟังกช์นั 
 

1.เปิดใชง้านแกน ,2. ลมิติซา้ยขวา,3 เขา้ต าแหน่ง home ก่อนเริม่ท างาน,4รเีซต็แอมปิฟาย5.เซน็เซอร์เชค็ 

ต าแหน่ง home ,6. ก าจดัขอ้ผดิพลาด 7. สลบั  CG,VPG 8.หยุดค าสัง่พลัส,์9สลบัอนิพุตพลัส ์ 
10.ยกเลกิการเคลื่อน,11เปลี่ยนโหมด, 12 ค าสัง่ใหไ้ปที่ home 13.เลอืก DIV1/DIV2 

1.เบรคอยู่,2เซอร์โวพรอ้ม,3ปิดการใชง้านแกน,4อยู่ในต าแหน่ง,5ก าลงัเคลื่อนที,่เขา้ต าแหน่ง home 

7.จ าลอง,8.ความเรว็เป็นศูนย์  9 เกดิขอ้ผดิพลาด 

ความถี่พลัสม์ากสดุ 

นับ: 1~2, 147, 483, 647 

อนิเตอร์เฟซ Photo-coupler 500kpps 

อนิเตอร์เฟซส าหรบัไดรฟ์: 4Mpps(16M cnt/s with AqB) 

1.เปิดใชง้านแกน ,2. ลมิติซา้ยขวา,3 เขา้ต าแหน่ง home ก่อนเริม่ท างาน,4รเีซต็แอมปิฟาย5.เซน็เซอร์เชค็ 

ต าแหน่ง home ,6. ก าจดัขอ้ผดิพลาด 7. สลบั  CG,VPG 8.หยุดค าสัง่พลัส,์9สลบัอนิพุตพลัส ์ 
10.ยกเลกิการเคลื่อน,11เปลี่ยนโหมด, 12 ค าสัง่ใหไ้ปที่ home  

1.เบรคอยู่,2เซอร์โวพรอ้ม,3ปิดการใชง้านแกน,4อยู่ในต าแหน่ง,5ก าลงัเคลื่อนที,่เขา้ต าแหน่ง home 

7.จ าลอง,8.ความเรว็เป็นศูนย์  9 เกดิขอ้ผดิพลาด 

อนิพุต 

 พลัส์ 

1.เปิดใชง้านแกน ,2. ลมิติซา้ยขวา,3 เขา้ต าแหน่ง home ก่อนเริม่ท างาน,4รเีซต็แอมปิฟาย5.เซน็เซอร์เชค็ 

ต าแหน่ง home ,6. ก าจดัขอ้ผดิพลาด 7. สลบั  CG,VPG 8.หยุดค าสัง่พลัส,์9สลบัอนิพุตพลัส ์ 
10.ยกเลกิการเคลื่อน,11เปลี่ยนโหมด, 12 ค าสัง่ใหไ้ปที่ home  

1.เบรคอยู่,2เซอร์โวพรอ้ม,3ปิดการใชง้านแกน,4อยู่ในต าแหน่ง,5ก าลงัเคลื่อนที,่เขา้ต าแหน่ง home 

7.จ าลอง,8.ความเรว็เป็นศูนย์  9 เกดิขอ้ผดิพลาด 

อนิพุต  
PWM 

อินพตุ  

 แอนาลอ็ก 

อนิพุต   
PWM 

แอนาลอ็ก 
อินพตุ   
 

1.มอเตอร์ชอ็ค,2.แรงดนัไฟฟ้าเกนิ,3.ต าแหน่งผดิพลาด,4.เอน็โคด้เดอร์ผดิพลาด,5.มอเตอร์ตดัการเชื่อมต่อ,     
6.อุณหภูมสิงู7.แอมปิฟายมปัีญหา,8.แรงดนัไฟฟ้าเกนิ,9.แรงดนั 5V เอน็โคด้เดอร์ไม่พอ,10.เฟสเริม่ผดิพลาด 
11.ขอ้ผดิพลาดการเชื่อม,12.ขอ้ผดิพลาดในการเบรค,13.ขอ้ผพิลาดของตวัคอนโทรลเลอร์,14.ความไม่เขา้กนั
มอเตอร์กบัไดรฟ์,15.ตดัการเชื่อม EtherCAT 



 
 
 

Motor 

Rated 

output 
(W) 

 

Voltage 

Rated speed 
(No-load 

maximum speed) 
(rpm) 

 

Encoder 

 
IP 

level 

 

Application 

 

Environment 

L
o
w

 I
n
e
rt

ia
 

   
 
 

50W 

      

 
■ Storage condition 

- Indoor illumination 

- Keep away 
from following 
environment 
a. corrosive gases 
b. flammable gas 
c. grease and dirt 

 
■ Application 

temperature 
0 ° C ~ 40 ° C 

 
■ Storage Temperature 

-15 ° C ~ 70 ° C 

 
■ Humidity 

80% RH or less 

 
■ Storage humidity 

80% RH or less 

 
■ Elevation above sea 

level 
1000m under 

 
■ Vibration resistance 

49m/s
2 
or less 

 
 
 

D2- 

PPN02A 

      

 
 
 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

D2- 

PPN03A 

 
 
 

100W 

     
 
 
 

Semiconductor 
Equipment 

Packaging Machine 

FRLS 
  

220V 
3000 

(4500) 13bit/17bit IP65 SMT Machine 
  

       Food industry 
machine 

  
200W 

    LCD equipment 

 
 

D2- 

PPN04A 

      

   
 
 

400W 

     

 
 

D2- 

PPN05A 

      

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 

 

 

 



 

Motor 
Rated 
output 
(W) 

 

Voltage 

Rated speed 
(No-load 

maximum speed) 
(rpm) 

 

Encoder 

 
IP 

level 

 

Application 

 

Environment 

M
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d
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n
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50W 

      
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

■ Storage condition 
- Indoor illumination 

- Keep away 
from following 
environment 
a. corrosive gases 
b. flammable gas 
c. grease and dirt 

 
■ Application 

temperature 
0 ° C ~ 40 ° C 

 
■ Storage Temperature 

-15 ° C ~ 70 ° C 

 
■ Humidity 

80% RH or less 

 
■ Storage humidity 

80% RH or less 

 
■ Elevation above sea 

level 
1000m under 

 
■ Vibration resistance 

49m/s
2 
or less 

  
 
 

 

 
 
 
 
100W 

   
 
 
 

17bit 

  
 
 
 
 
Semiconductor 

      Equipment 

      Packaging Machine 

FRMS 
 

220V 
3000 

(4500) 
  

SMT Machine 
  

      Food industry 

      machine 

  
400W 

    LCD equipment 

      

IP65 

 

   

   

750W 

   

13bit/17bit 

  

  
 

D2- 
      

 
PPN06A 

      

 

 

 
 
 
 
1000W 

   
 
 
 
13bit/17bit 

  

       
Machine Tools 

 
FRMM 

D2- 

PPN07A 
  

220V 

 
2000 

(3000) 

  Conveyor 
Equipment 

Textile Machine 
   

 

 D2- 

 

 
2000W 

   

 
17bit 

 
Mechanical arm 

 
PPN11A 

      

 

 

 



 


