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1

 EMC  
(Pr.19)

FM
(  FM)

 FM:  Pulse train
 AM:  (0  ±10VDC)

OFF Sink logic 60Hz
9999
( )

CA
(  CA)

 CA:  (0  20mADC)
 AM:  (0  ±10VDC)

ON Source logic 50Hz
8888
(95% )

•   FR-A820-00046 (0.4K) 
  FR-A820-0.4K

5cm

2

5cm

2

5cm

3

• 
•  
•   
• 
•  

1  FR-A/F 820-00250  FR-A/F 840-00126   1cm (0.39in) 
2  FR-A/F 820-01250  FR-A/F 840-00620  40°C (104°F)  30°C 

(86°F)  SLD)  (  0cm)
3  FR-A/F 840-04320   30cm

 FR-A840-04320 (160K)

*3
LD, ND ( ), HD -10  +50°C ( )

5cm
(1.97in)

5cm
(1.97in)

5cm
(1.97in)

SLD -10  +40°C ( )

: 95% RH  ( ), 
: 90% RH  ( )

-20  +65°C*1  

 (     )

 2,500m *2

5.9m/s2  10  55Hz (  X, Y  Z)

1   
2  1,000m (3280.80ft)  2,500m (8202ft)  3%  500m (1640.40ft)
3 “ ” 

“ ” 

0

2

6
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,  IP55 
   Pr.178  Pr.196 (  I/O) 

R/L1, S/L2, 

T/L3 1
 AC

U, V, W  3 

R1/L11, 

S1/L2 2

 AC R/L1  S/L2  

P/+, PR 
1 2

 P/+  PR  PX  PR 

 PX  (  FR-A820-00630 (11K)  FR-A840-00380 (15K) )

P3, PR 
1 2

 P3  PR (  FR-A820-00770 (15K)  01250 (22K) 

 FR-A840-00470 (18.5K)  01800 (55K))

P/+, N/-  (FR-BU2),  (FR-CV)   

(MT-RC)  (FR-HC2)  DC  P3  N/-  P/+  

N/-  DC  P/+  N/- 
P3, N/- 3

P/+, P 1  DC reactor
 P/+-P1  DC reactor  FR-A800  FR-F800  75K  

 75K   DC reactor 

PR, PX 
1 2

 PX  PR ( )   FR-A820-00490 

(7.5K)  FR-A840-00250 (7.5K)  FR-F800  

 ( )  ( )  ( )

/

STF  STF   STF  STR 

STR  STR  

STP 

(STOP)

 

 Self-holding
 STOP  Self-hold 

RH, RM, 

RL
 RH, RM  RL

JOG

 JOG  ( )   (STF  STR) 

 Pulse train
 JOG  Pulse train   Pulse train  Pr. 291 

( : 100kpulses/s)

RT

 RT  

  “ ”  “V/F  ( )”  RT 

MRS
 MRS (2ms ) 

MRS 

(X10) 8

 

( )

 RDA  (FR-CC2)  RDA   X10 (  

NC)  MRS   Pr.599  NO

RES
 RES  0.1s   1 

AU  4
 4  AU 

 AU  2 ( ) 

CS
 CS  

 

SD

 (Sink)  (Sink logic)  FM

 (Source)*5

 (  Open collector)  PLC  Source 

logic 

 24VDC  24VDC (  PC,  +24)

PC

 (Sink)*4

 (  Open collector)  PLC  Sink 

logic 

 

(Source)
 (Source logic)

  24VDC  24VDC  0.1A

6
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/

10E
  10

 2  10E

10VDC 

 10mA

10
5VDC 

 10mA

2
( )

 0  5VDC (  0  10V, 4  20mA) 

 5V (10V, 20mA)   Pr.73 

 0  5VDC ( ), 0  10VDC  4  20mA 

/  (V/I)  ON  

(0  20mA)

: 

 10k  ± 1k

 20VDC

: 

 245  ± 5

 30mA4
( )

 4  20mADC (  0  5V, 0  10V) 

 20mA  

 AU  (  2 )  Pr.267  

4  20mA ( ), 0  5VDC  0  10VDC /

 (V/I)  OFF  (0  5V/0  10V)  

Pr.858   

1

 0  ±5VDC  0  ±10VDC 

 2  4  Pr.73  0  ±5VDC  0  

±10VDC ( )

 

10k  ± 1k

 

±20VDC

5  (  2, 1  4)  AM, CA   ( )

10

2
 PTC

 PTC

 PTC (Pr.561  “9999”)  2 

 PTC 

: 

500   30k  (  

Pr.561)

+24
 24V

 24V

 24V 

 23  

25.5VDC

 1.4A 

A1, B1, C1
 1 

( )
 :  B-C (  

A-C) :  B-C (  A-C)

: 230VAC 

 0.3A

(  = 0.4)

30VDC  0.3AA2, B2, C2  2

O
pe

n 
co

lle
ct

or

RUN

 Low 

 (  0.5Hz)  High 

  DC injection

 (4bit)

 

24VDC (   27VDC) 

 0.1A (

 2.8V )

SU

 Low  ±10% ( ) 

  High /

OL  Overload
 Low  Stall prevention  

High 

IPF
 Low  

IPF 8  Open collector
 Pr.192

FU

 Low  

  High 

SE
 

 Open Collector
 RUN, SU, OL, IPF, FU

7
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/

FM *6
  

( )

 Pr.55, Pr.56  Pr.866 
 

:  ( ), 
 2mA,  1440pulses/s

 
Open Collector NPN

 Open collector 
 Pr.291 ( : 50kpulses/s)

AM

:  ( ),
 0  ±10VDC,

 1mA (
 10k  ),  8bit

CA *7
:  ( ),

 200   450
 0  20mADC

—  PU
 PU  RS-485  (  1:1 )

• : EIA-485 (RS-485)
• : 

• : 4800  115200bps
• : 500m

 R
S-

48
5

TXD+,
TXD-  RS-485  RS-485 

RXD+,
RXD-

• : EIA-485 (RS-485)
• : 

• : 300  115200bps
• : 500m

GND  
(SG)

 ( )

—

 USB A
 A ( )

 USB :  USB  
1.1 (  USB  2.0 

 Full-speed) USB B
 Mini B ( )

 USB    
 FR Con gurator2

S1
 (Channel 1)

 S1  S2  Safety relay
 S1  S2  (  Dual channel)

/  S1  SIC  S2  SIC
 S1  S2  PC   SIC  SD 

 Safety relay 

 4.7k
 4  6mADC 

(  24VDC)S2
 (Channel 2)

SIC  S1  S2 —

SO  
(  Open collector)

 LOW  Safety 
 HIGH  Safety 

(LOW   Open collector  ON ( )
HIGH   OFF ( )

 
24VDC (  27VDC) 0.1A
(  
3.4V )

SOC  SO —

1  R/L1, S/L2, T/L3, PR, P3, P1  PX
2  IP55  R1/L11, S1/L21, PR, P3  PX
3  FR-A/F 820-00770  FR-A/F 820-01250  FR-A/F 840-00470  FR-A/F 840-01800
4 Sink logic  FM
5 Source logic  CA
6  FM  FM
7  CA  CA
8 

8
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 (FR-CC2)
  Pr.178, Pr.187  Pr.189  Pr.195 (  I/O)

R/L1, S/L2, T/L3  AC

R1/L11, S1/L21
 AC R/L1  S/L2  R/L1  R1/L11  S/L2  S1/L21 

 

P/+, N/-  P/+  N/- 

 ( )  ( )  ( )

/

RES

  RES  0.1s  

  Pr.75 
  1 

OH
 (OH) 

  
 (E.OHT)

RDI  Pr.178

SD

 
(Sink) ( )

 (Sink logic)

 (Source)
 (  Open collector)  

 (PLC)  Source logic 

 24VDC  24VDC (  PC,  +24)  5  SE

PC

 (Sink) ( )
 (  Open collector)  

 (PLC)  Source logic 

 
(Source)

 (Source logic)

 24VDC  24VDC 0.1A 

+24
 24V

 24V
 24V 

A1, B1, C1
 1 

( ) :  B  C (  A  C), 
:  B  C (  A  C)

 230VAC 0.3A 
(  = 0.4)
30VDC 0.3A

/

88R, 88S  

O
pe

n 
co

lle
ct

or

RDA
 

(  NO)

 LOW 
 MRS (X10) 

 RDA  LOW
 

24VDC (  27VDC) 0.1A
(  
2.8V )
LOW  

 Open 
collector  (

)
HIGH  

 ( )

RDB
 

(  NC)
 LOW 

 RDB  HIGH

RSO
 LOW  (RES-ON)

 RES 
 RSO  LOW

IPF  LOW 

FAN  LOW 

SE
 

 Open Collector
 RDA, RDB, RSO, IPF  FAN

_  PU

 PU  RS-485  (  1:1 )
• : EIA-485 (RS-485)
• : 
• : 4800  115200bps
• : 500m

RS-485

TXD+
 RS-485  RS-485 

• : EIA-485 (RS-485)
• : 
• : 300  115200bps
• : 500m

TXD-

RXD+

RXD-

GND
(SG)

 ( )

9
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RUNAM

2 5 4 1 F/C
1

+24 SD SD S1 S2 PC A1 B1 C1 A2 B2 C2SICSo SOC

5 10E 10 SE SE SU IPF OL FU PC RL RM RH RT AU SD SD CSSTP MRSRES STF STR JOG

2

1  FM  FM  CA  CA

• 
   

(1)    
 

10mm

(2) 
   0  0.5mm
  

Wire

Sleeve

(3) 

 
/  
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MEFA_IM_FR-A800_Detailed.book  Page 10  Friday, September 1, 2017  1:36 PM



• 
/

•  
• /
•  ( : 0.4mm, : 2.5mm)
  
• /   

 
•  0.75mm2 
•  30m (200m  FM)
•  Micro-signal  

  Micro-current
•   (  Relay sequence 200V) 

 EMI   
 PC   ( )  

•  (STF ) 
•  (A1, B1, C1, A2, B2, C2)   

  (Sink/Source)

 Sink logic (SINK)  FM
 Source logic (SOURCE)  CA

(  Sink logic  Source logic )

SOURCE

SINK

  24V 
 24V  +24  SD  24V /  I/O, , 

 
 24V   “EV” 

  24V 

23  25.5VDC

1.4A 

11
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(a) (b) (c)

(d)
(e)

(g)

(f)

(h)
(i)

(j)
(k)
(l)

(m)

(a)

PU:  PU
EXT:  ( )
NET:  NET
PU  EXT: /PU 1  2

(b)

MON:   

 
PRM: 

(c)
IM: 
PM: 

(d)  ( )

(e)
 (  LED 
 5 )

  
(  Pr.52  Pr.774  Pr.776 )

(f)
 PLC

 Sequence 

(g)  FWD  REV

 FWD:   LED 
 REV:   LED 
 LED 

•  /
• 
•  MRS

(h)  STOP/RESET

(i)
:

•  (  Pr.992)
• 
• 

(j)  MODE  

 2   Pr.161=“0 ( )”

(k)  SET
 

 (  Pr.52  Pr.774-Pr.776 
)

(l)  ESC

(m)  PU/EXT
 PU 

 
 PU

 (FR-DU08)

12
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1

1 1

1 
2  USB  USB

 ( )
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(FU-DU08)  

Pr. 160

9999
 (  

F800  FM)

0
 (

 A800   F800  CA)

1

 Pr.160  (
)  Pr.160  

0

1

2

3

4

5

6

7

8

9

79

125

126

160

G000

6% 1

4% 2

3% 3

2% 4 

1% 5

0.1%

120 Hz 6

60 Hz 7

0 Hz

60 Hz 50 Hz

60 Hz

30 Hz

10 Hz

50 Hz

60 Hz 50 Hz

60 Hz 50 Hz

0

0

0.01 Hz

0.01 Hz

0.01 Hz

0.01 Hz

0.01 Hz

0.01 Hz

0.1 s 5 s 9

15 s 10

5 s 9

15 s 100.1 s

0.01 A 6

0.1 A 7 8

1 0

0.01 Hz

0.01 Hz

1

1

H400

H401

G001

D301

D302

D303

F010

F011

H000
C103

D000

T022

T042

E440

998 E430

1

2

3

44

0, 1, 2, 3, 4, 
6, 7

0, 1, 9999

0, 3003,
3103, 8009,
8109, 9009.
9109

11

FM CA
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 FR-A820-[ ]
00046 00077 00105 00167 00250 00340 00490 00630 00770 00930 01250 01540 01870 02330 03160 03800 04750
0.4K 0.75K 1.5K 2.2K 3.7K 5.5K 7.5K 11K 15K 18.5K 22K 30K 37K 45K 55K 75K 90K

 
(kW) 1

SLD 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90/110 132

LD 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90 110

ND ( ) 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90

HD 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75

 
(kVA) 2

SLD 1.8 2.9 4 6.4 10 13 19 24 29 35 48 59 71 89 120 145 181

LD 1.6 2.7 3.7 5.8 8.8 12 17 22 27 32 43 53 65 81 110 132 165

ND ( ) 1.1 1.9 3 4.2 6.7 9.1 13 18 23 29 34 44 55 67 82 110 132

HD 0.6 1.1 1.9 3 4.2 6.7 9.1 13 18 23 29 34 44 55 67 82 110

 (A) 3

SLD
4.6 
(3.9)

7.7 
(6.5)

10.5 
(8.9)

16.7 
(14.2)

25 
(21.3)

34 
(28.9)

49 
(41.7)

63 
(53.6)

77 
(65.5)

93 
(79.1)

125 
(106)

154 
(131)

187 
(159)

233 
(198)

316 
(269)

380 
(323)

475 
(404)

LD
4.2 
(3.6)

7
(6)

9.6 
(8.2)

15.2 
(12.9)

23 
(19.6)

31 
(26.4)

45 
(38.3)

58 
(49.3)

70.5 
(59.9)

85 
(72.3)

114 
(96.9)

140 
(119)

170 
(145)

212 
(180)

288 
(245)

346 
(294)

432 
(367)

ND ( )
3
(4.5)

5
(7.5)

8
(12)

11
(15.5)

17.5 
(26.3)

24 
(36)

33
(49.5)

46
(69)

61 
(91.5)

76 
(114)

90 
(135)

115 
(173)

145 
(218)

175 
(263)

215 
(323)

288 
(432)

346 
(519)

HD
1.5 
(4.5)

3
(7.5)

5
(12)

8 
(16.5)

11 
(26.3)

17.5 
(36)

24 
(49.5)

33 
(69)

46 
(91.5)

61 
(114)

76 
(135)

90 
(173)

115 
(218)

145 
(263)

175 
(323)

215 
(432)

288 
(519)

 4

SLD 110% 60s, 120% 3s ( )  40°C

LD 120% 60s, 150% 3s ( )  50°C

ND ( ) 150% 60s, 200% 3s ( )  50°C

HD 200% 60s, 250% 3s ( )  50°C

 5  3  200  240V

FR-BU2 ( )

 7
 150%/

3%ED 6

 100%/
3%ED 6

 100%/
2%ED 6

 20%/
 10%/

FR-ABR
( )

 150%/
10%ED

 100%/10%ED  100%/6%ED
_ _ _ _ _ _

 AC/
 3  200  240V 50Hz/60Hz

 AC 
170  264V 50 Hz/60Hz

±5%

 
(A) 8

SLD 5.3 8.9 13.2 19.7 31.3 45.1 62.8 80.6 96.7 115 151 185 221 269 316 380 475

LD 5 8.3 12.2 18.3 28.5 41.6 58.2 74.8 90.9 106 139 178 207 255 288 346 432

ND ( ) 3.9 6.3 10.6 14.1 22.6 33.4 44.2 60.9 80 96.3 113 150 181 216 266 288 346

HD 2.3 3.9 6.3 10.6 14.1 22.6 33.4 44.2 60.9 80 96.3 113 150 181 216 215 288

 
(kVA) 9

SLD 2 3.4 5 7.5 12 17 24 31 37 44 58 70 84 103 120 145 181

LD 1.9 3.2 4.7 7 11 16 22 29 35 41 53 68 79 97 110 132 165

ND ( ) 1.5 2.4 4 5.4 8.6 13 17 23 30 37 43 57 69 82 101 110 132

HD 0.9 1.5 2.4 4 5.4 8.6 13 17 23 30 37 43 57 69 82 82 110

 (IEC 60529) 10  Enclose type (IP20)  Open type (IP00)

 (kg) 2.0 2.2 3.3 3.3 3.3 6.7 6.7 8.3 15 15 15 22 42 42 54 74 74

1  4 
2   220V  200V
3  Carrier  3kHz   Carrier 

 
4  %   

 100% 
5   

  
6 
7  ND
8   ( ) 
9   ( )
10 FR-DU08: IP40 (  PU)

 200V

15
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 FR-A840-[ ]
00023 00038 00052 00083 00126 00170 00250 00310 00380 00470 00620 00770 00930 01160 01800 02160 02600 03250 03610 04320 04810 05470 06100 06830
0.4K 0.75K 1.5K 2.2K 3.7K 5.5K 7.5K 11K 15K 18.5K 22K 30K 37K 45K 55K 75K 90K 110K 132K 160K 185K 220K 250K 280K

 (kW) 1

SLD 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75/90 110 132 160 185 220 250 280 315 355

LD 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90 110 132 160 185 220 250 280 315

ND ( ) 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90 110 132 160 185 220 250 280

HD 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90 110 132 160 185 220 250

 
(kVA) 2

SLD 1.8 2.9 4 6.3 10 13 19 24 29 36 47 59 71 88 137 165 198 248 275 329 367 417 465 521

LD 1.6 2.7 3.7 5.8 8.8 12 18 22 27 33 43 53 65 81 110 137 165 198 248 275 329 367 417 465

ND ( ) 1.1 1.9 3 4.6 6.9 9.1 13 18 24 29 34 43 54 66 84 110 137 165 198 248 275 329 367 417

HD 0.6 1.1 1.9 3 4.6 6.9 9.1 13 18 24 29 34 43 54 66 84 110 137 165 198 248 275 329 367

 (A) 
3

SLD
2.3 
(2)

3.8 
(3.2)

5.2 
(4.4)

8.3 
(7.1)

12.6 
(10.7)

17 
(14.5)

25 
(21.3)

31 
(26.4)

38 
(32.3)

47 
(40)

62 
(52.7)

77 
(65.5)

93 
(79.1)

116 
(98.6)

180 
(153)

216 
(184)

260 
(221)

325 
(276)

361 
(307)

432 
(367)

481 
(409)

547 
(465)

610 
(519)

683 
(581)

LD
2.1 
(1.8)

3.5 
(3)

4.8 
(4.1)

7.6 
(6.5)

11.5 
(9.8)

16 
(13.6)

23 
(19.6)

29 
(24.7)

35 
(29.8)

43 
(36.6)

57 
(48.5)

70 
(59.5)

85 
(72.3)

106 
(90.1)

144 
(122)

180 
(153)

216 
(184)

260 
(221)

325 
(276)

361 
(307)

432 
(367)

481 
(409)

547 
(465)

610 
(519)

ND ( )
1.5 
(2.3)

2.5 
(3.8)

4 
(6)

6
(9)

9 
(13.5)

12 
(18)

17 
(25.5)

23 
(34.5)

31 
(46.5)

38 
(57)

44 
(66)

57 
(85.5)

71 
(107)

86 
(129)

110 
(165)

144 
(216)

180 
(270)

216 
(184)

260 
(221)

325 
(276)

361 
(307)

432 
(367)

481 
(409)

547 
(465)

HD
0.8 
(2.3)

1.5 
(3.8)

2.5 
(6)

4
(9)

6 
(13.5)

9 
(18)

12 
(25.5)

17 
(34.5)

23 
(46.5)

31 
(57)

38 
(66)

44 
(85.5)

57 
(107)

71 
(129)

86 
(165)

110 
(216)

144 
(270)

180 
(153)

216 
(184)

260 
(221)

325 
(276)

361 
(307)

432 
(367)

481 
(409)

 4

SLD 110% 60s, 120% 3s ( )  40°C

LD 120% 60s, 150% 3s ( )  50°C

ND ( ) 150% 60s, 200% 3s ( )  50°C

HD 200% 60s, 250% 3s ( )  50°C

 5  3  380  500V

FR-BU2 ( )

 7  100% /2%ED 6  20%/  10%/

FR-ABR
( )

 100%/10%ED  100%/6%ED
__ 12 _ _ _ _ _ _ _ _ _

 AC/
 3  380  500V 50Hz/60Hz 11

 AC 
323  550V 50Hz/60Hz

±5%

 
(A) 8

SLD 3.2 5.4 7.8 10.9 16.4 22.5 31.7 40.3 48.2 58.4 76.8 97.6 115 141 180 216 260 325 361 432 481 547 610 683

LD 3 4.9 7.3 10.1 15.1 22.3 31 38.2 44.9 53.9 75.1 89.7 106 130 144 180 216 260 325 361 432 481 547 610

ND ( ) 2.3 3.7 6.2 8.3 12.3 17.4 22.5 31 40.3 48.2 56.5 75.1 91 108 134 144 180 216 260 325 361 432 481 547

HD 1.4 2.3 3.7 6.2 8.3 12.3 17.4 22.5 31 40.3 48.2 56.5 75.1 91 108 110 144 180 216 260 325 361 432 481

 
(kVA) 9

SLD 2.5 4.1 5.9 8.3 12 17 24 31 37 44 59 74 88 107 137 165 198 248 275 329 367 417 465 521

LD 2.3 3.7 5.5 7.7 12 17 24 29 34 41 57 68 81 99 110 137 165 198 248 275 329 367 417 465

ND ( ) 1.7 2.8 4.7 6.3 9.4 13 17 24 31 37 43 57 69 83 102 110 137 165 198 248 275 329 367 417

HD 1.1 1.7 2.8 4.7 6.3 9.4 13 17 24 31 37 43 57 69 83 84 110 137 165 198 248 275 329 367

 (IEC 60529) 10  Enclose type (IP20)  Open type (IP00)

 (kg) 2.8 2.8 2.8 3.3 3.3 6.7 6.7 8.3 8.3 15 15 23 41 41 43 52 55 71 78 117 117 166 166 166

1  4 
2   440V  400V
3  Carrier  3kHz   Carrier 

 
4  %   

 100% 
5   

  
6 
7  ND
8   ( ) 
9   ( )
10 FR-DU08: IP40 (  PU)
11  480V  Pr.977
12  

 400V
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 FR-F820-[ ]
00046 00077 00105 00167 00250 00340 00490 00630 00770 00930 01250 01540 01870 02330 03160 03800 04750
0.75K 1.5K 2.2K 3.7K 5.5K 7.5K 11K 15K 18.5K 22K 30K 37K 45K 55K 75K 90K 110K

 
(kW) 1

SLD 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90/110 132

LD 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90 110

 
(kVA) 2

SLD 1.8 2.9 4 6.4 10 13 19 24 29 35 48 59 71 89 120 145 181

LD 1.6 2.7 3.7 5.8 8.8 12 17 22 27 32 43 53 65 81 110 132 165

 (A) 
SLD 4.6 7.7 10.5 16.7 25 34 49 63 77 93 125 154 187 233 316 380 475

LD 4.2 7 9.6 15.2 23 31 45 58 70.5 85 114 140 170 212 288 346 432

 3

SLD 110% 60s, 120% 3s ( )  40°C

LD 120% 60s, 150% 3s ( )  50°C

 4  3  200  240V

 AC/
 3  200  240V 50Hz/60Hz

 AC 
170  264V 50 Hz/60Hz

±5%

 
(A) 5

SLD 5.3 8.9 13.2 19.7 31.3 45.1 62.8 80.6 96.7 115 151 185 221 269 316 380 475

LD 5 8.3 12.2 18.3 28.5 41.6 58.2 74.8 90.9 106 139 178 207 255 288 346 432

 
(kVA) 6

SLD 2 3.4 5 7.5 12 17 24 31 37 44 58 70 84 103 120 145 181

LD 1.9 3.2 4.7 7 11 16 22 29 35 41 53 68 79 97 110 132 165

 (IEC 60529) 7  Enclose type (IP20)  Open type (IP00)

 (kg) 1.9 2.1 3.0 3.0 3.0 6.3 6.3 8.3 15 15 15 22 42 42 54 74 74

1  4 
2   220V  200V
3  %   

 100% 
4   

  
5   ( ) 
6   ( )
7 FR-DU08: IP40 (  PU)

 200V

17
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 FR-F840-[ ]
00023 00038 00052 00083 00126 00170 00250 00310 00380 00470 00620 00770 00930 00160 01800 02160 02600 03250 03610 04320 04810 05470 06100 06830
0.75K 1.5K 2.2K 3.7K 5.5K 7.5K 11K 15K 18.5K 22K 30K 37K 45K 55K 75K 90K 110K 132K 160K 185K 220K 250K 280K 315K

 (kW) 1

SLD 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75/90 110 132 160 185 220 250 280 315 355

LD 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90 110 132 160 185 220 250 280 315

 (kVA) 
2

SLD 1.8 2.9 4 6.3 10 13 19 24 29 36 47 59 71 88 137 165 198 248 275 329 367 417 465 521

LD 1.6 2.7 3.7 5.8 8.8 12 18 22 27 33 43 53 65 81 110 137 165 198 248 275 329 367 417 465

 (A)
SLD 2.3 3.8 5.2 8.3 12.6 17 25 31 38 47 62 77 93 116 180 216 260 325 361 432 481 547 610 683

LD 2.1 3.5 4.8 7.6 11.5 16 23 29 35 43 57 70 85 106 144 180 216 260 325 361 432 481 547 610

 3

SLD 110% 60s, 120% 3s ( )  40°C

LD 120% 60s, 150% 3s ( )  50°C

 4  3  380  500V

 AC/
 3  380  500V 50Hz/60Hz 8

 AC 
323  550V 50Hz/60Hz

±5%

 
(A) 5

SLD 3.2 5.4 7.8 10.9 16.4 22.5 31.7 40.3 48.2 58.4 76.8 97.6 115 141 180 216 260 325 361 432 481 547 610 683

LD 3 4.9 7.3 10.1 15.1 22.3 31 38.2 44.9 53.9 75.1 89.7 106 130 144 180 216 260 325 361 432 481 547 610

 
(kVA) 6

SLD 2.5 4.1 5.9 8.3 12 17 24 31 37 44 59 74 88 107 137 165 198 248 275 329 367 417 465 521

LD 2.3 3.7 5.5 7.7 12 17 24 29 31 41 57 68 81 99 110 137 165 198 248 275 329 367 417 465

 (IEC 60529) 7  Enclose type (IP20)  Open type (IP00)

 (kg) 2.5 2.5 2.5 3.0 3.0 6.3 6.3 8.3 8.3 15 15 23 41 41 43 52 55 71 78 117 117 166 166 166

1  4 
2   440V  400V
3  %   

 100% 
4   

  
5   ( ) 
6   ( )
7 FR-DU08: IP40 (  PU)
8  480V  Pr.977

 400V
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FR-A700 2015/12 2022/12 FR-A800

FR-A700-EA 2015/6 2022/6 FR-A800

FR-F700-EA 2015/6 2022/6 FR-F800

FR-F700 2013/12 2018/8 FR-F800

FR-S500E 2010/8 2017/8 FR-D700

FR-S500 2006/5 2013/5 FR-D700

FR-E500 2011/4 2018/4 FR-E700

FR-F500J 2012/4 2019/4 FR-F700PJ

FR-F500 2006/5 2013/5 FR-F800

FR-A500(L) 2007/4 2014/4 FR-A800

FR-V200E 2004/10 2011/10 FR-V500

SC-A 2015/4 2022/4 FR-D700

FR-A100E 2000/9 2007/9 FR-F800

FR-V200 1996/4 2003/4 FR-V500

FR-A201 2009/9 2016/9 FR-A701

FR-A200E 2000/4 2007/4 FR-A800

FR-A024 2008/12 2015/12 FR-E700

FR-A044 2008/12 2015/12 FR-E700

FR-U100 2001/9 2008/9 FR-D700

FR-A100 1996/4 2003/4 FR-F800

FR-A200 1995/10 2002/10 FR-A800

FR-Z024 1995/10 2002/10 FR-E700

FR-Z300 1994/6 2001/6 FR-A800

FR-Z123 1995/3 2002/3 FR-E700

FR-Z020 1994/3 2001/3 FR-E700

FR-F400 1995/6 2002/6 FR-A800

FR-Z200 1996/6 2003/4 FR-A800

FR-Z100 1994/12 2001/12 FR-A800

FR-K400 1989/7 1996/6 FR-A800

FR-F300 1989/7 1996/6 FR-A800

FR-K3 1989/7 1996/6 FR-A800

FR-K 1986/12 1993/11 FR-A800

FR-F2 1986/12 1993/11 FR-A800

FR-E 1993/9 2000/8 FR-A800

19

MEFA_IM_FR-A800_Detailed.book  Page 19  Friday, September 1, 2017  1:36 PM



 FR-A700, FR-F700  FR-A800, FR-F800

 FR-A700, FR-F700  FR-A800, FR-F800
1. FR-A700  FR-F700  2   FM  CA

 FM  FR-A8 0- K-1  FR-F8 0- K-1
 CA  FR-A8 0- K-2  FR-F8 0- K-2
 CA   FR-A8 0- K-1  FR-F80 - K-1 

2.  FR-A700  FR-A800  280K   75K - 280K  DC reactor  
FR-A800   DC reactor  FR-A700 

 280K  FR-A800  2 
 FR-F700  FR-F800  315K   FR-F820-75K  

FR-F8AT01   75K - 315K  DC reactor  FR-F800  
DC reactor  FR-F700 

 315K  FR-F800  2 
3.  FR-A700  FR-A800  FR-F700  FR-F800
4. 

 700   800  Spring clamp
 800  FR-A8TAT

 
 

 FR-A8TAT  700  800

FR-A8TAT

20
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การแสดงข้อผิดพลาดและสญัญาณเตือนของอินเวอร์เตอร์

 • เม่ืออินเวอร์เตอร์ตรวจพบข้อผิดพลาด แผงควบคุมการทํางานจะแสดงข้อความแสดงข้อผิดพลาดหรือการแจ้งเตือน หรือมีการเปิดใชง้าน 
ฟังก์ชันป้องกันเพื่อตัดวงจรอินเวอร์เตอร์ ขึ้นอยู่กับลักษณะของข้อผิดพลาด

 • เม่ือเกิดข้อผิดพลาดใดๆ ให้ดําเนินการแก้ไขท่ีเหมาะสม จากน้ันให้รีเซ็ตอินเวอร์เตอร์ และเร่ิมการทํางานใหม่ 
การรีสตาร์ทการทํางานโดยไม่รีเซ็ตอาจทําให้อินเวอร์เตอร์ชํารุด หรือเสียหาย

 • เม่ือฟังกช์ันป้องกันถูกเปิดใช้งาน ให้สังเกตรายการต่อไปน้ี

 • การแสดงข้อผิดพลาดหรือสัญญาณเตือนของอินเวอร์เตอร์จะแบ่งประเภทไว้ดังต่อไปนี้

 • สามารถแสดงข้อผิดพลาดที่ผ่านมาแปดรายการได้บนแผงควบคุมการทํางาน (ประวตัิการเตือน) (สําหรับการทํางาน ดูที่ หน้า 22)

วธิีการรีเซ็ตฟงัก์ชันป้องกัน
รีเซ็ตอินเวอร์เตอร์โดยการดําเนินการต่อไปน้ี โปรดทราบว่าค่าความร้อนท่ีสะสมของฟังก์ชันรีเลย์ป้องกันความร้อนทางอิเล็กทรอนิกส์และ
จํานวนคร้ังท่ีลองใหม่จะถูกลบ (ลบออก) โดยการรีเซ ็ตอินเวอร์เตอร์
อินเวอร์เตอร์จะได้รับการกู้คนืหลังจากการรีเซ็ตประมาณ 1 วินาที

 • ก่อนการรีเซ็ตข้อผิดพลาดของอินเวอร์เตอร์ ต้องมีการยนืยันสถานะปดิของสัญญาณเร่ิมต้น การรีเซ ็ตข้อผิดพลาดของอินเวอร์เตอร์ 
ขณะท่ีสัญญาณเร่ิมต้นเปดิอยู ่จะเปน็การรีสตาร ์ทมอเตอร์ทันที

รายการ คําอธิบาย

เอาท์พุทสัญญาณเตือนผิดปกติ การเปิดแมกเนติกคอนแทคเตอร์ (MC) บนด้านอินพุทของอนิเวอร์เตอร์ขณะเกิดข้อผิดพลาดจะปดิกําลังไฟ 
ควบคุมไปยงัอินเวอร์เตอร์ ดังน้ันจะไม่มีการจัดเก็บเอาท์พุทสัญญาณเตือน

การแสดงข้อผิดพลาดหรือ 
สัญญาณเตือน เม่ือฟังก์ชันป้องกันถูกเปิดใช้งาน แผงควบคุมการทํางานจะแสดงสถานะข้อผิดพลาด

วิธีการเร่ิมการทํางานใหม่ เม่ือฟังก์ชันปอ้งกันถูกเปดิใช้งาน เอาท์พุทของอินเวอร์เตอร์จะถูกปดิรีเซ็ตอินเวอร์เตอร์เพ ื่อเร่ิมการทํางานใหม่

รายการท่ีแสดง คําอธิบาย

ข้อความแสดงข้อผิดพลาด ข้อความที่เก่ียวข้องกับข้อผิดพลาดของการทํางาน และข้อผิดพลาดของการตั้งค่าโดยแผงควบคมุการทำงาน 
และชุดพารามิเตอร์ อินเวอร์เตอร์ไม่ถูกตัดวงจร

การแจ้งเตือน อินเวอร์เตอร์ไม่ถูกตัดวงจรแม้ว่าจะมีการแจ้งเตือน อย่างไรก็ตาม การใช้วิธกีารที่ไม่เหมาะสมจะทําใหเ้กิด 
ข้อผิดพลาดได้

สัญญาณเตือน อินเวอร์เตอร์ไม่ถูกตัดวงจร ยังสามารถเอาท์พุทสัญญาณเตือน (LF) ด้วยการต้ังค่าพารามิเตอร์

ข้อผิดพลาด ฟังก์ชันป้องกันจะทํางานเพ่ือตัดวงจรอินเวอร์เตอร์และเอาท์พุทสัญญาณข้อผิดพลาด (ALM)

 • บนแผงควบคุมการทํางาน ใหก้ด  เพื่อรีเซ็ตอินเวอร์เตอร์

(อาจดําเนินการเฉพาะเม่ือเกิดข้อผิดพลาดข้ึนเท่าน้ัน (ดูที่ หน้า 32 
ของคู่มือการใช้งานสําหรับข้อผิดพลาด))

 • ปดิสวิตช์หน่ึงคร้ัง แลว้เปิดสวิตช์ใหม่อีกคร้ัง

 • เปิดสัญญาณรีเซ็ต (RES) อยา่งน้อย 0.1 วินาที (หากสัญญาณ RES ถูกเปิดค้าง 
"Err" จะปรากฏขึ้น (กะพริบ) เพื่อระบุว่าอินเวอร์เตอร์อยู่ในสถานะการรีเซ็ต)

ON

OFF

SD

อินเวอรเตอร

RES

การแสดงข้อผดิพลาดและสัญญาณเตือน
ของอนิเวอรเ์ตอร์
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ตรวจสอบและลบประวัตกิารเตือน

แผงควบคมุการทํางานจะจัดเก็บการแสดงข้อผิดพลาดที่ปรากฏขึ้นเม่ือมีการเปิดใช้ฟังก์ชันป้องกันเพื่อแสดงการบันทึกข้อผิดพลาดท่ีผ่านมา
แปดรายการ (ประวัติการเตือน)

ตรวจสอบประวัติการเตือน

1 เม่ือมีการตัดวงจรจากกระแสไฟฟ้าเกินที่เกิดจากกระแสไฟฟ้าเกินชั่วขณะ ค่ากระแสไฟฟ้าที่ตรวจสอบที่บันทึกไว้ในประวัติการเตือนอาจ
ต่ํากว่าคา่การไหลของกระแสไฟฟ้าจริง

2 เวลาการจ่ายพลงังานสะสมและเวลาการทํางานจริงจะมีการสะสมไว้ตั้งแต่ 0 ถึง 65535 ชั่วโมง จากน้ันจะถ ูกลบออกและสะสมใหม่อีกคร้ัง
เร่ิมต้ังแต่ 0

โหมดประวัติการเตือน

โหมดการตรวจสอบ โหมดการตั้งคาพารามิเตอร โหมดฟงกชัน

[การดำเนินการสำหรับการแสดงประวัติการเตือน]
สามารถแสดงการเตือนที่ผานมาไดแปดรายการดวยปุมหมุนตั้งคา
(การเตือนลาสุดจะลงทายดวย “.”)

“E0” จะปรากฏข้ึนเมื่อ

ไมมีประวัติการเตือน

การเตือนลาสุด

การเตือนครั้งแรก

การเตือนครั้งที่เจ็ด

ประวัติการเตือน 1

ความถี่เอาทพุท

กะพริบ กะพริบ

กะพริบกะพริบ

กะพริบ กะพริบ

กะพริบกะพริบ

เวลาในการจาย
พลังงานสะสม *2

จำนวนประวัติการเตือน

จำนวนประวัติการเตือน

จำนวนประวัติการเตือน

เอาทพุทกระแสไฟฟา *1 

เอาทพุทแรงดันไฟฟา

ประวัติการเตือน 2

ประวัติการเตือน 8

กดปุมหมุนตั้งคา

 

กดปุมหมุนตั้งคา

 

กดปุมหมุนตั้งคา

 

เวลา

วัน

เดือน ป
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ขั้นตอนการลบประวัตกิารเตือน

 • กําหนด Err.CL การลบประวัติการเตือน = “1” เพ่ือลบประวัติการเตือน

การทํางาน

1.
เปิดสวิตช์อินเวอร์เตอร์
การแสดงผลการตรวจสอบจะเปิดขึ้น

2.
โหมดการตั้งค่าพารามเิตอร์

กด  เพ่ือเลือกโหมดการตั้งค่าพารามิเตอร์ (หมายเลขพารามิเตอร์ท่ีอ่านก่อนหน้านี้จะปรากฏขึ้น)

3.

การเลือกหมายเลขพารามิเตอร์

หมุน  จนกระท่ัง  (ลบประวัติการเตือน) ปรากฏข้ึน กด  เพ่ืออ่านค่าท่ีกําหนดในปจัจุบัน “ ”

(ค่าเริ่มต้น) จะปรากฏข้ึน

4.

การลบประวัติการเตือน

หมุน  เพ่ือเปล่ียนค่าท่ีกําหนดเป็น “ ” กด  เพ่ือเริ่มต้นการลบ

“ ” และ “ ” จะกะพริบสลับกันหลังจากลบประวัติการเตือนแล้ว

หมุน  เพื่ออ่านคา่พารามิเตอร์อ่ืนๆ

กด  เพื่อแสดงการตั้งคา่อีกคร้ัง

กด  สองคร้ังเพื่อแสดงพารามิเตอร์ถัดไป
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รายการข้อผิดพลาดและการแจ้งเตือน

รายการข้อผิดพลาดและการแจ้งเตอืน
หากข้อความท่ีแสดงไม่สอดคล้องกับข้อความใดๆ ต่อไปน้ี หรือหากเกดิปัญหาอ่ืนๆ โปรดติดต่อตวัแทนจําหน่ายของคณุ

ข้อความแสดงข้อผิดพลาด
 • ข้อความทีเ่กี่ยวข้องกับข้อผิดพลาดในการทํางาน และข้อผิดพลาดในการ 

ตั้งค่า โดยแผงควบคุมการทํางาน และชุดพารามิเตอร์ จะปรากฏข้ึน 
อินเวอร์เตอร์ไม่ถูกตัดวงจร

การแจ้งเตือน
 • อินเวอร์เตอร์ไม่ถูกตัดวงจรแม้ว่าจะมีการแจ้งเตือนปรากฏข้ึน อยา่งไร 

ก็ตาม การใช้วิธกีารที่ไม่เหมาะสมจะทําใหเ้กิดข ้อผิดพลาดได้

 สัญญาณเตือน
 • อินเวอร์เตอร์ไม่ถูกตัดวงจร ยังสามารถเอาท์พุทสัญญาณเตือน (LF) 

ด้วยการต้ังค่าพารามิเตอร์

ข้อผิดพลาด
 • ฟังกชั์นป้องกนัจะตดัวงจรอินเวอร์เตอรแ์ละเอาทพุ์ทสญัญาณขอ้ผิดพลาด 

(ALM)
 • จะมีการใช้รหัสข้อมูลสําหรับการตรวจสอบรายละเอ ียดของข้อผิดพลาด 

ผ่านทางการส่ือสารหรือด้วย Pr.997 การเร่ิมทํางานผิดปกติ

แผงควบคุม
การทํางาน 
การแสดงผล

ช่ือ ดูที่ 
หน้า

ประวัติการเตือน 22

การล็อคแผงควบคุมการทํางาน 26

การล็อคโดยใช้รหัสผ่าน 26

 to 

ข้อผิดพลาดในการเขียนพารามิเตอร์ 26

 to 

ข้อผิดพลาดในการคัดลอก 27

ข้อผิดพลาด 29

แผงควบคุม
การทํางาน 
การแสดงผล

ช่ือ ดูที่
หน้า

Stall prevention (กระแสไฟฟ้าเกิน) 29

Stall prevention (แรงดันไฟฟา้เกิน) 30

การเตอืนลว่งหน้าของพลงังานไหลยอ้นกลบัขณะเบรก 30

การเตอืนล่วงหน้าของฟังก์ชันรเีลย์ป้องกัน 
ความรอ้นทางอิเล็กทรอนิกส์

30

การหยุดการทํางานของข้ัว PU 30

การแสดงการจํากัดความเรว็ 31

การคดัลอกพารามิเตอร์ 31

การหยุดการทํางานเพื่อความปลอดภัย 31

 to 
เอาท์พทุสัญญาณการซ่อมบํารุง 31

ข้อผิดพลาดท่ี USB host 31

ข้อผิดพลาดท่ีการตั้งค่าการกลับสู่ตําแหน่งเริ่มตน้ 32

การกลับสู่ตําแหน่งเริ่มตน้ไม่สมบรูณ์ 32

ข้อผิดพลาดในการตั้งค่าพารามิเตอร์การกลับสู่ 
ตําแหน่งเริม่ต้น 32

การทํางานของแหล่งจ่ายไฟภายนอก 24 V 32

to

แผงควบคุม
การทํางาน 
การแสดงผล

ช่ือ ดูที่ 
หน้า

สญัญาณเตือนท่ีพัดลม 32

สญัญาณเตือนพดัลมภายใน 32

แผงควบคุม
การทํางาน 
การแสดงผล

ช่ือ รหัส
ขอ้มูล

ดูที่
หน้า

การตดัวงจรจากกระแสไฟฟ้าเกิน 
ระหว่างการเร่งความเรว็

16
(H10)

33

การตดัวงจรจากกระแสไฟฟ้าเกิน 
ระหว่างความเร็วคงท่ี

17
(H11)

34

การตดัวงจรจากกระแสไฟฟ้าเกิน 
ระหว่างการลดความเร็วหรือการหยุด

18
(H12) 34

การตดัวงจรจากแรงดันไฟฟา้เกินโดย
พลังงานไหลย้อนกลับระหว่างการเรง่
ความเรว็

32
(H20)

35

การตัดวงจรจากพลังงานไหลย้อนกลับมี 
แรงดนัไฟฟ้าเกินระหว่างความเร็วคงท่ี

33
(H21)

35

การตดัวงจรจากพลังงานไหลยอ้นกลับมี
แรงดนัไฟฟ้าเกินระหว่างการลดความเร็ว 
หรอืหยดุ

34
(H22) 35

การตัดวงจรจากอนิเวอร์เตอร์รับโหลดเกนิ 
(ฟังก์ชนัรีเลยป์้องกันความร้อนทาง 
อิเลก็ทรอนิกส)์

48
(H30) 36

การตัดวงจรจากมอเตอร์ทํางานเกินกําลัง
49
(H31)

36

ฮีทซิงค์อุณหภูมิสงูเกิน
64
(H40) 36

ไฟดับชั่วขณะ 80
(H50)

37

แรงดันไฟฟ้าต่ํา
81
(H51)

37

เฟสทางด้านอินพทุไม่ครบ
82
(H52) 37

หยดุการทํางานของ Stall prevention 96
(H60)

38

การตรวจพบการสูญเสียสภาวะ 
ซิงโครนัส

97
(H61)

38

การตรวจพบสญัญาณเตือน 
ทรานซสิเตอร์เบรก

112
(H70) 38

ขอ้ผิดพลาดของเอาท์พทุด้านสายดิน 
(กราวด์) จากกระแสไฟฟา้เกนิ

128
(H80)

39
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รายการข้อผิดพลาดและการแจ้งเตือน

หากมีข้อผิดพลาดนอกเหนือจากท่ีกล่าวไว้ขา้งต้นปรากฏขึ้น 
โปรดติดต่อตัวแทนจําหน่ายของคุณ

เฟสทางด้านเอาท์พทุไม่ครบ 129
(H81)

39

การทํางานของอินพุทรเีลยป์้องกัน 
ความร้อนภายนอก

144
(H90)

39

การทํางานของเทอร์มิสเตอร์ PTC
145
(H91) 39

ข้อผิดพลาดท่ีอุปกรณ์เสริม 160
(HA0)

40

ข้อผิดพลาดท่ีการสื่อสารกับ 
อุปกรณเ์สริม

161
(HA1)

40
162
(HA2)

163
(HA3)

ข้อผิดพลาดท่ีผู้ใช้ระบุโดยฟังก์ชัน 
PLC

164
(HA4)

41

165
(HA5)

166
(HA6)

167
(HA7)

168
(HA8)

ข้อผิดพลาดท่ีอุปกรณ์จัดเก็บข้อมูล 
พารามิเตอร์

176
(HB0)

41

การปลดการเชื่อมต่อข้ัว PU
177
(HB1) 41

การสือ่สารซ้ําเกินกําหนด 178
(HB2)

41

ข้อผิดพลาดท่ีอุปกรณ์จัดเก็บข้อมูล 
พารามิเตอร์

179
(HB3)

41

ข้อผิดพลาดท่ี CPU

192
(HC0)

42

245
(HF5)

246
(HF6)

247
(HF7)

แหลง่จา่ยไฟแผงควบคุมการทํางานลัด 
วงจร/แหล่งจ่ายไฟข้ัว RS-485 ลัด 
วงจร

193
(HC1)

42

ข้อผิดพลาดท่ีไฟ 24 VDC
194
(HC2) 42

ตรวจพบเอาท์พทุกระแสไฟฟา้ผดิปกติ 196
(HC4)

42

ข้อผิดพลาดท่ีวงจรลดกระแสอินรัช 197
(HC5)

43

ข้อผิดพลาดท่ีการสื่อสาร 
(อินเวอร์เตอร์)

198
(HC6)

43

ข้อผิดพลาดท่ีอินพุทแบบอนาล็อก 199
(HC7)

43

แผงควบคุม
การทํางาน 
การแสดงผล

ช่ือ รหัส
ข้อมูล

ดูที่
หน้า

ข้อผิดพลาดท่ีการสื่อสารผ่าน USB
200
(HC8) 43

ข้อผิดพลาดท่ีวงจร Safety 201
(HC9)

43

ข้อผิดพลาดท่ีวงจรภายใน

202
(HCA)

44

253
(HFD) 44

ความเร็วเกนิกําหนด 208
(HD0)

44

ตรวจพบค่าเบี่ยงเบนความเร็ว 
เกินกําหนด

209
(HD1)

44

การตรวจพบสญัญาณขาดหาย
210
(HD2)

44

ตําแหน่งผิดพลาดเกินกําหนด
211
(HD3) 45

ข้อผิดพลาดท่ีฟังก์ชันลําดับของเบรก

213
(HD5)

45

214
(HD6)

215
(HD7)

216
(HD8)

217
(HD9)

218
(HDA)

219
(HDB)

ข้อผิดพลาดท่ีเฟสของ Encoder
220
(HDC) 45

ไม่ทราบตําแหนง่ข้ัวแม่เหล็ก 222
(HDE)

45

อุณหภูมิภายในผิดปกติ
225
(HE1)

45

ข้อผิดพลาดท่ีอินพุทกระแสไฟฟ้า 
4 mA

228
(HE4)

46

ข้อผิดพลาดท่ีฟังก์ชัน Pre-charge
229
(HE5)

46

ข้อผิดพลาดท่ีสัญญาณ PID
230
(HE6) 46

ข้อผิดพลาดท่ีอุปกรณ์เสรมิ

241
(HF1)

47
242
(HF2)

243
(HF3)

ข้อผิดพลาดท่ีวงจรภายใน 251
(HFB)

47

แผงควบคุม
การทํางาน 
การแสดงผล

ช่ือ รหัส
ข้อมูล

ดูที่
หน้า
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สาเหตุและการดําเนนิการแก้ไข

สาเหตแุละการดําเนินการแก้ไข

ข้อความแสดงข้อผิดพลาด
ข้อความท่ีเกี่ยวข้องกับปัญหาในการทํางานจะปรากฏขึ้น เอาท์พุทไม่ถูกปิด

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล HOLD

ช่ือ การล็อคแผงควบคุมการทํางาน

คําอธิบาย ตั้งค่าล็อคการทํางาน การทํางานนอกเหนือจาก  ไม่ถูกต้อง

จุดตรวจสอบ ————

การดําเนินการแก้ไข กด  ค้างไว้ 2 วินาทีเพือ่ปลดล็อค

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล LOCD

ช่ือ การล็อคโดยใช้รหัสผ่าน

คําอธิบาย ฟังก์ชันรหัสผ่านถูกเปิดใช้งาน การแสดงและการต ั้งคา่พารามิเตอรถ์ูกจํากัด

จุดตรวจสอบ ————

การดําเนินการแก้ไข ป้อนรหัสผ่านใน Pr.297 ล็อค/ปลดล็อครหัสผ่าน เพื่อปลดล็อคฟังก์ชันรหัสผ่านก่อนการทํางาน 

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล Er1

ช่ือ ข้อผิดพลาดในการเขียนพารามิเตอร์

คําอธิบาย

• มีความพยายามท่ีจะตั้งคา่พารามิเตอรข์ณะ Pr.77 การเลือกการเขียนพารามเิตอร์ ถูกกําหนดเปน็ปิดใช้งานการเขียน 
พารามิเตอร์

• มีการกําหนดช่วงการทับซอ้นกันสําหรับการข้ามความถี่
• มีการกําหนดช่วงการทับซอ้นกันสําหรับ V/F แบบปรับได้ 5 จุด
• PU และอินเวอร์เตอร์ไม่สามารถสือ่สารกันได้ตามปกติ
• มีความพยายามท่ีจะกําหนดค่าเริ่มต้นพารามิเตอร ์ IPM ขณะ Pr.72 = “25”

จุดตรวจสอบ

• ตรวจสอบการตัง้ค่า Pr.77 การเลือกการเขียนพารามิเตอร์ 
• ตรวจสอบการตัง้ค่า Pr.31 ถงึ Pr.36 (การข้ามความถี่)
• ตรวจสอบการตัง้ค่า Pr.100 ถึง Pr.109 (V/F แบบปรับได้ 5 จุด)
• ตรวจสอบการเชื่อมต่อ PU และอินเวอรเ์ตอร์
• ตรวจสอบการตัง้ค่า Pr.72 การเลือกความถี่ PWM ไม่สามารถใช้ตวักรองคล่ืนไซน์ภายใต้การควบคุมมอเตอร์แม่เหล็กถาวรโดย 
การควบคมุเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล Er2

ช่ือ มีข้อผิดพลาดในการเขียนระหว่างการทํางาน

คําอธิบาย มีความพยายามท่ีจะเขียนพารามิเตอร์ขณะ Pr.77 = “0”

จุดตรวจสอบ • ตรวจสอบว่าอินเวอร์เตอร์หยุดการทํางานหรือไม่

การดําเนินการแก้ไข
• หลังจากหยดุการทํางาน ใหทํ้าการตั้งค่าพารามิเตอร์
• เม่ือตั้งค่า Pr.77 = “2” การเขียนพารามิเตอร์จะถูกเปิดใช้งานระหว่างการทํางาน 

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล Er3

ช่ือ ข้อผิดพลาดในการปรับเทียบ

คําอธิบาย ค่าการปรบัเทียบ Bias และ Gain ของการอินพุทแบบอนาล็อกมีการกําหนดคา่ใกล้กันมากเกินไป

จุดตรวจสอบ ตรวจสอบการตั้งค่าพารามิเตอร์การปรับเทียบ C3, C4, C6 และ C7 (ฟังก์ชันการปรับเทียบ)
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สาเหตุและการดําเนินการแก้ไข

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล Er4

ช่ือ ข้อผิดพลาดในการกําหนดโหมด

คําอธิบาย
• มีความพยายามท่ีจะตั้งค่าพารามิเตอร์ในโหมดการทํางานภายนอกหรือ NET ขณะ Pr.77 = “1”
• มีความพยายามท่ีจะเขียนพารามิเตอร์เม่ือ Source คําสัง่ไม่ได้อยู่ท่ีแผงควบคุมการทํางาน (FR-DU08)

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบว่าโหมดการทํางานคือโหมดการทํางาน PU หรือไม่
• ตรวจสอบว่าการตั้งคา่ Pr.551 ถูกต้องหรือไม่

การดําเนนิการแก้ไข
• หลังจากตั้งค่าโหมดการทํางานเป็น “โหมดการทํางาน PU” ให้ทําการตัง้คา่พารามิเตอร
• เม่ือ Pr.77 =  “2” การเขียนพารามิเตอร์จะถูกเปิดใช้งานโดยไม ่สนใจโหมดการทํางาน
• กําหนด Pr.551 = “2”

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล Er8

ช่ือ ข้อผิดพลาดของการทํางานของอุปกรณ์หนว่ยความจํา USB

คําอธิบาย
• มีการป้อนคําสั่งการทํางานขณะท่ีอุปกรณห์น่วยความจํา USB ทํางานอยู่
• การดําเนนิการคดัลอก (การเขียน) ขณะฟงักช์ัน PLC อยู ่ในสถานะ RUN
• มีความพยายามท่ีจะดําเนินการคัดลอกโปรเจ็กต ์ท่ีมีการล็อคโดยใช้รหัสผ่าน

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบว่าอุปกรณห์น่วยความจํา USB มีการทํางานอยู ่หรือไม่
• ตรวจสอบว่าฟังก์ชัน PLC อยูใ่นสถานะ RUN หรอืไม่
• ตรวจสอบว่าข้อมูลโปรเจ็กต์ถูกล็อคไว้ด้วยรหัสผ่านหรือไม่

การดําเนนิการแก้ไข
• ดําเนนิงานหลังจากการทํางานของอุปกรณ์หนว่ยความจํา USB เสรจ็สิ้นแล้ว
• การหยุดการทํางานของฟังก์ชัน PLC (ดูท่ีคู่มือการต ั้งโปรแกรมฟังก์ชัน PLC)
• ปลดล็อครหสัผ่านของข้อมูลโปรเจ็กต์โดยใช้ FR Configurator2 (ดูท่ีคูมื่อการใช้งานของ FR Configurator2 และ GX Works2)

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล rE1

ช่ือ ข้อผิดพลาดในการอ่านพารามิเตอร์

คําอธิบาย
• เกิดข้อผิดพลาดท่ีแผงควบคุมการทํางานด้าน EEPROM ขณะการอ่านพารามิเตอร์ท่ีคัดลอก
• เกิดข้อผิดพลาดในอุปกรณ์หน่วยความจํา USB ขณะการค ัดลอกพารามิเตอร์หรอืการอ่านข้อมูลโปรเจ็กตข์องฟังก์ชัน PLC

จุดตรวจสอบ ————

การดําเนนิการแก้ไข

• คดัลอกพารามิเตอร์อีกครั้ง 
• คดัลอกข้อมูลโปรเจ็กตข์องฟังก์ชัน PLC อีกครัง้
• อุปกรณห์น่วยความจํา USB อาจมีข้อผิดพลาด เปลี่ยนอ ุปกรณ์หนว่ยความจํา USB
• แผงควบคุมการทํางาน (FR-DU08) อาจมีข้อผิดพลาด โปรดติดต่อตัวแทนจําหน่ายของคณุ

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล rE2

ช่ือ ข้อผิดพลาดในการเขียนพารามิเตอร์

คําอธิบาย
• มีความพยายามท่ีจะคัดลอกพารามิเตอร์จากแผงควบคุมการทํางานไปยังอินเวอร์เตอร์ระหว่างการทํางาน
• เกิดข้อผิดพลาดท่ีแผงควบคุมการทํางานด้าน EEPROM ขณะการเขียนพารามิเตอร์ท่ีคดัลอก
• เกิดข้อผิดพลาดในอุปกรณ์หน่วยความจํา USB ขณะเขียนพารามิเตอร์ท่ีคัดลอก หรอืข้อมูลโปรเจ็กตข์องฟังก์ชัน PLC

จุดตรวจสอบ • ตรวจสอบว่าอินเวอร์เตอร์หยดุการทํางานหรือไม่

การดําเนนิการแก้ไข

• หลังจากหยุดการทํางาน ให้คดัลอกพารามิเตอร์อีกครั้ง
• แผงควบคุมการทํางาน (FR-DU08) อาจมีข้อผิดพลาด โปรดติดต่อตัวแทนจําหน่ายของคณุ
• คดัลอกพารามิเตอร์หรือข้อมูลโปรเจ็กต์ PLC อีกคร ั้ง
• อุปกรณห์น่วยความจํา USB อาจมีข้อผิดพลาด เปลี่ยนอ ุปกรณ์หนว่ยความจํา USB
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แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล rE3

ช่ือ ข้อผิดพลาดในการตรวจสอบพารามิเตอร์

คําอธิบาย

• ข้อมูลในอินเวอร์เตอร์แตกต่างจากข้อมูลในแผงควบคุมการทํางาน
• เกดิข้อผิดพลาดท่ีแผงควบคุมการทํางานด้าน EEPROM ระหว่างการตรวจสอบพารามิเตอร์
• เกดิข้อผิดพลาดในอุปกรณห์น่วยความจํา USB ระหวา่งการตรวจสอบพารามิเตอร์
• ข้อมูลในอินเวอร์เตอร์มีความแตกตา่งจากข้อมูลในอุปกรณ์หนว่ยความจํา USB หรือคอมพิวเตอรส์่วนบุคคล (FR Configurator2)

จุดตรวจสอบ • ตรวจสอบการตัง้ค่าพารามิเตอร์ของอินเวอร์เตอร ์ต้นทางกับการตั้งค่าของอินเวอร์เตอร์ปลายทาง

การดําเนินการแก้ไข

• ดําเนนิการตรวจสอบต่อไปโดยการกด 

ตรวจสอบพารามิเตอร์อีกครั้ง
• แผงควบคมุการทํางาน (FR-DU08) อาจมีข้อผิดพลาด โปรดติดต่อตัวแทนจําหนา่ยของคุณ
• อุปกรณ์หนว่ยความจํา USB อาจมีข้อผิดพลาด เปลี่ยนอ ุปกรณห์น่วยความจํา USB
• ตรวจสอบข้อมูลโปรเจ็กตฟ์ังก์ชัน PLC อีกครัง้ 

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล rE4

ช่ือ ข้อผิดพลาดของรุ่น

คําอธิบาย
• มีการใช้โหมดท่ีต่างกันเม่ือคดัลอกพารามิเตอร ์จากแผงควบคมุการทํางาน หรือเม่ือทําการตรวจสอบพารามิเตอร์
• ข้อมูลในแผงควบคมุการทํางานไมถ่กูตอ้งเมือ่คดัลอกพารามิเตอร์จากแผงควบคุมการทํางานหรอืเมื่อทําการตรวจสอบพารามิเตอร์

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบว่าการคดัลอกพารามิเตอรห์รืออินเวอร์เตอร์ต้นทางการตรวจสอบเป็นรุน่เดียวกนั
• ตรวจสอบว่าการคดัลอกพารามิเตอรไ์ปยังแผงควบคมุการทํางานไม่ถูกขัดจังหวะโดยการปิดสวติช์แหล่งจ่ายไฟ หรอืโดยการตัด 
การเชื่อมต่อแผงควบคุมการทํางาน

การดําเนินการแก้ไข
• คัดลอกพารามิเตอรแ์ละตรวจสอบพารามิเตอร์ระหวา่งอินเวอร์เตอร์รุ่นเดียวกัน (FR-A800 series)
• คัดลอกพารามิเตอรไ์ปยังแผงควบคมุการทํางานจากอ ินเวอร์เตอร์อีกครั้ง

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล rE6

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ีไฟล์

คําอธิบาย
• ไม่สามารถรับรูไ้ฟล์การคัดลอกพารามิเตอร์ในอุปกรณ์หนว่ยความจํา USB
• เกดิข้อผิดพลาดในระบบไฟล์ระหว่างการถ่ายโอนฟงัก์ชัน PLC หรือการเขียนไปยัง RAM

จุดตรวจสอบ ————

การดําเนินการแก้ไข
• คัดลอกพารามิเตอรอี์กครั้ง 
• คัดลอกข้อมูลโปรเจ็กต์ฟังก์ชัน PLC อีกครั้ง

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล rE7

ช่ือ ข้อผิดพลาดปริมาณไฟล์

คําอธิบาย • มีความพยายามคดัลอกพารามิเตอร์ไปยงัอุปกรณ์หน ่วยความจํา USB โดยไฟล์ที่คดัลอกตัง้แต่ 001 ถึง 099 มกีารบันทกึไวอ้ยูแ่ล้ว

จุดตรวจสอบ • ตรวจสอบว่าจํานวนของไฟล์ท่ีคดัลอกในอุปกรณห์นว่ยความจํา USB มีจํานวนเท่ากับ 99 หรือไม่

การดําเนินการแก้ไข • ลบไฟล์ท่ีคัดลอกในอุปกรณ์หนว่ยความจํา USB และคัดลอกพารามิเตอร์อีกครัง้ 

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล rE8

ช่ือ ไม่มีไฟล์โปรเจ็กต์ฟงัก์ชัน PLC

คําอธิบาย ไม่มีไฟล์โปรเจ็กต์ฟงัก์ชัน PLC ท่ีระบุในอุปกรณ ์หน่วยความจํา USB

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบว่ามีไฟล์อยูใ่นอุปกรณ์หน่วยความจํา USB หรือไม่
• ตรวจสอบว่าชื่อโฟลเดอร์และชื่อไฟล์ในอุปกรณห์น่วยความจํา USB ถูกตอ้งหรอืไม่

การดําเนินการแก้ไข ข้อมูลในอุปกรณ์หนว่ยความจํา USB อาจมีความเสยีหาย

MEFA_IM_FR-A800_Detailed.book  Page 28  Friday, September 1, 2017  1:36 PM



29

สาเหตุและการดําเนินการแก้ไข

การแจ้งเตือน
เอาท์พุทไม่ถูกปิดเม่ือเปิดใช้งานฟังก์ชันป้องกัน

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล Err.

คําอธิบาย

• เปิดสญัญาณ RES
• แผงควบคุมการทํางานและอินเวอรเ์ตอรไ์ม่สามารถส ื่อสารกันได้ตามปกต ิ(ข้อผิดพลาดท่ีหน้าสัมผัสของข้ัวต่อ)
• ข้อผิดพลาดนีอ้าจเกิดข้ึนเม่ือแรงดันไฟฟ้าท่ีด้านอินพุทของอินเวอร์เตอร์ลดลง
• เมือ่ใชแ้หลง่จ่ายไฟสําหรบัการจ่ายไฟวงจรควบคุม (R1/L11, S1/L21) ทีแ่ยกตา่งหากจากแหล่งจ่ายไฟวงจรหลกั (R/L1, S/L2, T/L3) 
ข้อผิดพลาดนีอ้าจเกิดข้ึนขณะเปิดวงจรหลัก ไม่ใช่ข้อผิดพลาด

การดําเนนิการแก้ไข
• ปิดสญัญาณ RES
• ตรวจสอบการเชื่อมต่อระหว่างแผงควบคมุการทํางานและอินเวอร์เตอร์
• ตรวจสอบแรงดันไฟฟ้าบนด้านอินพุทของอินเวอร์เตอร์

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล OL FR-LU08 OL

ช่ือ Stall prevention (กระแสไฟฟ้าเกิน)

คําอธิบาย

• เม่ือกระแสไฟฟา้เอาท์พุทของอินเวอร์เตอร์เพิ่มข้ึน ฟังก์ชัน Stall prevention (กระแสไฟฟ้าเกิน) จะถูกเปิดใช้งาน
• ส่วนต่อไปนี้จะอธิบายเกี่ยวกับฟังก์ชัน Stall prevention (กระแสไฟฟ้าเกิน)

ระหว่าง 
การเร่งความเรว็

เม่ือกระแสไฟฟา้เอาท์พุท (แรงบิดเอาท์พุทภายใต ้การควบคมุเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์หรือการควบคุม 
แบบเวกเตอร)์ ของอินเวอร์เตอร์เกินกว่าระดับ Stall prevention (Pr.22 ระดับการทํางานของ Stall 
prevention ฯลฯ) ฟงัก์ชันนี้จะหยุดการเพิม่ความถี่จนกระท่ังกระแสไฟฟ้าท่ีโอเวอร์โหลดจะลดลงเพือ่ 
ป้องกันอินเวอร์เตอร์ไม่ให้ถูกตัดวงจรจากกระแสไฟฟ้าเกิน เม่ือกระแสไฟฟ้าเกินลดลงต่ํากวา่ระด ับการ 
ทํางานของ Stall prevention ฟังก์ชันนีจ้ะเพิ่มความถี่อีกครัง้

ระหว่าง 
การทํางานท่ีความเร็ว
คงท่ี

เม่ือกระแสไฟเอาท์พทุ (แรงบิดเอาท์พุทภายใต้การควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอรห์รือการควบค ุมแบบ 
เวกเตอร์) ของอินเวอร์เตอร์เกินกว่าระดับของ Stall prevention (Pr.22 ระดับการทํางานของ Stall 
prevention ฯลฯ) ฟังก์ชนัน้ีจะลดความถีจ่นกระทัง่กระแสไฟเกนิลดลงเพ่ือป้องกันอินเวอรเ์ตอรไ์มใ่หถ้กูตดั 
วงจรจากกระแสไฟเกิน เม่ือกระแสไฟฟ้าเกินลดลงต่ํากว่าระดับการทํางานของ Stall prevention ฟังก์ชันนี้ 
จะเพิม่ความถี่ข้ึนจนถึงค่าท่ีกําหนด

ระหว่าง 
การลดความเร็ว

เม่ือกระแสไฟฟา้เอาท์พุท (แรงบิดเอาท์พุทภายใต ้การควบคมุเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์หรือการควบคุม 
แบบเวกเตอร)์ ของอินเวอร์เตอร์เกินกว่าระดับของ Stall prevention (Pr.22 ระดับ การทํางานของ Stall 
prevention ฯลฯ) ฟงัก์ชันนี้จะลดความถี่ลงจนกระทั่งกระแสไฟฟ้าเกินลดลงเพื่อป้องกันอินเวอร์เตอร์ 
ไม่ใหถู้กตัดวงจรจากกระแสไฟฟ้าเกิน เม่ือกระแสไฟฟ้าเกินลดลงต่ํากว่าระดับการทํางานของ Stall 
prevention ฟังก์ชันนีจ้ะลดความถ่ีอีกครั้ง

จุดตรวจสอบ

• ตรวจสอบว่าการตั้งคา่ Pr.0 การเพิ่มแรงบิด ไม่มากเกินไป
• การตั้งค่า Pr.7 เวลาการเร่งความเร็ว และ Pr.8 เวลาการลดความเร็ว อาจนอ้ยเกินไป
• ตรวจสอบว่าโหลดไม่มีน้ําหนักมากเกินไป
• ตรวจสอบว่ามีข้อผิดพลาดใดๆ ในอุปกรณ์ตอ่พว่งหร ือไม่
• ตรวจสอบว่า Pr.13 ความถี่เริ่มต้น ไม่มากเกินไป
• ตรวจสอบว่า Pr.22 ระดับการทํางานของ Stall prevention มีความเหมาะสมหรอืไม่

การดําเนนิการแก้ไข

• ค่อยๆ เพิ่ม หรือค่อยๆ ลดการต้ังค่า Pr.0 ลงครั้งละ 1% และตรวจสอบสถานะของมอเตอร์ 
• กําหนดค่าท่ีมากข้ึนใน Pr.7 เวลาการเร่งความเร็ว และ Pr.8 เวลาการลดความเร็ว
• ลดโหลดลง
• ทดลองใช้การควบคุมฟลักซแ์ม่เหล็กข้ันสูงแบบเวกเตอร ์การควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร ์หร ือการควบคุมแบบเวกเตอร์
• เปลี่ยนแปลงการตั้งค่า Pr.14 การเลือกรูปแบบโหลด 
• กําหนดกระแสไฟฟา้การทํางานของ Stall prevention ใน Pr.22 ระดับการทํางานของ Stall prevention (ค่าเริม่ตน้คอื 150%) 
เวลาการเรง่ความเร็ว/การลดความเรว็อาจมีการเปล ี่ยนแปลง เพิ่มระดับการทํางานของ Stall prevention ด้วย Pr.22 ระดับการ 
ทํางานของ Stall prevention หรอืปิดการใช้งาน Stall prevention ด้วย Pr.156 การเลือกการทํางานของ Stall prevention 
(ใช้ Pr.156 เพื่อกําหนดให้มีการทํางานอยา่งตอ่เนือ่ง หรือไม่มีการทํางานท่ี OL)
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แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล oL FR-LU08 oL

ช่ือ Stall prevention (แรงดันไฟฟา้เกิน)

คําอธิบาย

• เม่ือแรงดันไฟฟ้าเอาท์พทุของอินเวอร์เตอร์เพิ่มข้ึน ฟังก์ชัน Stall prevention (แรงดันไฟฟา้เกนิ) จะถูกเปิดใช้งาน
• ฟังกช์นัเลีย่งพลงังานไหลยอ้นกลับจะถูกเปดิใช ้งานเน่ืองจากมีการจ่ายคนืพลงังานของมอเตอรม์ากเกนิไป 
• ส่วนต่อไปนี้จะอธิบายฟังก์ชัน Stall prevention (แรงดันไฟฟ ้าเกิน)

ระหว่างการลดความเร็ว
หากมพีลงังานไหลยอ้นกลับของมอเตอรม์ากเกนิกวา่ความสามารถในการใชพ้ลงังานทีค่นืกลบัมา ฟังกช์นัน้ี 
จะหยดุการลดความถ่ีเพื่อป้องกันการตัดวงจรจากแรงดันไฟฟ้าเกิน เม่ือพลังงานไหลย้อนกลับลดลง จะ 
เริ่มการลดความเร็วใหม่

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบการลดความเรว็อย่างกะทันหัน
• ตรวจสอบว่ามีการใช้ฟังก์ชันเล่ียงพลังงานไหลย้อนกลับ (Pr.882 ถึง Pr.886) หรอืไม่

การดําเนินการแก้ไข เวลาการลดความเร็วอาจมีการเปลี่ยนแปลง เพิ่มเวลาการลดความเร็วโดยใช้ Pr.8 เวลาการลดความเร็ว

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล RB FR-LU08 RB

ช่ือ การเตือนล่วงหน้าของพลังงานไหลยอ้นกลับขณะเบรก (เฉพาะโหมดมาตรฐานเท่านั้น)

คําอธิบาย ปรากฏข้ึนเม่ือพลังงานไหลย้อนกลับขณะเบรกมีการทํางานเท่ากับหรอืเกินกวา่ 85% ของคา่ Pr.70 พลังงานไหลยอ้นกลับขณะเบรก 
แบบพิเศษ หากพลงังานไหลย้อนกลบัขณะเบรกมีการทํางาน 100% จะม ีแรงดันไฟฟา้เกินจากพลงังานไหลย้อนกลบั (E. OV[ ]) เก ิดขึน้

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบว่าตัวต้านทานเบรกไม่มีค่าสูงเกินไป
• ตรวจสอบว่าการตัง้ค่า Pr.30 การเลือกฟงัก์ชันพลังงานไหลย้อนกลับ และ Pr.70 ถูกต้องหรือไม่

การดําเนินการแก้ไข
• กําหนดเวลาการลดความเรว็ให้นานข้ึน
• ตรวจสอบการตัง้ค่า Pr.30 และ Pr.70

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล TH FR-LU08 TH

ช่ือ การเตือนล่วงหน้าของฟังก์ชันรเีลย์ป้องกนัความร้อนทางอิเล็กทรอนกิส์

คําอธิบาย
ปรากฏข้ึนหากคา่สะสมของรีเลย ์O/L ป้องกันความร้อนทางอิเล็กทรอนกิสเ์ท่ากับหรอืเกินกว่า 85% ของค่าท่ีกําหนดไว้ล่วงหนา้ 
ของ Pr.9 รีเลย์ O/L ปอ้งกันความร้อนทางอิเล็กทรอนิกส์ หากคา่เท่ากับ 100% ของการตัง้คา่ Pr.9 มอเตอร์จะถูกตัดวงจรจาก 
การทํางานเกินกําลัง (E. THM)

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบว่ามีโหลดขนาดใหญ่หรอืการเรง่ความเร็วอย่างกะทันหันหรือไม่
• ตรวจสอบว่าการตัง้ค่า Pr.9 มีความเหมาะสมหรือไม่ 

การดําเนินการแก้ไข
• ลดโหลดและความถ่ีการทํางานลง
• กําหนดค่าท่ีเหมาะสมใน Pr.9

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล PS FR-LU08 PS

ช่ือ การหยดุการทํางานของข้ัว PU

คําอธิบาย

• หยุดการทํางานของมอเตอรโ์ดยใช้  ภายใตโ้หมดท่ีไม่ใช่โหมดการทํางาน PU (เพือ่เปดิใช้  ภายใต้โหมดท่ีไม่ใช่ 

โหมดการทํางาน PU ให้กําหนด Pr.75 การเลือกรีเซ็ต/การตรวจพบ PU ที่ปลดการเชื่อมต ่อ/การเลือกหยุดการทํางาน 
ของ PU

• มอเตอร์จะถูกหยุดโดยฟังก์ชันหยุดฉุกเฉิน

จุดตรวจสอบ • ตรวจสอบว่าการหยุดเกิดจากการกด  ของแผงควบคมุการทํางานหรือไม่

• ตรวจสอบว่าสญัญาณ X92 ถูกปิดหรือไม่

การดําเนินการแก้ไข • ปิดสญัญาณเริ่มตน้ และปล่อย 

• เปดิสญัญาณ X92 และปิดสัญญาณเริ่มต้นสําหรับการปล ่อย
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แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล SL FR-LU08 SL

ช่ือ การแสดงการจํากัดความเร็ว

คําอธิบาย เอาท์พุทหากเกินกว่าระดับการจํากัดความเร็วในระหว่างควบคุมแรงบิด

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบว่าคําสัง่แรงบดิไม่มากเกนิกว่าท่ีกําหนด
• ตรวจสอบว่ากําหนดระดับการจํากัดความเร็วต่ําเกินไปหรือไม่

การดําเนนิการแก้ไข
• ลดค่าคําสั่งแรงบิด
• เพิม่ระดับการจํากัดความเร็ว

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล CP FR-LU08 CP

ช่ือ การคัดลอกพารามิเตอร์

คําอธิบาย ปรากฏข้ึนเม่ือคดัลอกพารามิเตอรร์ะหว่างอินเวอรเ์ตอร ์FR-A820-03160(55K) หรือต่ํากว่า, FR-A840-01800(55K) หรอืต่ํากว่า, 
FR-A820-03800(75K) หรือสูงกว่า และ FR-A840-02160(75K) หรอืสงูกว่า

จุดตรวจสอบ จําเป็นต้องมีการรีเซต็ Pr.9, Pr.30, Pr.51, Pr.56, Pr.57, Pr.61, Pr.70, Pr.72, Pr.80, Pr.82, Pr.90 ถึง Pr.94, Pr.453, Pr.455, 
Pr.458 ถึง Pr.462, Pr.557, Pr.859, Pr.860 และ Pr.893 

การดําเนนิการแก้ไข กําหนดคา่เริม่ต้นใน Pr.989 การปลดสัญญาณเตือนการคัดลอกพารามิเตอร์

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล SA FR-LU08 —

ช่ือ การหยุดการทํางานเพือ่ความปลอดภัย

คําอธิบาย ปรากฏข้ึนเม่ือฟงัก์ชันหยดุการทํางานเพื่อความปลอดภัยถูกเปิดใช้งาน (ระหว่างปิดเอาท์พุท)

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบว่าอุปกรณห์ยุดฉุกเฉินถูกเปิดใช้งานหร ือไม่
• ตรวจสอบว่าสายเชื่อมระหว่าง S1 และ PC หรือระหว่าง S2 และ PC ถูกปลดออกหรอืไม่เม่ือไม่มีการใช้ฟังกช์ันหยุดฉุกเฉิน

การดําเนนิการแก้ไข

• อุปกรณห์ยุดฉุกเฉินจะทํางานเม่ือใช้ฟังก์ชันหย ุดฉุกเฉิน ระบสุาเหตุของการหยดุฉุกเฉิน ตรวจสอบใหแ้น่ใจว่ามีความปลอดภัย 
และรีสตาร์ทระบบ

• เม่ือไม่ได้ใช้ฟังก์ชันหยดุฉุกเฉิน การลัดวงจรระหว่างข้ัว S1 และ PC และระหว่าง S2 และ PC จากสายเชื่อมสําหรบัการทํางาน 
ของอินเวอร์เตอร์

• หาก  ปรากฏข้ึนเม่ือสายระหว่าง S1 และ SIC และระหว่าง S2 และ SIC มีการเหนี่ยวนําท้ังสองเส้นขณะการใช้ฟงักช์ัน 
หยดุการทํางานเพื่อความปลอดภัย (เปิดใช้งาน Drive) แสดงว่าอาจเกิดจากข้อผิดพลาดภายในตรวจสอบสายไฟของข้ัว S1, S2 
และ SIC และติดต่อตัวแทนจําหน่ายของคณุหากสายไฟไม ่มีข้อผิดพลาด

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล MT1 to MT3

 to 
FR-LU08 MT1 to MT3

ช่ือ เอาท์พุทสัญญาณการซ่อมบํารงุ 1 ถึง 3

คําอธิบาย

ปรากฏข้ึนเม่ือเวลาในการจ่ายพลังงานสะสมของอินเวอรเ์ตอรเ์ท่ากับหรือเกินกว่าคา่ท่ีกําหนดของพารามิเตอร์ กําหนดเวลาจนกว่า 
MT ปรากฏข้ึนโดยใช้ Pr.504 เวลาที่กําหนดของเอาท์พุทสัญญาณเตือนของตัวจ ับเวลาการบํารุงรักษา 1 (MT1), Pr.687 
เวลาทีก่ําหนดของเอาทพ์ทุสญัญาณเตือนของตัวจบัเวลาการบํารงุรกัษา 2  (MT2) และ Pr.689 เวลาทีก่ําหนดของเอาทพ์ทุ 
สัญญาณเตือนของตัวจบัเวลาการบํารุงรักษา 3 (MT3)
MT ไม่ปรากฏข้ึนเม่ือการตั้งค่า Pr.504, Pr.687 และ Pr.689 เป็นค่าเริ่มต้น (9999)

จุดตรวจสอบ เกินกว่าเวลาท่ีกําหนดของตัวจับเวลาการบํารงุรกัษา

การดําเนนิการแก้ไข
ใช้วิธีการแก้ไขท่ีเหมาะสมตามวัตถุประสงคข์องการต้ังค่าตัวจับเวลาการบํารุงรักษา
การตั้งค่า “0” ใน Pr.503 ตัวจับเวลาการบํารุงรักษา 1, Pr.686 ตัวจับเวลาการบำรุงรักษา 2 และ Pr.688 ตัวจับเวลาการบํารุง 
รักษา 3 จะลบการแสดงผล

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล UF FR-LU08 UF

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ี USB host

คําอธิบาย ปรากฏข้ึนเม่ือมีกระแสไฟฟ้าไหลไปยังข้ัวต่อ USB A มากเกินไป

จุดตรวจสอบ ตรวจสอบว่ามีการเชื่อมต่ออุปกรณ ์USB ท่ีไม่ใช่อ ุปกรณ์หนว่ยความจํา USB กับข้ัวต่อ USB A หรอืไม่

การดําเนนิการแก้ไข
• หากมีการเชื่อมต่ออุปกรณ์ท่ีไม่ใช่อุปกรณ์หน่วยความจํา USB กับข้ัวต่อ USB A ให้ถอดอุปกรณอ์อก
• การตั้งค่า Pr.1049 การรีเซ็ตโฮสต์ USB = “1” หรือการรีเซต็อินเวอร์เตอร์จะลบการแสดงผลของ UF
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สญัญาณเตือน
เอาท์พุทไม่ถูกปิดเม่ือเปิดใชง้านฟังก์ชันป้องกัน ยังสามารถเอาท์พุทสัญญาณเตือนด้วยการตั้งค่าพารามิเตอร์
(กําหนด “98” ใน Pr.190 ถึง Pr.196 (การเลือกฟังก์ชันของขั้วเอาท์พุท) 

ข้อผิดพลาด
เมือ่ฟังก์ชันป้องกันถูกเปดิใช้งาน อินเวอร์เตอร์จะถูกตัดวงจร และมกีารเอาท์พุทสญัญาณเตือน

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล HP1 to HP3

 to 
FR-LU08 HP1 to HP3

ช่ือ ข้อผิดพลาดของการกลับสูต่ําแหน่งเริ่มต้น

คําอธิบาย ปรากฏข้ึนเมื่อเกดิความผิดพลาดระหวา่งการกลับสูต่ําแหน่งเริม่ตน้ภายใตก้ารควบคมุตําแหน่ง 

จุดตรวจสอบ ระบุสาเหตุของข้อผิดพลาดท่ีเกิดข้ึน

การดําเนินการแก้ไข ตรวจสอบการตั้งค่าพารามิเตอร์และตรวจสอบว่าสัญญาณอินพุทมีความถูกต้องหรือไม่

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล EV FR-LU08 —

ช่ือ การทํางานของแหล่งจ่ายไฟภายนอก 24 V

คําอธิบาย กะพริบเม่ือแหล่งจ่ายไฟวงจรหลักถูกปิดและมีการอินพุทแหล่งจ่ายไฟภายนอก 24 V

จุดตรวจสอบ • กําลังไฟฟา้ถูกจ่ายมาจากแหล่งจ่ายไฟภายนอก 24 V

การดําเนินการแก้ไข
• การเปิดแหล่งจ่ายไฟ (วงจรหลัก) ของอินเวอรเ์ตอร์จะลบการแสดงผล
• หากการแสดงผลยงัคงปรากฏอยู่หลังจากเปิดแหล่งจ ่ายไฟ (วงจรหลัก) ของอินเวอร์เตอร์ แสดงว่าอาจมีแรงดันไฟฟ้าของแหล่ง 
จ่ายไฟต่ํา หรือจัมพ์เปอร์ระหว่างข้ัว P/+ และ P1 อาจถูกตดัการเช่ือมตอ่

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล FN FR-LU08 FN

ช่ือ สัญญาณเตือนท่ีพัดลม

คําอธิบาย สําหรับอินเวอร์เตอร์ท่ีมีพัดลมระบายความรอ้น FN จะปรากฏข้ึนบนแผงควบคุมการทํางานเม่ือพัดลมระบายความรอ้นหยุดการ 
ทํางานเนื่องจากข้อผิดพลาดหรือมีการทํางานท่ีต่างจากการต้ังคา่ Pr.244 การเลือกการทํางานของพัดลมระบายความร้อน

จุดตรวจสอบ ตรวจหาข้อผิดพลาดของพดัลมระบายความร้อน

การดําเนินการแก้ไข พัดลมอาจมีข้อผิดพลาด โปรดติดต่อตัวแทนจําหน่ายของคณุ

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล FN2 FR-LU08 FN2

ช่ือ สัญญาณเตือนพัดลมภายใน (เฉพาะรุ่นท่ีรองรับ IP55 เท่านั้น)

คําอธิบาย FN2 จะปรากฏข้ึนบนแผงควบคมุการทํางานเม่ือพดัลมหม ุนเวียนอากาศภายในหยดุการทํางานเนือ่งจากข้อผิดพลาด หรือมี 
ความเร็วในการหมุนต่ํา

จุดตรวจสอบ ตรวจหาความบพรอ่งของพัดลมหมุนเวียนอากาศภายใน

การดําเนินการแก้ไข พัดลมอาจมีข้อผิดพลาด โปรดติดต่อตัวแทนจําหน่ายของคณุ
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สาเหตุและการดําเนินการแก้ไข

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.OC1 FR-LU08 OC During Acc

ช่ือ การตัดวงจรจากกระแสไฟฟ้าเกินระหว่างการเรง่ความเร็ว

คําอธิบาย เม่ือกระแสไฟฟ้าเอาท์พทุของอินเวอรเ์ตอรเ์ท่ากับหรือเกินกว่าประมาณ 235% ของกระแสไฟฟ้าท่ีกําหนดระหว่างการเร่ง 
ความเร็ว วงจรป้องกันจะถูกเปิดใช้งาน และอินเวอร์เตอร์จะถูกตัดวงจร

จุดตรวจสอบ

• ตรวจสอบการเรง่ความเร็วอย่างกะทันหนั
• ตรวจสอบว่ามีระยะเวลาการเร่งความเร็วนานเกินไปในการใช้งานการยกหรือไม่
• ตรวจหาการลัดวงจรของเอาท์พทุ
• ตรวจสอบว่าการตั้งคา่ Pr.3 ความถี่มาตรฐาน ไม่เท่ากับ 60 Hz เม่ือความถี่ท่ีกําหนดของมอเตอร์เท่ากับ 50 Hz
• ตรวจสอบว่ามีการกําหนดระดับการทํางานของ Stall prevention ส ูงเกนิไปหรอืไม่ 
ตรวจสอบว่าการจํากัดกระแสไฟฟ้าท่ีตอบสนอง อย่างรวดเรว็ถูกปิดใช้งานหรอืไม่

• ตรวจสอบว่าไม่มีการขับเพื่อจ่ายคืนพลังงานบ่อยมากเกินไป (ตรวจสอบว่าแรงดันไฟฟ้าเอาท์พทุมากกวา่แรงดันไฟฟ้าอ้างอิง V/F 
ขณะการขับเพื่อจ่ายคืนพลังงาน และมีกระแสไฟฟา้เกินเกิดข้ึนเนื่องจากการเพิม่กระแสไฟฟา้ของมอเตอร์)

• ตรวจสอบว่าแหล่งจ่ายไฟสําหรับข้ัว RS-485 ไม่มีการล ัดวงจร (ภายใต้การควบคุมแบบเวกเตอร์)
• ตรวจสอบวา่การตอ่สายไฟ Encoder และข้อกําหนดจําเพาะ (แหลง่จ่ายไฟ Encoder, ความละเอียด, Differential/Complementary) 
ถูกตอ้ง นอกจากนี ้ให้ตรวจสอบว่าการตอ่สายไฟของมอเตอร์ (U, V, W) ถูกต้องหรือไม่ (ภายใต้การควบคมุแบบเวกเตอร์)

• ตรวจสอบว่าทิศทางการหมุนไม่เปลี่ยนจากการหมุนเดินหน้าเป็นการหมุนย้อนกลับ (หรอืจากการหมุนย ้อนกลับเป็น 
การหมุนเดินหนา้) ระหว่างการควบคุมแรงบิดภายใต ้การควบคมุเวกเตอร์แบบไม่มีเซน็เซอร์

• ตรวจสอบว่าขนาดของอินเวอรเ์ตอร์ตรงกับขนาดมอเตอร ์(การควบคมุมอเตอร์แม่เหล็กถาวรโดยการควบค ุมเวกเตอร์แบบไม่มี 
เซน็เซอร์)

• ตรวจสอบว่ามีการส่งคําสั่งเริ่มต้นไปยังอินเวอร์เตอร์ขณะมอเตอร์กําลังทํางานอยู่หรอืไม่ (การควบคุมมอเตอร์แม่เหล็กถาวรโดย 
การควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์)

การดําเนนิการแก้ไข

• กําหนดเวลาการเร่งความเรว็ให้นานข้ึน (ลดเวลาการเรง่ความเร็วท่ีลดลงในการยกให้สั้นลง)
• หาก “E.OC1” ปรากฏข้ึนตลอดเวลาขณะเริ่มทํางาน ให้ตัดการเชื่อมต่อมอเตอร์หนึง่ครั้ง และรีสตาร์ทอินเวอร์เตอร์
หาก “E.OC1” ยังคงปรากฏขึ้น โปรดติดต่อตัวแทนจําหน่ายของคณุ

• ตรวจสอบการต่อสายเพื่อให้แน่ใจว่าไม่มีการลัดวงจรของเอาท์พุทเกิดข้ึน
• กําหนด 50 Hz ใน Pr.3 ความถี่มาตรฐาน
• ลดระดับการทํางานของ Stall prevention เปิดใช้งานการจํากัดกระแสไฟฟา้แบบตอบสนองอย่างรวดเรว็
• กําหนดแรงดันไฟฟ้ามาตรฐาน (แรงดันไฟฟ้าท่ีกําหนดของมอเตอร์ ฯลฯ) ใน Pr.19 ความถีม่าตรฐานของแรงดันไฟฟ้า
• ตรวจสอบการเชื่อมต่อข้ัว RS-485 (ภายใต้การควบคุมแบบเวกเตอร์)
• ตรวจสอบการต่อสายไฟและข้อกําหนดเฉพาะของ Encoder และมอเตอร์ ดําเนินการตั้งค่าตามข้อกําหนดเฉพาะของ Encoder 
และมอเตอร์ (ภายใต้การควบคมุแบบเวกเตอร์)

• ป้องกันมอเตอร์ไม่ให้เปลี่ยนทิศทางการหมุนจากการหมุนเดินหนา้เป็นการหมุนย้อนกลับ (หรือจากย ้อนกลับเป็นเดินหน้า) 
ระหว่างการควบคุมแรงบิดภายใต้การควบคมุเวกเตอร์แบบไม่มีเซน็เซอร์

• เลือกขนาดของอินเวอรเ์ตอรแ์ละมอเตอรท่ี์ตรงกัน (การควบคุมมอเตอร์แม่เหล็กถาวรโดยการควบคมุเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์)
• อินพทุคําสั่งเริ่มต้นหลังจากมอเตอร์หยดุการทํางาน หรือใช้การรีสตารท์โดยอัตโนมัติหลังจากฟงักช์ันไฟดับชั่วขณะ/การสตาร์ท 
ใหม่ (การควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์ IPM)

 ความแตกต่างตามระดับการใช้งาน สามารถเปลี่ยนแปลงระดับการใช้งานโดยใช้ Pr.570 การต้ังค่าระดับการใช้งานหลายระดับ 
148% สําหรับ ระดับ SLD, 170% สําหรับระดับ LD, 235% สําหรับระดับ ND (การตั้งค่าเร่ิมต้น) และ 280% สําหรับระดับ HD
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สาเหตุและการดําเนนิการแก้ไข

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.OC2 FR-LU08 Stedy Spd OC

ช่ือ การตัดวงจรจากกระแสไฟฟ้าเกินระหวา่งความเรว็คงที่

คําอธิบาย เม่ือกระแสไฟฟ้าเอาท์พุทของอินเวอรเ์ตอร์เท่ากบัหรือเกินกวา่ประมาณ 235% ของกระแสไฟฟ้าท่ีกําหนดระหว่างการทํางานท่ี 
ความเร็วคงท่ี วงจรป้องกันจะถูกเปิดใช้งาน และอินเวอร์เตอร์จะถูกตัดวงจร

จุดตรวจสอบ

• ตรวจสอบการเปลี่ยนแปลงของโหลดอย่างกะทันหัน
• ตรวจหาการลัดวงจรของเอาท์พุท
• ตรวจสอบว่ามีการกําหนดระดับการทํางานของ Stall prevention ส ูงเกินไปหรือไม่ 
ตรวจสอบว่าการจํากดักระแสไฟฟ้าท่ีตอบสนอง อย่างรวดเร็วถูกปิดใช้งานหรือไม่

• ตรวจสอบว่าแหล่งจ่ายไฟสําหรับข้ัว RS-485 ไม่มีการล ัดวงจร (ภายใตก้ารควบคมุแบบเวกเตอร์)
• ตรวจสอบว่าทิศทางการหมุนไม่เปลี่ยนจากการหมุนเดินหนา้เป็นการหมุนยอ้นกลับ (หรือจากการหมุนย ้อนกลับเป็นการหมุน 
เดินหน้า) ระหว่างการควบคมุแรงบิดภายใต้การควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์

• ตรวจสอบว่าขนาดของอินเวอร์เตอร์ตรงกับขนาดมอเตอร์ (การควบคมุมอเตอร์แม่เหล็กถาวรโดยการควบค ุมเวกเตอร์แบบไม่มี 
เซน็เซอร์)

• ตรวจสอบว่ามีการสง่คําสั่งเริ่มต้นไปยังอินเวอร์เตอร์ขณะมอเตอรก์ําลังทํางานอยู่หรือไม่ (การควบคมุมอเตอร์แม่เหล็กถาวรโดย 
การควบคมุเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์)

การดําเนินการแก้ไข

• รักษาโหลดให้คงท่ี
• ตรวจสอบการตอ่สายเพื่อให้แน่ใจวา่ไม่มีการลัดวงจรของเอาท์พุทเกิดข้ึน
• ลดระดับการทํางานของ Stall prevention เปิดใช้งานการจํากดักระแสไฟฟ้าแบบตอบสนองอย่างรวดเรว็
• ตรวจสอบการเชื่อมต่อข้ัว RS-485 (ภายใต้การควบคุมแบบเวกเตอร)์
• ป้องกันมอเตอร์ไม่ให้เปลี่ยนทิศทางการหมุนจากการหมุนเดินหน้าเป็นการหมุนย้อนกลับ (หรือจากย ้อนกลับเป็นเดินหน้า) 
ระหวา่งการควบคุมแรงบิดภายใต้การควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์

• เลือกขนาดของอินเวอร์เตอร์และมอเตอรท่ี์ตรงกนั (การควบคุมมอเตอร์แม่เหล็กถาวรโดยการควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซน็เซอร์)
• อินพุทคําสัง่เริ่มต้นหลงัจากมอเตอรห์ยดุการทํางาน หรือใช้การรีสตารท์โดยอัตโนมตัหิลงัจากฟังกช์นัไฟดบัชั่วขณะ/การสตารท์ใหม ่

(การควบคุมมอเตอร์แม่เหล็กถาวรโดยการควบคมุเวกเตอร์แบบไม่มีเซน็เซอร์)

 ความแตกต่างตามระดับการใช้งาน สามารถเปลีย่นแปลงระดับการใช้งานโดยใช้ Pr.570 การต้ังค่าระดับการใช้งานหลายระดับ 
148% สําหรับ ระดับ SLD, 170% สําหรับระดับ LD, 235% สําหรับระดับ ND (การตั้งคา่เร่ิมต้น) และ 280% สําหรับระดับ HD

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.OC3 FR-LU08 OC During Dec

ช่ือ การตัดวงจรจากกระแสไฟฟ้าเกินระหวา่งการลดความเรว็หรือการหยดุ

คําอธิบาย เมื่อกระแสไฟฟ้าเอาท์พุทของอินเวอรเ์ตอรเ์ท่ากบัหรือเกนิกว่าประมาณ 235% ของกระแสไฟฟ้าที่กําหนดระหว่าง การลดความเร็ว 
(นอกเหนอืจากการเร่งความเร็วหรอืความเร็วคงที่) วงจรป้องกันจะถูกเปิดใช้งาน และอินเวอร์เตอร์จะถูกตัดวงจร

จุดตรวจสอบ

• ตรวจสอบการลดความเรว็อย่างกะทันหัน
• ตรวจหาการลัดวงจรของเอาท์พุท
• ตรวจสอบการทํางานท่ีรวดเรว็เกินไปของเบรกแบบกลไกของมอเตอร์
• ตรวจสอบว่ามีการกําหนดระดับการทํางานของ Stall prevention ส ูงเกินไปหรือไม่ 
ตรวจสอบว่าการจํากดักระแสไฟฟ้าท่ีตอบสนอง อย่างรวดเร็วถูกปิดใช้งานหรือไม่

• ตรวจสอบว่าแหล่งจ่ายไฟสําหรับข้ัว RS-485 ไม่มีการล ัดวงจร (ภายใตก้ารควบคมุแบบเวกเตอร์)
• ตรวจสอบว่าทิศทางการหมุนไม่เปลี่ยนจากการหมุนเดินหนา้เป็นการหมุนยอ้นกลับ (หรือจากการหมุนย ้อนกลับเป็นการหมุน 
เดินหน้า) ระหว่างการควบคมุแรงบิดภายใต้การควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์

• ตรวจสอบว่าขนาดของอินเวอร์เตอร์ตรงกับขนาดมอเตอร์ (การควบคมุมอเตอร์แม่เหล็กถาวรโดยการควบค ุมเวกเตอร์แบบไม่มี 
เซน็เซอร์)

• ตรวจสอบว่ามีการสง่คําสั่งเริ่มต้นไปยังอินเวอร์เตอร์ขณะมอเตอรก์ําลังทํางานอยู่หรือไม่ (การควบคมุมอเตอร์แม่เหล็กถาวรโดย 
การควบคมุเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์)

การดําเนินการแก้ไข

• กําหนดเวลาการลดความเรว็ให้นานข้ึน
• ตรวจสอบการตอ่สายเพื่อให้แน่ใจวา่ไม่มีการลัดวงจรของเอาท์พุทเกิดข้ึน
• ตรวจสอบการทํางานของเบรกแบบกลไก
• ลดระดบัการทํางานของ Stall prevention เปดิใชง้านการจํากดักระแสไฟฟ้าแบบตอบสนองอยา่งรวดเรว็
• ตรวจสอบการเชื่อมต่อข้ัว RS-485 (ภายใต้การควบคุมแบบเวกเตอร)์
• ป้องกันมอเตอร์ไม่ให้เปลี่ยนทิศทางการหมุนจากการหมุนเดินหน้าเป็นการหมุนย้อนกลับ (หรือจากย ้อนกลับเป็นเดินหน้า) 
ระหวา่งการควบคุมแรงบิดภายใต้การควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์

• เลือกขนาดของอินเวอร์เตอร์และมอเตอรท่ี์ตรงกนั (การควบคุมมอเตอร์แม่เหล็กถาวรโดยการควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซน็เซอร์)
• อินพุทคําสัง่เริ่มต้นหลงัจากมอเตอรห์ยดุการทํางาน หรือใช้การรีสตารท์โดยอัตโนมตัหิลงัจากฟังกช์นัไฟดบัชั่วขณะ/การสตารท์ใหม ่

(การควบคุมมอเตอร์แม่เหล็กถาวรโดยการควบคมุเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์)

 ความแตกต่างตามระดับการใช้งาน สามารถเปลีย่นแปลงระดับการใช้งานโดยใช้ Pr.570 การต้ังค่าระดับการใช้งานหลายระดับ 
148% สําหรับ ระดับ SLD, 170% สําหรับระดับ LD, 235% สําหรับระดับ ND (การตั้งคา่เร่ิมต้น) และ 280% สําหรับระดับ HD
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สาเหตุและการดําเนินการแก้ไข

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.OV1 FR-LU08 OV During Acc

ช่ือ การตัดวงจรจากแรงดันไฟฟ้าเกินโดยพลังงานไหลยอ้นกลับระหว่างการเร่งความเร็ว

คําอธิบาย หากพลังงานไหลยอ้นกลับทําให้แรงดนัไฟฟ้า DC ของวงจรหลักภายในของอินเวอร์เตอรเ์ทา่กบัหรือเกนิกว่าคา่ทีก่ําหนดวงจรปอ้งกนั 
จะถูกเปดิใชง้านเพ่ือหยดุเอาท์พุทของอินเวอรเ์ตอร์ วงจรยงัอาจถกูเปิดใชง้านจากแรงดันไฟฟ้ากระชากที่เกดิข้ึนในระบบแหล่งจ่ายไฟ

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบการเรง่ความเร็วท่ีช้าเกินไป (เช่น ระหว ่างการเร่งความเร็วท่ีลดต่ําลงในโหลดการยกในแนวตั้ง)
• ตรวจสอบวา่ Pr.22 ระดับการทํางานของ Stall prevention ไมไ่ดถู้กกําหนดเปน็กระแสไฟฟ้าขณะไม่มโีหลดหรอืต่ํากวา่
• ตรวจสอบว่ามีการเปิดใช้ Stall prevention บ่อยในการใช้งานท่ีมีความเฉ่ือยของโหลดอย่างมากหรือไม่

การดําเนนิการแก้ไข

• กําหนดเวลาการเร่งความเรว็ให้สัน้ลง
ใช้ฟังก์ชันเล่ียงพลังงานไหลย้อนกลับ (Pr.882 ถึง Pr.886) 

• กําหนดค่าท่ีมากกว่ากระแสไฟฟา้ขณะไม่มีโหลดใน Pr.22
• กําหนด Pr.154 การเลือกการลดแรงดันไฟฟ้าระหว่างการทํางานของ Stall prevention = “10, 11”

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.OV2 FR-LU08 Stedy Spd OV

ช่ือ การตัดวงจรจากพลังงานไหลย้อนกลับมีแรงดันไฟฟา้เกินระหวา่งความเรว็คงที่

คําอธิบาย หากพลังงานไหลยอ้นกลับทําให้แรงดนัไฟฟ้า DC ของวงจรหลักภายในของอินเวอร์เตอรเ์ทา่กบัหรือเกนิกว่าคา่ทีก่ําหนดวงจรปอ้งกนั 
จะถูกเปดิใชง้านเพ่ือหยดุเอาท์พุทของอินเวอรเ์ตอร์ วงจรยงัอาจถกูเปิดใชง้านจากแรงดันไฟฟ้ากระชากที่เกดิข้ึนในระบบแหล่งจ่ายไฟ

จุดตรวจสอบ

• ตรวจสอบการเปลี่ยนแปลงของโหลดอย่างกะทันหนั
• ตรวจสอบวา่ Pr.22 ระดับการทํางานของ Stall prevention ไมไ่ดถู้กกําหนดเปน็กระแสไฟฟ้าขณะไม่มโีหลดหรอืต่ํากวา่
• ตรวจสอบว่ามีการเปิดใช้ Stall prevention บ่อยในการใช้งานท่ีมีความเฉ่ือยของโหลดอย่างมากหรือไม่
• ตรวจสอบว่าเวลาการเร่งความเรว็/การลดความเร็วไม่น้อยเกินไป

การดําเนนิการแก้ไข

• รกัษาโหลดให้คงท่ี
• ใช้ฟังก์ชันเล่ียงพลังงานไหลย้อนกลับ (Pr.882 ถึง Pr.886) 
• ใช้ชุดเบรกหรอืคอนเวอร์เตอรส์ร้างกําลังไฟฟ้าแบบท่ัวไป (FR-CV) ตามท่ีกําหนด
• กําหนดค่าท่ีมากกว่ากระแสไฟฟา้ขณะไม่มีโหลดใน Pr.22
• กําหนด Pr.154 การเลือกการลดแรงดันไฟฟ้าระหว่างการทํางานของ Stall prevention  = “10, 11”
• กําหนดเวลาการเร่งความเรว็/การลดความเร็วให้นานข้ึน (ภายใต้การควบคมุแบบเวกเตอร์หรือการควบคุมฟลักซ์แม่เหล็กข้ันสงู 
แบบเวกเตอร์ อาจมีแรงบิดเอาท์พทุเพิ่มข้ึน อย่างไรก็ตาม การเร่งความเรว็อยา่งกะทันหันอาจทําให้มีความเรว็สูงเกิน ซึ่งจะทํา 
ให้มีแรงดันไฟฟา้เกิน)

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.OV3 FR-LU08 OV During Dec

ช่ือ การตัดวงจรจากพลังงานไหลย้อนกลับมีแรงดันไฟฟา้เกินระหวา่งการลดความเร็วหรือหยดุ

คําอธิบาย หากพลังงานไหลยอ้นกลับทําให้แรงดนัไฟฟ้า DC ของวงจรหลักภายในของอินเวอร์เตอรเ์ทา่กบัหรือเกนิกว่าคา่ทีก่ําหนดวงจรปอ้งกนั 
จะถูกเปดิใชง้านเพ่ือหยดุเอาท์พุทของอินเวอรเ์ตอร์ วงจรยงัอาจถกูเปิดใชง้านจากแรงดันไฟฟ้ากระชากที่เกดิข้ึนในระบบแหล่งจ่ายไฟ

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบการลดความเรว็อยา่งกะทันหัน
• ตรวจสอบว่ามีการเปิดใช้ Stall prevention บ่อยในการใช้งานท่ีมีความเฉ่ือยของโหลดอย่างมากหรือไม่

การดําเนนิการแก้ไข

• กําหนดเวลาการลดความเร็วให้นานข้ึน (กําหนดเวลาการลดความเร็วใหส้อดคล้องกับช่วงเวลาความเฉ่ือยของโหลด)
• กําหนดวงจรเบรกให้นานข้ึน
• ใช้ฟังก์ชันเล่ียงพลังงานไหลย้อนกลับ (Pr.882 ถึง Pr.886)
• ใช้ชุดเบรกหรอืคอนเวอร์เตอรส์ร้างกําลังไฟฟ้าแบบท่ัวไป (FR-CV) ตามท่ีกําหนด
• กําหนด Pr.154 การเลือกการลดแรงดันไฟฟ้าระหว่างการทํางานของ Stall prevention  = “10, 11”
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สาเหตุและการดําเนนิการแก้ไข

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.THT FR-LU08 Inv. มีโหลดเกิน

ช่ือ การตัดวงจรจากอินเวอร์เตอร์รับโหลดเกิน

คําอธิบาย
เม่ืออุณหภูมิขององคป์ระกอบเอาท์พุททรานซิสเตอร์เกินกว่าระดับป้องกันแม้ว่าการไหลของกระแสไฟฟ้าอยู่ท่ีระดับกระแส    
ไฟฟ้าเอาท์พุทท่ีกําหนดหรือสูงกว่าโดยไม่ทําให้เกิดการตัดวงจรจากกระแสไฟฟ้าเกิน (E.OC[]) เอาท์พุทของอินเวอร์เตอร์ 
จะหยุด (ความสามารถในการรับกระแสไฟฟ้าเกินท่ียอมรับได ้ 150% 60 วินาที)

จุดตรวจสอบ

• ตรวจสอบว่าเวลาการเรง่ความเร็ว/การลดความเรว็ไม่น้อยเกินไป
• ตรวจสอบว่าการตัง้ค่าการเพิ่มแรงบิดไม่มากเกนิไป (เล็กน้อย)
• ตรวจสอบว่าการตัง้ค่าการเลือกรูปแบบโหลดมีความเหมาะสมสําหรับรูปแบบโหลดของการใช้เครื่องจักร
• ตรวจสอบมอเตอร์สําหรบัใช้ภายใต้การทํางานเกินกําลัง
• ตรวจสอบว่าการต่อสายไฟ Encoder และข้อกําหนดจําเพาะ (แหลง่จ่ายไฟ Encoder, ความละเอียด, Differential/Complementary) 
ถูกต้อง นอกจากน้ี ให้ตรวจสอบวา่การต่อสายไฟของมอเตอร์ (U, V, W) ถูกต้องหรือไม่ (ภายใตก้ารควบคุมแบบเวกเตอร์)

การดําเนินการแก้ไข

• กําหนดเวลาการเรง่ความเร็ว/การลดความเร็วให้นานข้ึน
• ปรับการตัง้คา่การเพิ่มแรงบิด
• กําหนดการตั้งคา่การเลือกรปูแบบโหลดตามรูปแบบโหลดของการใช้เครื่องจักร
• ลดโหลดลง
• ตรวจสอบการตอ่สายไฟและข้อกําหนดเฉพาะของ Encoder และมอเตอรดํ์าเนินการตั้งค่าตามข้อกําหนดเฉพาะของ Encoder 
และมอเตอร์ (ภายใตก้ารควบคุมแบบเวกเตอร์) 

 การรีเซ็ตอินเวอร์เตอร์จะเร่ิมต้นค่าความร้อนสะสมภายในของฟังก์ชันรีเลย ์O/L ปอ้งกันความร้อนทางอิเลก็ทรอนิกส์

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.THM FR-LU08 Motor Ovrload

ช่ือ การตัดวงจรจากมอเตอร์ทํางานเกินกําลัง

คําอธิบาย

ฟังก์ชันรีเลย์ O/L ป้องกันความร้อนทางอิเล็กทรอนิกส์ในอินเวอร์เตอร์ตรวจพบมอเตอร์มีความร้อนเกิน ซึง่เกิดจากการทํางานเกิน 
กําลัง หรอืมีความสามารถในการระบายความร้อนลดลงระหว่างการทํางานท่ีความเร็วต่ํา เม่ือคา่ความรอ้นสะสมเท่ากับ 85% ของ 
การตัง้คา่ Pr.9 รีเลย์ O/L ป้องกันความร้อนทางอิเล็กทรอนกิส์ จะเอาท์พุทสญัญาณเตอืนล่วงหน้า (TH) เมื่อคา่ทีส่ะสมเท่ากบัคา่ 
ท่ีกําหนด วงจรป้องกนัจะถูกเปิดใช้งานเพื่อหยุดเอาท์พทุของอินเวอร์เตอร์

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบมอเตอร์สําหรบัใช้ภายใต้การทํางานเกินกําลัง
• ตรวจสอบว่าการตัง้ค่า Pr.71 ใช้มอเตอร์ สําหรับการเลือกมอเตอรถ์ูกต้องหรือไม่
• ตรวจสอบว่าการตัง้ค่าการทํางานของ Stall prevention ถูกตอ้ง

การดําเนินการแก้ไข
• ลดโหลดลง
• สําหรับมอเตอร์แบบแรงบิดคงท่ี ให้กําหนดมอเตอร์แบบแรงบิดคงท่ีใน Pr.71
• กําหนดระดับการทํางานของ Stall prevention ตามลําดับ

 การรีเซ็ตอินเวอร์เตอร์จะเร่ิมต้นค่าความร้อนสะสมภายในของฟังก์ชันรีเลย ์O/L ปอ้งกันความร้อนทางอิเลก็ทรอนิกส์

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.FIN FR-LU08 H/Sink O/Temp

ช่ือ ฮีทซงิค์อุณหภูมิสูงเกิน

คําอธิบาย

เม่ือฮีทซิงค์มีอุณหภูมิสูงเกิน เซน็เซอร์อุณหภูมิจะถูกเปิดใช้งาน และหยุดเอาท์พทุของอินเวอรเ์ตอร์
สามารถเอาท์พทุสัญญาณ FIN เม่ืออุณหภูมิเท่ากับประมาณ 85% ของอุณหภูมิการป้องกันฮีทซิงค์ความร้อนสงูเกิน
สําหรับข้ัวท่ีใช้สําหรับเอาท์พุทสัญญาณ FIN ให้กําหนดฟังก์ชันโดยการตั้งค่า “26 (ลอจิกบวก) หรือ 126 (ลอจิกลบ)” 
จาก Pr.190 ถึง Pr.196 (การเลือกฟังก์ชันของข้ัวเอาท์พุท)

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบอุณหภมิูอากาศโดยรอบว่าสูงเกินไปหรือไม่
• ตรวจสอบว่าฮีทซิงค์มีการอุดตันหรอืไม่
• ตรวจสอบวา่พัดลมระบายความร้อนหยดุการทํางานหรอืไม ่(ตรวจสอบวา่ไมม่ ีFN ปรากฏข้ึนบนแผงควบคมุการทํางาน)

การดําเนินการแก้ไข
• กําหนดอุณหภูมิอากาศโดยรอบให้อยู่ภายในค่าท่ีกำหนด
• ทําความสะอาดฮีทซงิค์
• เปลี่ยนพัดลมระบายความร้อน
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แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.IPF FR-LU08 Inst. Pwr. Loss

ช่ือ ไฟดับชั่วขณะ (เฉพาะรุ่นมาตรฐานและรุน่ท่ีรองร ับ IP55 เท่านัน้)

คําอธิบาย

หากมีไฟฟา้ดับเป็นเวลานานกว่า 15 ms (ซึ่งใช้กับการปิดอินพุทของอินเวอร์เตอร์ด้วย) ฟงัก์ชันป้องกันไฟดับชั่วขณะ จะถูกเปิด 

ใชง้านเพ่ือตดัวงจรอินเวอร์เตอรเ์พ่ือปอ้งกนัวงจรควบคุมไมใ่หท้ํางานผดิปกติ  หากไฟฟ้ายงัคงด ับอยูเ่ป็น เวลา 100 ms หรอืนานกว่า 

จะไม่มีการเอาท์พุทสัญญาณเตือนและอินเวอร์เตอร์จะรสีตาร์ทหากเปิดสัญญาณเริ่มต้น เม่ือมีการจ่ายกระแสไฟฟา้ (อินเวอร์เตอร์ 

จะยังคงทํางานอย่างต่อเนื่องหากไฟดับชั่วขณะอย ู่ภายใน 15 ms) ในสถานะการทํางานบางอย่าง (ปริมาณโหลด, การตั้งค ่าการ 

เร่งความเร็ว/การลดความเร็ว ฯลฯ) การป้องกันกระแสไฟฟ้าเกิน หรือการป้องกนัอ่ืนๆ อาจถูกสัง่งานเม่ือมีการจ่ายกระแสไฟฟ้า

เม่ือเปิดใช้งานการป้องกนัไฟดับชั่วขณะจะมีการเอาท์พุทสัญญาณ IPF

จุดตรวจสอบ ค้นหาสาเหตุของการเกิดไฟดับชั่วขณะ

การดําเนนิการแก้ไข
• แก้ไขปัญหาไฟดับชั่วขณะ
• เตรยีมแหล่งจ่ายไฟสํารองสําหรับการเกิดไฟดับชั่วขณะ
• กําหนดฟังก์ชันการรีสตารท์อัตโนมัตหิลังจากไฟด ับชั่วขณะ (Pr. 57) 

 10 ms สําหรับรุ่นที่รองรับ IP55

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.UVT FR-LU08 Under Voltage

ช่ือ แรงดันไฟฟา้ต่ํา (เฉพาะรุ่นมาตรฐานและรุ่นท่ีรองรบั IP55 เท่านั้น)

คําอธิบาย

หากแรงดันไฟฟ้าแหล่งจ่ายไฟของอินเวอร์เตอร์ลดลง วงจรควบคุมจะไม่สามารถทํางานได้ตามปกติ นอกจากน้ี แรงบดิของมอเตอร์ 
จะไม่เพยีงพอและ/หรือการสรา้งความร้อนจะเพิม่ข ึ้น เพื่อป้องกันปัญหานี้ หากแรงดันไฟฟา้แหล่งจ่ายไฟลดลงต่ํากว่าประมาณ  
150 VAC (300 VAC สําหรับคลาส 400 V ) หรือต่ํากวา่ ฟังก์ชันนีจ้ะปิดเอาท์พทุของอินเวอรเ์ตอร์
เม่ือไม่มีการเชื่อมต่อจัมพ์เปอร์ระหว่าง P/+ และ P1 ฟงัก์ชันป้องกันแรงดันไฟฟ้าต่ําจะถูกเปิดใชง้าน
เม่ือการป้องกันแรงดันไฟฟา้ต่ําถูกเปิดใช้งาน ระบบจะเอาท์พทุสญัญาณ IPF

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบว่ามอเตอรค์วามจุสูงถูกขับอยูห่รือไม่
• ตรวจสอบว่าจัมพ์เปอร์มีการเชื่อมต่อระหว่างขัว้ P/+ และ P1 หรือไม่

การดําเนนิการแก้ไข
• ตรวจสอบอุปกรณข์องระบบแหล่งจ่ายไฟ เช่น แหล่งจ ่ายไฟ
• ห้ามถอดจัมพเ์ปอร์ระหว่างข้ัว P/+ และ P1 ยกเว้นเม่ือเชื่อมต่อ DC reactor
• หากปัญหายงัคงอยูห่ลังจากใช้วิธีการดังกล่าวข ้างต้น โปรดติดต่อตัวแทนจําหน่ายของคณุ

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.ILF FR-LU08 เฟสทางด้านอินพุทไม่ครบ

ช่ือ เฟสทางด้านอินพุทไม่ครบ (เฉพาะรุ่นมาตรฐานและร ุ่นท่ีรองรับ IP55 เท่านัน้)

คําอธิบาย เม่ือ Pr.872 การเลือกการป้องกันเฟสทางด้านอินพุทไมค่รบ ถูกเปิดใชง้าน (“1”) และไม่มีการอินพทุกําลังไฟฟา้หนึง่ใน 3 เฟส 
เอาท์พทุของอินเวอรเ์ตอร์จะถูกปิด ฟังก์ชันป้องกันนีจ้ะสามารถใช้งานได้เม่ือกําหนด Pr.872 เป็นค่าเริ่มตน้ (Pr.872 = “0”)

จุดตรวจสอบ ตรวจสอบว่าสายไฟสําหรับอินพุทของแหล่งจ่ายไฟ 3 เฟสมีการแตกหักเสียหายหรือไม่

การดําเนนิการแก้ไข
• ต่อสายไฟให้ถูกต้อง
• ซอ่มสายไฟในส่วนท่ีแตกหกั
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แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.OLT FR-LU08 Stll Prev STP

ช่ือ หยุดการทํางานของ Stall prevention

คําอธิบาย

หากความถี่เอาท์พทุลดลงเท่ากับ 0.5 Hz จากการทํางานของ Stall prevention และคงอยู่เป็นเวลา 3 วนิาที สัญญาณเตือน 
(E.OLT) จะปรากฏข้ึน และตัดวงจรอินเวอรเ์ตอร ์OL ปรากฏข้ึนขณะเปิดใช้งาน Stall prevention

เม่ือการควบคมุความเร็วถูกดําเนนิการ สัญญาณเตือน (E.OLT) จะปรากฏข้ึน และอินเวอร์เตอร์จะถูกตัดวงจรหากความถี่ลดลง 
เท่ากับการตั้งค่า Pr.865 การตรวจจับความเร็วตํ่า (ค่าเริม่ตน้คือ 1.5 Hz) โดยการจํากัดแรงบิดและมีแรงบ ิดเอาท์พทุเกนิกว่าการ 
ตั้งค่า Pr.874 การต้ังค่าระดับ OLT (ค่าเริ่มต้นคอื 150%) และคงอยูเ่ป็นเวลา 3 วินาที

จุดตรวจสอบ

• ตรวจสอบมอเตอร์สําหรบัใช้ภายใต้การทํางานเกินกําลัง
• ตรวจสอบว่าคา่ Pr.865 และ Pr.874 ถูกต้อง

(ตรวจสอบการตัง้คา่ Pr.22 ระดบัการทํางานของ Stall prevention ภายใตก้ารควบคมุ V/F และการควบคุมฟลกัซ์แมเ่หล็กข้ันสงู 
แบบเวกเตอร์)

• ตรวจสอบว่ามีการเชื่อมต่อมอเตอร์ภายใต้การควบคุมของแม่เหล็กถาวรท่ีมีการควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์

การดําเนินการแก้ไข

• ลดโหลดลง
• เปลี่ยนแปลงค่า Pr.22, Pr.865 และ Pr.874 (ตรวจสอบการตั้งค่า Pr.22 ภายใต้การควบคุม V/F และการควบคุมฟลักซแ์ม่เหล็ก 
ข้ันสงูแบบเวกเตอร์)

• สําหรับการทดสอบการทํางานโดยไม่มีการเชื่อมต่อมอเตอร์ ให้เลือกการทดสอบการควบคุมมอเตอร์แม่เหล็กถาวรท่ีมีการควบคมุ 
เวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์ 

• นอกจากนี ้ใหต้รวจสอบว่ามีการใช้วิธีการแกไ้ขคำเตือน (OL) Stall prevention (กระแสไฟฟ้าเกิน) หรือคําเตือน (oL) Stall 
prevention (แรงดันไฟฟ้าเกิน) หรอืไม่

V/FV/FV/F Magnetic fluxMagnetic fluxMagnetic flux

SensorlessSensorlessSensorless VectorVectorVector PMPMPM

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล

E.SOT
FR-LU08 Motor Step Out

ช่ือ การตรวจพบการสูญเสียสภาวะซงิโครนัส

คําอธิบาย อินเวอร์เตอร์ถูกตดัวงจรเม่ือการทํางานของมอเตอร์ไม่สอดคล้องกัน (ฟังก์ชันนี้จะสามารถใช้งานได้ภายใต้การควบคุมของมอเตอร์ 
แบบแม่เหล็กถาวรท่ีมีการควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซน็เซอร์เท่านั้น)

จุดตรวจสอบ

• ตรวจสอบว่ามอเตอร์แบบแม่เหล็กถาวรไม่ถูกขับเคลื่อนเกินกําลัง
• ตรวจสอบว่ามีการสง่คําสั่งเริ่มต้นไปยังอินเวอร์เตอร์ขณะมอเตอรแ์บบแม่เหล็กถาวรทํางานอยู่หร ือไม่
• ตรวจสอบว่ามีการเชื่อมต่อมอเตอร์ภายใต้การควบคุมของแม่เหล็กถาวรท่ีมีการควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์
• ตรวจสอบว่ามอเตอร์แบบแม่เหล็กถาวรอ่ืนๆ นอกเหน ือจาก MM-CF series ถูกขับอยู่หรือไม่

การดําเนินการแก้ไข

• กําหนดเวลาการเรง่ความเร็วให้นานข้ึน
• ลดโหลดลง
• หากอินเวอรเ์ตอร์รีสตารท์ระหวา่งการทํางาน ให้กำหนด Pr.57 รีสตาร์ทเวลาการหมุนด้วยแรงเฉ่ือย  “9999” และเลือกการ 
รีสตาร์ทอัตโนมัติหลังจากไฟดับชั่วขณะ

• ตรวจสอบการเชื่อมต่อมอเตอร ์IPM
• สําหรับการทดสอบการทํางานโดยไม่มีการเชื่อมต่อมอเตอร์ ให้เลือกการทดสอบการควบคุมมอเตอร์แม่เหล็กถาวรท่ีมีการควบคมุ 
เวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์

• ขับมอเตอร์ IPM (MM-CF series)
• เม่ือขับมอเตอร์ IPM ท่ีไม่ใช่ MM-CF series จะตอ้งไม่ดําเน ินการปรบัอัตโนมัติแบบออฟไลน์ 

PMPMPM

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.BE FR-LU08 Br. Cct. ขอ้ผดิพลาด

ช่ือ การตรวจพบสญัญาณเตือนทรานซิสเตอร์เบรก

คําอธิบาย
• อินเวอรเ์ตอรจ์ะตัดวงจรหากมีข้อผิดพลาดเนือ่งจากความเสียหายของทรานซสิเตอร์เบรกและเกิดข้ึนในวงจรเบรก ในกรณ ี
ดังกล่าวต้องปิดแหล่งจ่ายไฟท่ีต่อไปยงัอินเวอรเ์ตอรทั์นที

• ปรากฏข้ึนเม่ือวงจรภายในมีข้อผิดพลาดสําหรับร ุ่นท่ีมีคอนเวอร์เตอร์แยกต่างหากและรุ่นท่ีรองรบั IP55

จุดตรวจสอบ
• ลดความเฉ่ือยของโหลดลง
• ตรวจสอบว่าเบรกมีการทํางานถูกต้องหรือไม่

การดําเนินการแก้ไข เปลี่ยนอินเวอรเ์ตอร์
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แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.GF FR-LU08 Ground Fault

ช่ือ ข้อผิดพลาดของเอาท์พุทด้านสายดิน (กราวด์) จากกระแสไฟฟ้าเกิน

คําอธิบาย อินเวอร์เตอร์มีการตัดวงจรหากมีกระแสไฟฟ้าเกนิจากข้อผิดพลาดของการต่อสายดิน (กราวด์) เนื่องจากมีข้อผิดพลาดของ 
การต่อสายดิน (กราวด์) เกิดข้ึนบนด้านเอาท์พุท (โหลด) ของอินเวอร์เตอร์

จุดตรวจสอบ ตรวจสอบข้อผิดพลาดของการต่อสายดิน (กราวด์) ในมอเตอร์ และสายเชื่อมตอ่

การดําเนนิการแก้ไข แก้ไขสว่นท่ีผิดปกติของการต่อสายดิน (กราวด์)

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.LF FR-LU08 เฟสทางด้านเอาท์พุทไมค่รบ

ช่ือ เฟสทางด้านเอาท์พทุไม่ครบ

คําอธิบาย อินเวอร์เตอร์จะตดัวงจรหากหากหนึ่งในสามเฟส (U, V, W) บนด้านเอาท์พทุของอินเวอร์เตอร์ (ด้านโหลด) ขาดหาย

จุดตรวจสอบ

• ตรวจสอบการต่อสาย (ตรวจสอบว่ามอเตอรทํ์างานเปน็ปกติหรอืไม่)
• ตรวจสอบว่าขนาดมอเตอร์ท่ีใช้ไม่ได้มีขนาดเล็กกวา่อินเวอรเ์ตอร์
• ตรวจสอบว่ามีการส่งคําสั่งเริ่มต้นไปยังอินเวอร์เตอร์ขณะมอเตอร์กําลังทํางานอยู่หรอืไม่ (การควบคุมมอเตอร์แม่เหล็กถาวรโดย 
การควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์)

การดําเนนิการแก้ไข
• ต่อสายไฟให้ถูกต้อง
• อินพทุคําสั่งเริ่มต้นหลังจากมอเตอร์หยดุการทํางาน หรือใช้การรีสตาร์ทอัตโนมัติหลังจากฟังก์ช ันไฟดับชั่วขณะ/การสตาร์ทใหม่ 

(การควบคมุมอเตอร์แม่เหล็กถาวรโดยการควบคมุเวกเตอรแ์บบไม่มีเซ็นเซอร์)

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.OHT FR-LU08 OH Fault

ช่ือ การทํางานของอินพุทรีเลยป์้องกันความร้อนภายนอก

คําอธิบาย

อินเวอร์เตอร์จะตดัวงจรหากมีอินพุทรีเลย์ป้องกันความร้อนภายนอกสําหรับป้องกันมอเตอร์ความรอ้นเกินหรือมีรีเลย์ป้องกัน ความ 
ร้อนท่ีติดตั้งภายในในมอเตอร์ ฯลฯ เม่ือมีการเปิด (หน้าสมัผัสเปิด)
ฟังก์ชันนีจ้ะสามารถใช้งานได้เม่ือกําหนด “7” (OH signal) ใน Pr.178 ถึง Pr.189 (การเลือกฟังก์ชนัข้ัวอินพุท) ฟังก์ชันป้องกันนี ้
ไม่มีอยู่ในสถานะเริม่ต้น (ไม่มีการกําหนดสัญญาณ OH)

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบความร้อนเกนิของมอเตอร์
• ตรวจสอบว่ามีการกําหนดค่า “7” (สัญญาณ OH) อย่างถูกต ้องใน Pr.178 ถึง Pr.189 (การเลือกฟงัก์ชันข้ัวอนิพุท)

การดําเนนิการแก้ไข
• ลดโหลดและหน้าท่ีการทํางานลง
• แม้ว่าหน้าสัมผัสของรเีลย์จะถูกรเีซ็ตโดยอัตโนมัติ อินเวอรเ์ตอร์จะไม่รีสตาร์ท ยกเว้นจะมีการรีเซต็

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.PTC FR-LU08 PTC ถูกเปิดใช้งาน

ช่ือ การทํางานของเทอรมิ์สเตอร์ PTC

คําอธิบาย
อินเวอร์เตอร์จะตดัวงจรหากความต้านทานของเทอร ์มิสเตอร์ PTC ท่ีเชื่อมต่อระหว่างข้ัว 2 และข้ัว 10 เท่ากับหรอืสงูกวา่การตั้งค่า 
Pr.561 ระดบัป้องกันเทอร์มิสเตอร ์PTC สําหรบัระยะเวลาตอ่เน่ืองที่เท่ากับหรอืนานกว่าการตัง้ค่าใน Pr.1016 ระยะเวลาตรวจจับ 
การป้องกันเทอร์มิสเตอร์ PTC เม่ือกําหนดค่าเริม่ต้น (Pr.561 = “9999”) ฟังก์ชันการป้องกันนี้จะไม่สามารถใช้งานได้

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบการเชื่อมต่อเทอร์มิสเตอร ์PTC
• ตรวจสอบการตั้งคา่ Pr.561 และ Pr.1016 
• ตรวจสอบมอเตอรส์ําหรบัการทํางานภายใตโ้หลดเกนิ

การดําเนนิการแก้ไข ลดโหลดลง
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สาเหตุและการดําเนนิการแก้ไข

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.OPT FR-LU08 Option Fault

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ีอุปกรณ์เสริม

คําอธิบาย

• ปรากฏข้ึนเม่ือมีการเชื่อมต่อแหล่งจ่ายไฟ AC กับข้ัว R/L1, S/L2 หรอื T/L3 โดยไม่ได้ตั้งใจเม่ือเชื่อมต่อคอนเวอร์เตอร์แบบค่าตัว 
ประกอบกําลังสงู (FR-HC2) หรือคอนเวอร์เตอร์สร้างกําลังไฟฟา้แบบท่ัวไป (FR-CV) (เม่ือ Pr.30 การเลือกฟังก์ชันพลังงาน 
ไหลย้อนกลับ = “2”)

• ปรากฏข้ึนเม่ือเลือกคําสัง่แรงบิดด้วยอุปกรณ์เสรมิแบบปล๊ักอินโดยใช้ Pr.804 การเลือก Source คําสั่งแรงบิด  และไม่มีการ 
ติดตั้งอุปกรณ์เสรมิแบบปล๊ักอิน ฟังก์ชันนี้จะสามารถใช้งานได้ภายใต้การควบคุมแรงบิด

• ปรากฏข้ึนเม่ือไม่มีการติดตั้งอุปกรณ์เสริมแบบปล๊ักอิน (FR-A8AP หรือ FR-A8APR) หรืออุปกรณ์เสริมข้ัวควบคุม (FR-A8TP)
• ปรากฏข้ึนเม่ือสวิตช์สําหรบัการตั้งค่าโดยผู้ผลิตของอุปกรณเ์สริมแบบปล๊ักอินมีการเปลี่ยนแปลง
• ปรากฏข้ึนเม่ือเชื่อมต่ออุปกรณ์เสรมิการสื่อสารขณะ Pr.296 ระดับการล็อคโดยใช้รหัสผ่าน = “0 หรือ 100”

จุดตรวจสอบ

• ตรวจสอบว่าไม่มีการเชื่อมต่อแหล่งจ่ายไฟ AC เข้ากับข้ัว R/L1, S/L2, T/L3 เม่ือเชื่อมต่อคอนเวอร์เตอร์แบบค่าตวัประกอบกําลัง 
สูง (FR-HC2) หรือคอนเวอร์เตอร์สร้างกําลังไฟฟ้าแบบทั่วไป (FR-CV) (เม่ือ Pr.30 = “2”)

• ตรวจสอบว่ามีการเชื่อมต่ออุปกรณ์เสริมปล๊ักอินสําหรบัการตั้งคา่คําสั่งแรงบิดหรือไม่
• ตรวจสอบว่ามีการตดิตัง้อุปกรณ์เสรมิแบบปล๊ักอ ิน (FR-A8AP หรอื FR-A8APR) และอุปกรณ์เสรมิข้ัวควบคุม (FR-A8TP) อย่าง 
ถูกต้องหรอืไม่ ตรวจสอบว่าการตั้งค่า Pr.393 การเลือกทิศทาง และ Pr.862 การเลือกอปุกรณ์เสริม Encoder ถูกต้องหรือไม่

• ตรวจสอบว่ามีการล็อคโดยใช้รหัสผ่านด้วยการต้ังค่า Pr.296 = “0, 100” หรือไม่

การดําเนินการแก้ไข

• ตรวจสอบการตัง้ค่า Pr.30 และการต่อสาย
• อินเวอรเ์ตอร์อาจไดร้ับความเสยีหายหากมีการเช ื่อมตอ่แหลง่จ่ายไฟ AC กับข้ัว R/L1, S/L2 หรอื T/L3 เมื่อเช ื่อมต่อคอนเวอรเ์ตอร์ 
แบบค่าตัวประกอบกําลังสูง โปรดตดิต่อตวัแทนจําหน ่ายของคุณ

• ตรวจสอบการเชื่อมต่อของอุปกรณ์เสริมปล๊ักอิน ตรวจสอบการตั้งคา่ Pr.804 
• ติดตั้งอุปกรณ์เสรมิแบบปล๊ักอิน (FR-A8AP หรือ FR-A8APR) และอุปกรณ์เสรมิข้ัวควบคุม (FR-A8TP) อย่างถูกต้องหรือไม่ 
กําหนด Pr.393 และ Pr.862 ให้ถูกต้อง

• กําหนดสวติช์บนอุปกรณเ์สริมแบบปล๊ักอินสําหรับการตั้งค่าโดยผู้ผลิต ใหก้ลับไปท่ีการตั้งคา่เร ิ่มต้น (ดูท่ีคูมื่อการใช้งานของ 
อุปกรณ์เสรมิแต่ละรายการ)

• เพือ่ใช้การล็อคโดยใช้รหัสผ่านเมื่อติดตั้งอุปกรณ์เสริมสําหรบัการสื่อสาร ให้กําหนด Pr.296  “0, 100” 

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.OP1 to E.OP3   to

 
FR-LU08 Option1 Fault to Option3 Fault

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ีการสื่อสารกับอุปกรณ์เสรมิ

คําอธิบาย

• อินเวอรเ์ตอรจ์ะถูกตัดวงจรหากมีข้อผิดพลาดของสายการสื่อสารเกดิข้ึนในอุปกรณ์เสริมการสื่อสาร
• ฟังก์ชันนี้จะหยุดเอาท์พทุของอินเวอรเ์ตอร์เม ื่อมีข้อผิดพลาดของสายการสื่อสารเกิดข้ึนบนแผงวงจรการสือ่สาร CC-Link IE Field 

Network ของ FR-A800-GF
• เมือ่มกีารตดิตัง้ FR-A8APR เข้ากบัอินเวอรเ์ตอร ์และใชม้อเตอรท์ีม่รีโีซลเวอร ์อินเวอรเ์ตอรจ์ะถกูตดัวงจรหาก FR-A8APR ผดิปกต ิ
หรือการต่อสายไฟของรีโซลเวอร์มีการเชื่อมต่อท ี่ไม่ถูกต้อง

จุดตรวจสอบ

• ตรวจสอบการทํางานและการตั้งค่าฟังก์ชันของอุปกรณ์เสรมิท่ีไม่ถูกต้อง
• ตรวจสอบว่าอุปกรณเ์สริมแบบปล๊ักอินถูกเสยีบเข ้าในข้ัวต่ออยา่งถูกตอ้งหรอืไม่
• สําหรับ FR-A800-GF ใหต้รวจสอบวา่แผงวงจรการสื่อสารของ CC-Link IE Field Network ติดตั้งเข้ากับข้ัวต่อของแผงวงจร 
ควบคุมอินเวอร์เตอร์อยา่งแน่นหนาหรือไม่

• ตรวจสอบการแตกหักในสายการสื่อสาร
• ตรวจสอบว่ามีการตดิตัง้ตวัต้านทานท่ีสุดปลายของระบบอย่างถูกต้อง
• การตรวจสอบวา่การต่อสายของรีโซลเวอร์ถูกต้องหรอืไม่ (เม่ือใช้ FR-A8APR)

การดําเนินการแก้ไข

• ตรวจสอบการตัง้ค่าฟังก์ชันของอุปกรณเ์สริม ฯลฯ
• เชื่อมต่ออุปกรณ์เสริมแบบปล๊ักอินใหแ้น่น
• เชื่อมต่อแผงวงจรการสื่อสาร CC-Link IE Field Network ของ FR-A800-GF ให้แน่น
• ตรวจสอบการเชื่อมต่อของสายการสื่อสาร
• ตรวจสอบการตอ่สายของรีโซลเวอร์ (เม่ือใช้ FR-A8APR)
• หากเกิดข้อผิดพลาดข้ึนอีกเม่ือมีการรีเซ็ตอินเวอรเ์ตอร ์โปรดติดตอ่ตัวแทนจําหนา่ยของคุณ
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แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.16 to E.20

 to 
FR-LU08 Fault 16 to Fault 20

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ีผู้ใช้ระบโุดยฟังก์ชัน PLC

คําอธิบาย

ฟังก์ชันป้องกันจะถูกเปิดใช้งานโดยการต้ังคา่ “16 ถึง 20” ในอุปกรณเ์ก็บข้อมูลพิเศษ SD1214 สําหรบัฟังก์ชัน PLC อินเวอรเ์ตอร์ 
จะถูกตัดวงจรเมื่อฟังก์ชันป้องกันถูกเปิดใช้งาน
ฟงัก์ชันป้องกันจะถูกเปิดใช้งานเม่ือมีการเปิดใช้ฟงัก์ชัน PLC ฟงัก์ชันป้องกันนีจ้ะไม่สามารถใช้งานได้ในการตัง้ค่า เริม่ต้น (Pr.414 = “0”)
สามารถแสดงสตริงอักขระบน FR-LU08 หรือ FR-PU07 โดยโปรแกรมแบบลําดับ

จุดตรวจสอบ • ตรวจสอบว่ามีการกําหนด “16 ถึง 20” ในอุปกรณเ์ก็บข้อมูลพิเศษ SD1214 หรือไม่

การดําเนนิการแก้ไข • กําหนดค่าท่ีนอกเหนือจาก “16 ถึง 20” ในอุปกรณเ์ก็บข้อมูลพิเศษ SD1214

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.PE FR-LU08 Corrupt Memory

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ีอุปกรณ์จัดเก็บข้อมูลพารามิเตอร ์ (แผงวงจรควบคุม)

คําอธิบาย อินเวอร์เตอร์จะถูกตดัวงจรหากมีข้อผิดพลาดเกิดข้ึนในพารามิเตอร์ท่ีจัดเก็บไว้ (EEPROM ผิดปกติ)

จุดตรวจสอบ ตรวจสอบว่ามีจํานวนครัง้ในการเขียนพารามิเตอรม์ากเกินไปหรือไม่

การดําเนนิการแก้ไข
โปรดติดต่อตัวแทนจําหน่ายของคณุ
กําหนด “1” ใน Pr.342 การเลือกการเขียน EEPROM สําหรับการสื่อสาร (เขียนไปยงั RAM) สําหรบัการทํางานท่ีต้องมีการ 
เขียนพารามิเตอร์บ่อยๆ ผ่านการสื่อสาร ฯลฯ โปรดทราบว่าการเขียนไปยัง RAM จะกลับเป็นสถานะเริ่มต ้นเม่ือปิดแหล่งจ่ายไฟ

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.PUE FR-LU08 PU Leave Out

ช่ือ การปลดการเชื่อมต่อข้ัว PU

คําอธิบาย

• อินเวอรเ์ตอรจ์ะถกูตดัวงจรหากการสือ่สารระหว่างอินเวอรเ์ตอร์ และ PU ถกูระงับ เชน่ แผงควบคมุการทํางาน และชุดพารามเิตอร์ 
ถูกตดัการเชื่อมต่อ เม่ือฟังก์ชันการตรวจพบ PU ท ี่ปลดการเช่ือมต่อไม่ถูกต้องใน Pr.75 การเลือกรีเซ็ต/การตรวจพบ PU 
ที่ปลดการเชื่อมต่อ/การเลือกหยุดการทํางานของ PU 

• อินเวอร์เตอร์จะถูกตัดวงจรหากมีข้อผิดพลาดของการสือ่สารเกิดข้ึนต่อเนือ่งกันเกินกว่าจํานวนครัง้การลองใหม่ท่ีอนุญาตเม่ือ 
Pr.121 จํานวนครั้งที่ลองใหม่ของการสื่อสารกับ PU ≠ “9999” ระหว่างการสื่อสารกับ RS-485

• อินเวอร์เตอร์จะถูกตัดวงจรหากไม่สามารถทําการส ่ือสารภายในช่วงเวลาท่ีกําหนดไว้ใน Pr.122 ช่วงเวลาตรวจสอบการสื่อสาร 
กับ PU ระหว่างการสื่อสารกับ RS-485 ผ่านข้ัวต่อ PU

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบว่าแผงควบคุมการทํางานหรอืชุดพารามิเตอรมี์การเชื่อมตอ่อย่างถูกต้องหรือไม่
• ตรวจสอบการตั้งคา่ Pr.75 

การดําเนนิการแก้ไข ติดตั้งแผงควบคุมการทํางานหรอืชุดพารามิเตอร์ให้แน่น

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.RET FR-LU08 Retry No Over

ช่ือ การสื่อสารซ้ําเกินกําหนด

คําอธิบาย อินเวอร์เตอร์จะถูกตดัวงจรหากไม่สามารถเริม่การทํางานอยา่งถูกตอ้งภายในจํานวนครั้งท่ีกําหนดใน Pr.67 จํานวนครั้งที่ลอง 
ใหม่ของการเกิดข้อผิดพลาด

จุดตรวจสอบ หากสาเหตุท่ีทําให้เกิดข้อผิดพลาด

การดําเนนิการแก้ไข จัดการสาเหตุของข้อผิดพลาด ก่อนท่ีข้อผิดพลาดน ี้จะปรากฏข้ึน

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.PE2 FR-LU08 PR storage alarm

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ีอุปกรณ์จัดเก็บพารามิเตอร์ (แผงวงจรหลัก)

คําอธิบาย อินเวอร์เตอร์จะถูกตดัวงจรหากมีข้อผิดพลาดเกิดข้ึนในพารามิเตอร์ท่ีจัดเก็บไว้ (EEPROM ผิดปกติ)

จุดตรวจสอบ —————

การดําเนนิการแก้ไข โปรดติดต่อตัวแทนจําหน่ายของคณุ
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แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล

E.CPU

FR-LU08

CPU Fault

E. 5 Fault 5

E. 6 Fault 6

E. 7 Fault 7

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ี CPU

คําอธิบาย อินเวอร์เตอร์ถูกตดัวงจรหากมีข้อผิดพลาดในการสือ่สารของ CPU ในตัวเครือ่งเกิดข้ึน

จุดตรวจสอบ ตรวจสอบอุปกรณ์ท่ีทําให้มีเสยีงรบกวนท่ีเกิดจากวงจรอิเล็กทรอนิกสร์อบอินเวอร์เตอร์ดังมาก

การดําเนินการแก้ไข
• ใช้วธีิการปอ้งกนัเสยีงรบกวนหากมอุีปกรณท์ี่ทำใหม้เีสียงรบกวนทีเ่กิดจากวงจรอเิลก็ทรอนิกส ์รอบอินเวอร์เตอรด์ังมาก
• โปรดติดต่อตัวแทนจําหน่ายของคุณ

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.CTE FR-LU08 Circuit fault

ช่ือ แหล่งจ่ายไฟแผงควบคุมการทํางานลัดวงจร/แหล่งจ่ายไฟข้ัว RS-485 ลัดวงจร

คําอธิบาย

• เม่ือแหล่งจ่ายไฟสําหรับแผงควบคมุการทํางาน (ข้ัวต่อ PU) ลัดวงจร เอาท์พทุของแหล่งจ่ายไฟจะถูกปิด และอินเวอรเ์ตอรจ์ะถูก 
ตัดวงจร การใช้แผงควบคุมการทํางาน (ชุดพารามิเตอร์) และการสื่อสารกับ RS-485 ผ่านทางข้ัวต่อ PU ถูกปิดใช้งานเพื่อรีเซต็ 
ให้ป้อนสัญญาณ RES จากข้ัว รเีซ็ตผ่านโดยการสือ่สารผ่านข้ัว RS-485 หรือปิดสวิตช์ จากนั้นเปิดสวิตชอี์กครั้ง

• เม่ือแหล่งจ่ายไฟภายในสําหรับข้ัว RS-485 เกิดการลัดวงจร ฟังก์ชันนี้จะปิดเอาท์พุทของแหล่งจ่ายไฟในช่วงเวลานี้ 

จะไม่สามารถทําการสือ่สารจากข้ัว RS-485 ได้ หากต้องการรีเซต็ ให้ใช้  ของแผงควบคมุการทํางานป้อนสัญญาณ RES 

หรือปิดสวิตช์ จากนัน้เปิดสวิตช์อีกครั้ง

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบว่าสายข้ัวต่อ PU ไม่มีการลัดวงจร
• ตรวจสอบว่ามีการเชื่อมต่อข้ัว RS-485 อย่างถูกต้อง

การดําเนินการแก้ไข
• ตรวจสอบข้ัว PU และสาย
• ตรวจสอบการเชื่อมต่อข้ัวต่อ RS-485

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.P24 FR-LU08 ขอ้ผิดพลาดท่ีไฟ 24 VDC

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ีไฟ 24 VDC

คําอธิบาย
เม่ือเอาท์พุทแหล่งจ่ายไฟ 24 VDC จากข้ัว PC เกิดการล ัดวงจร ฟังก์ชันนีจ้ะปิดเอาท์พทุของแหล่งจ่ายไฟ
ในกรณีนี ้สวติช์อินพุทหน้าสมัผัสภายนอกท้ังหมดอยู่ในตําแหน่ง OFF (ปิด) ไม่สามารถรีเซต็อินเวอรเ์ตอร์โดยการป้อนสญัญาณ 
RES หากตอ้งการรเีซ็ต ให้ใช้แผงควบคมุการทํางาน หร ือปิดสวิตช์ จากนั้นเปดิสวิตช์อีกครั้ง

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบการลัดวงจรในเอาท์พทุของข้ัว PC
• ตรวจสอบว่าแรงดันไฟฟ้าของแหล่งจ่ายไฟภายนอก 24 V ถูกต้องหรือไม่

การดําเนินการแก้ไข
• ซ่อมแซมสว่นท่ีลัดวงจร
• แหล่งจ่ายไฟท่ี 24 V (หากมีการจ่ายแรงดันไฟฟ้าท่ีไม่เพียงพอไปยังวงจรอินพทุ 24V เป็นเวลานาน วงจรภายในของอินเวอรเ์ตอร์ 
อาจมีความร้อน อินพุทกําลังไฟฟา้ท่ีมีแรงดันไฟฟ ้าท่ีถูกต้องแม้ว่าจะไม่มีความเสียหายกับอินเวอร์เตอร์)

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.CDO FR-LU08 OC detect level

ช่ือ ตรวจพบเอาท์พทุกระแสไฟฟ้าผิดปกติ

คําอธิบาย
อินเวอร์เตอร์จะถูกตัดวงจรหากกระแสไฟฟ้าเอาท์พทุเกินกว่าการต้ังคา่ Pr.150 ระดับการตรวจหากระแสไฟฟา้เอาท์พทุ
ฟังก์ชันนี้จะสามารถใช้งานได้เม่ือกําหนด Pr.167 การเลือกการตรวจหากระแสไฟฟา้เอาท์พุท เท่ากบั “1” เม่ือกําหนดค่าเริ่มต้น 
(Pr.167 = “0”) ฟังก์ชันป้องกันจะไม่สามารถใช้งานได้

จุดตรวจสอบ ตรวจสอบการตั้งค่าของ Pr.150, Pr.151 เวลาการหน่วงสัญญาณตรวจหากระแสไฟฟา้เอาท ์พุท, Pr.166 เวลาการเก็บรกัษา 
สัญญาณตรวจหากระแสไฟฟ้าเอาท์พุท และ Pr.167
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แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.IOH FR-LU08 Inrush overheat

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ีวงจรลดกระแสอินรชั (เฉพาะรุ่นมาตรฐานและรุ่นท่ีรอบรบั IP55 เท่านัน้)

คําอธิบาย อินเวอร์เตอร์จะถูกตดัวงจรเม่ือตวัต้านทานของวงจรลดกระแสอินรัชมีความร้อนสงูเกิน วงจรลดกระแสอินรชัผิดปกติ

จุดตรวจสอบ

• ตรวจสอบว่าการเปิด/ปิดบ่อยๆ ไม่เกิดซ้ํา
• ตรวจสอบวา่ฟวิส์ด้านอนิพทุ (5A) ในวงจรแหลง่จา่ยไฟของคอนแทคเตอรว์งจรลดกระแสอินรชั (FR-A840-03250(110K) หรอืสงูกว่า 
ไม่ละลาย

• ตรวจสอบว่าวงจรแหล่งจ่ายไฟของคอนแทคเตอร์วงจรลดกระแสอินรชัไม่มีความเสียหาย

การดําเนนิการแก้ไข กําหนดคา่วงจรท่ีให้การเปิด/ปิดบ่อยๆ ไม่เกดิซ้ํา
หากปัญหายังคงอยู่หลังจากใช้วิธีการดังกล่าวข ้างตน้ โปรดตดิตอ่ตัวแทนจําหนา่ย

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.SER FR-LU08 VFD Comm error

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ีการสื่อสาร (อินเวอร์เตอร์)

คําอธิบาย
อินเวอร์เตอร์จะถูกตดัวงจรเม่ือมีข้อผิดพลาดของการสือ่สารเกิดข้ึนต่อเนือ่งกันเกินกว่าจํานวนครัง้การลองใหม่ท่ีอนุญาตเม่ือ 
Pr.335 RS-485 จํานวนครัง้การลองใหม่ของการสื่อสาร  “9999” ระหว่างการสื่อสารกับ RS-485 จากข้ัว RS-485 นอกจากน ี้ 
อินเวอร์เตอร์จะถกูตดัวงจรหากไม่มกีารสือ่สารภายในระยะเวลาที่กําหนดไวใ้น Pr.336 ช่วงเวลาตรวจสอบการส่ือสารกับ RS-485

จุดตรวจสอบ ตรวจสอบการต่อสายของข้ัว RS-485

การดําเนนิการแก้ไข ต่อสายไฟของข้ัว RS-485 ให้ถูกตอ้ง

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.AIE FR-LU08 Analog in error

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ีอินพทุแบบอนาล็อก

คําอธิบาย
อินเวอร์เตอร์จะถูกตดัวงจรเม่ือมีการจ่ายกระแสไฟฟ้าขนาด 30 mA หรือสงูกว่า หรอืแรงดันไฟฟ้า 7.5 V หร ือสงูกว่า ไปยงัข้ัว 2 
ขณะท่ีมีการเลือกอินพุทกระแสไฟฟา้โดย Pr.73 การเลือกอนิพุทแบบอนาล็อก หรอืไปยังข้ัว 4 ขณะท่ีมีการเลือกอินพุทกระแส 
ไฟฟา้โดย Pr.267 การเลือกอินพุทของข้ัว 4

จุดตรวจสอบ ตรวจสอบ Pr.73, Pr.267 และการตั้งค่าสวิตช์อินพุทกระแสไฟฟา้/แรงดันไฟฟ้า

การดําเนนิการแก้ไข จ่ายกระแสไฟฟา้ท่ีต่ํากว่า 30 mA หรอืกําหนด Pr.73, Pr.267 และสวติช์อินพุทกระแสไฟฟา้/แรงดันไฟฟ้าเป็นอินพุทแรงดันไฟฟา้ 
และทําการอินพุทแรงดันไฟฟ้า

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.USB FR-LU08 USB comm error

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ีการสื่อสารผ่าน USB

คําอธิบาย อินเวอร์เตอรจ์ะถกูตดัวงจรเมือ่การสือ่สารถกูตดัภายในเวลาทีก่ําหนดไวใ้น Pr.548 ชว่งเวลาตรวจสอบการสื่อสารกับ USB

จุดตรวจสอบ • ตรวจสอบว่าสายเคเบิลการสื่อสาร USB มีการเชื่อมต ่ออย่างแน่นหนา

การดําเนนิการแก้ไข
• ตรวจสอบการตั้งคา่ Pr.548
• ต่อสายเคเบิลการสือ่สาร USB ให้แนน่
• เพิม่การตั้งค่า Pr.548 หรือกําหนด “9999” 

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.SAF FR-LU08 ขอ้ผิดพลาดท่ีวงจร Safety

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ีวงจร Safety

คําอธิบาย

• อินเวอร์เตอร์จะถูกตัดวงจรเม่ือมีข้อผิดพลาดท ี่วงจร Safety circuit
• อินเวอร์เตอร์จะถูกตัดวงจรหากสายไฟระหวา่ง S1 และ SIC หรือ S2 และ SIC ไม่มีการเหนี่ยวนําขณะใช้ฟังก์ชนัหยุดการทํางาน 
เพือ่ความปลอดภัย

• เม่ือไม่ได้ใช้ฟังก์ชันหยดุการทํางานเพื่อความปลอดภัย อินเวอร์เตอร์จะถูกตัดวงจรเม่ือสายเชื่อมระหว่างข้ัว S1 และ PC หรอื 
ระหว่าง S2 และ PC ถูกปลด

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบว่าโมดูล Safety relay หรือการเชื่อมต่อไม่มีข้อผิดพลาดเม่ือใช้ฟังก์ชันหยดุการทํางานเพื่อความปลอดภัย
• ตรวจสอบว่าสายเชื่อมระหว่าง S1 และ PC หรือระหว่าง S2 และ PC ถูกปลดออกหรอืไม่เม่ือไม่มีการใช้ฟังกช์ันหยุดฉุกเฉิน

การดําเนนิการแก้ไข

• เม่ือใช้ฟงัก์ชันหยุดการทํางานเพือ่ความปลอดภัย ให้ตรวจสอบว่าการต่อสายไฟของข้ัว S1, S2 และ SIC มีความถูกต้อง และ 
Source ของอินพุทสัญญาณหยุดการทํางานเพือ่ความปลอดภ ัย เช่น โมดูล Safety relay มีการทํางานอย่างถูกต้องดูท่ีคู่มือการ 
ใช้งานฟังก์ชนัหยดุการทํางานเพ่ือความปลอดภัยสำหรับสาเหตแุละวธีิการแกไ้ข (โปรดตดิต่อตัวแทนจําหน่ายของคณุสําหรบัคูม่ือ)

• เม่ือไม่ได้ใช้ฟังก์ชันหยดุการทํางานเพื่อความปลอดภัย การลัดวงจรระหว่างข้ัว S1 และ PC และระหว่าง S2 และ PC 
ท่ีมีสายเชื่อม
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แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล

E.PBT
FR-LU08

PBT fault

E.13 Fault 13

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ีวงจรภายใน

คําอธิบาย อินเวอร์เตอร์จะถูกตัดวงจรเม่ือมีข้อผิดพลาดท ี่วงจรภายใน

การดําเนินการแก้ไข โปรดติดต่อตัวแทนจําหนา่ยของคุณ

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.OS FR-LU08 ความเร็วเกินกําหนด

ช่ือ ความเร็วเกินกําหนด

คําอธิบาย
อินเวอร์เตอรจ์ะถูกตดัวงจรเมื่อความเรว็มอเตอร์เกนิกว่า Pr.374 ระดับของการตรวจจับความเร็วเกินกําหนด ภายใตก้ารควบคมุ 
Encoder แบบป้อนกลับ การควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร ์การควบคุมแบบเวกเตอร์ และการควบคุมมอเตอร์แม่เหล็กถาวร 
ท่ีมีการควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซน็เซอร์ ฟังก ์ชันป้องกันนีไ้ม่มีอยูใ่นสถานะเร่ิมตน้

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบว่าการตัง้ค่าการทํางานของ Pr.374 ถูกต้องหรอืไม่
• ตรวจสอบว่าจํานวนพัลสข์อง Encoder ไม่มีความแตกตา่งจากจํานวนท่ีเกิดข้ึนจรงิ Pr.369 (Pr.851) จํานวนพัลส์ของ Encoder 
ที่เกิดข้ึนจริง (ภายใต้การควบคุมการป้อนกลับของ Encoder หรอืการควบคมุเวกเตอร์)

การดําเนินการแก้ไข
• กําหนด Pr.374 ให้ถูกตอ้ง
• กําหนด Pr.369 (Pr.851) ให้ถูกต้อง (ภายใต้การควบคุมการป้อนกลับของ Encoder หรอืการควบคุมเวกเตอร์)

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.OSD FR-LU08 Spd deviation fault

ช่ือ ตรวจพบค่าเบี่ยงเบนความเรว็เกินกําหนด

คําอธิบาย

• อินเวอรเ์ตอรจ์ะถูกตัดวงจรหากมีการเพิ่มหรือลดความเร็วของมอเตอร์ภายใต้อิทธิพลของโหลด เช่น ระหว่างการควบคุมแบบ 
เวกเตอร์ท่ีมีการกําหนด Pr.285 ความถี่ในการตรวจพบค่าเบ่ียงเบนความเร็วเกินกําหนด และไม่สามารถควบคุมได้ตามค่า 
คําสั่งความเร็ว

• หากมอเตอร์ถูกเรง่ความเร็วต้านคําสั่งหยุดโดยไม่ได้ตั้งใจ ฟังก์ชันตรวจสอบการลดความเร็ว (Pr.690) จะถูกเปิดใช้งานเพือ่หยดุ 
เอาท์พุทของอินเวอร์เตอร์

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบว่าคา่ Pr.285 และ Pr.853 เวลาการเบ่ียงเบนของความเร็ว ถูกต้อง
• ตรวจสอบการเปลี่ยนแปลงของโหลดอย่างกะทันหัน
• ตรวจสอบว่าจํานวนพัลสข์อง Encoder ไม่มีความแตกตา่งจากจํานวนท่ีเกิดข้ึนจรงิของ Pr.369 (Pr.851) จํานวนพลัส์ Encoder

การดําเนินการแก้ไข
• กําหนด Pr.285 และ Pr.853 ให้ถูกตอ้ง
• รักษาโหลดให้คงท่ี
• กําหนด Pr.369 (Pr.851) ให้ถูกต้อง

VectorVectorVector

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.ECT FR-LU08 Encoder signal loss

ช่ือ การตรวจพบสญัญาณขาดหาย

คําอธิบาย อินเวอร์เตอร์จะถูกตัดวงจรเม่ือสัญญาณ Encoder ถูกป ิดภายใตก้ารควบคุมทิศทาง การควบคุม Encoder แบบป้อนกลับหรือการ 
ควบคุมแบบเวกเตอร์ ฟังก์ชันป้องกันนีไ้ม่มีอยู ่ในสถานะเร่ิมตน้

จุดตรวจสอบ

• ตรวจสอบการขาดหายของสัญญาณ Encoder
• ตรวจสอบว่าข้อกําหนดเฉพาะของ Encoder ถูกต้อง
• ตรวจสอบข้ัวต่อท่ีหลุดหลวม
• ตรวจสอบว่าการตัง้ค่าสวิตช์ของอุปกรณเ์สริมที ่รองรับการควบคมุแบบเวกเตอร์ถูกต้อง
• ตรวจสอบว่ามีการจ่ายกระแสไฟฟ้าใหก้ับ Encoder หรือไม่ หรอืตรวจสอบว่าไม่มีการจ่ายไฟให้กับ Encoder หลังจากจ่ายไฟให้ 
กับอินเวอร์เตอร์หรอืไม่

• ตรวจสอบว่าแรงดันไฟฟ้าของแหล่งจ่ายไฟท่ีจ่ายให้กับ Encoder เท่ากับแรงดันไฟฟา้เอาท์พุทของ Encoder หรอืไม่

การดําเนินการแก้ไข

• แก้ไขการขาดหายของสัญญาณ
• ใช้ Encoder ท่ีตรงตามข้อกําหนดเฉพาะ
• เชื่อมต่อให้แน่น
• ตั้งค่าสวิตช์ของอุปกรณเ์สริมท่ีรองรับการควบคมุแบบเวกเตอร์ให้ถูกต้อง
• จ่ายไฟฟา้ให้กับ Encoder หรือจ่ายไฟฟ้าให้กับ Encoder ในเวลาเดียวกับท่ีจ่ายไฟฟ้าใหก้ับอินเวอร์เตอร์
หากมีการจ่ายไฟให้กับ Encoder หลังจากจ่ายให้กับอินเวอรเ์ตอร ์ให้ตรวจสอบว่ามีการส่งสัญญาณ Encoder อย่างปลอดภัย และ 
กําหนด “0 (ค่าเริ่มต้น)” ใน Pr.376 เลือกการเปิด/การปดิใชง้านการตรวจพบสัญญาณท่ีขาดหายของ Encoder เพื่อปิดใช้ 
การตรวจหาสญัญาณท่ีขาดหาย

• จ่ายแรงดันไฟฟา้ของแหล่งจ่ายไฟไปยัง Encoder เท่ากบัแรงดันไฟฟา้เอาท์พุทของ Encoder
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แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล

E.OD
FR-LU08 Position fault

ช่ือ ตําแหน่งผิดพลาดเกินกําหนด

คําอธิบาย อินเวอร์เตอร์จะถกูตดัวงจรเมือ่มคีวามแตกต่างระหว่างคําสั่งกําหนดตําแหน่งและการปอ้นกลับตําแหน่งเกนิกว่า Pr.427 ขอ้ผิดพลาด 
เน่ืองจากเกินกว่าระดับ ภายใต้การควบคุมตําแหนง่

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบว่าตําแหน่งตรวจจับทิศทางการติดตั้ง Encoder ตรงกับพารามิเตอร์หรือไม่
• ตรวจสอบว่าโหลดไม่ได้มีขนาดใหญ่
• ตรวจสอบว่าการตั้งคา่ Pr.427, Pr.369 (Pr.851) จํานวนสัญญาณพัลส์ของ Encoder ถูกต้อง

การดําเนนิการแก้ไข
• ตรวจสอบพารามิเตอร์
• ลดโหลดลง
• กําหนด Pr.427, Pr.369 (Pr.851) ให้ถูกตอ้ง

VectorVectorVector

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.MB1 to 7

 to 
FR-LU08 E.MB1 Fault to E.MB7 Fault

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ีฟงัก์ชันลําดับของเบรก

คําอธิบาย
• อนิเวอร์เตอรจ์ะถูกตัดวงจรเม่ือเกิดขอ้ผดิพลาดลําดับขึน้ระหวา่งการใช้ฟงัก์ชันลําดับของเบรก (Pr.278 ถึง Pr.285) ฟงัก์ชันป้องกันนี ้
ไม่มีอยู่ในสถานะเริ่มต้น (ฟงัก์ชันลําดับของเบรกไม่ถูกต้อง)

จุดตรวจสอบ หากสาเหตุท่ีทําให้เกิดข้อผิดพลาด

การดําเนนิการแก้ไข ตรวจสอบพารามิเตอร์ท่ีกําหนด และทําการต่อสายให้ถูกต้อง

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล

E.EP
FR-LU08 Encoder wiring

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ีเฟสของ Encoder

คําอธิบาย อินเวอร์เตอร์จะถูกตดัวงจรเม่ือคําสั่งการหมุนของอินเวอรเ์ตอรแ์ตกต่างจากทิศทางการหมุนมอเตอร์จริงท่ี Encoder ตรวจพบ 
ระหว่างการปรับอัตโนมัติแบบออฟไลน์ ฟงักช์ันปอ้งกนันี้ไม่มีอยู่ในสถานะเริ่มต้น

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบว่าสาย Encoder ต่อสายไฟผิดพลาดหรือไม่
• ตรวจสอบว่าการตั้งคา่ Pr.359 (Pr.852) ทิศทางการหมุนของ Encoder ไม่ถูกต้องหรือไม่

การดําเนนิการแก้ไข
• ทําการเชื่อมต่อและต่อสายไฟให้แน่น
• เปลี่ยนแปลงการตั้งค่า Pr.359 (Pr.852) 

VectorVectorVector

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล

E.MP
FR-LU08 —

ช่ือ ไม่ทราบตําแหน่งข้ัวแม่เหล็ก

คําอธิบาย อินเวอร์เตอร์จะถูกตดัวงจรเม่ือคําสั่งการหมุนของอินเวอรเ์ตอรแ์ตกต่างจากทิศทางการหมุนมอเตอร์จริงท่ี Encoder ตรวจพบ 
ระหว่างการปรับอัตโนมัติแบบออฟไลน์ ฟงักช์ันปอ้งกนันี้ไม่มีอยู่ในสถานะเริ่มต้น

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบว่าสาย Encoder ต่อสายไฟผิดพลาดหรือไม่
• ตรวจสอบว่าการตั้งคา่ Pr.359 ทิศทางการหมนุของ Encoder ไม่ถูกต้องหรือไม่

การดําเนนิการแก้ไข
• ทําการเชื่อมต่อและต่อสายไฟให้แน่น
• เปลี่ยนแปลงการตั้งค่า Pr.359 

VectorVectorVector

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.IAH FR-LU08 Abnormal Intnl Temp

ช่ือ อุณหภูมิภายในผิดปกติ (เฉพาะรุ่นท่ีรองรับ IP55 เท ่านั้น)

คําอธิบาย อินเวอร์เตอร์จะถูกตดัวงจรเม่ือมีอุณหภมิูภายในอินเวอร์เตอร์เท่ากับหรือสูงกว่าค่าท่ีกําหนดไว้

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบอุณหภูมิอากาศโดยรอบวา่สงูเกินไปหรือไม่
• ตรวจสอบวา่พัดลมหมุนเวยีนอากาศภายในหรือพัดลมระบายความร้อนหยดุการทํางานเน่ืองจากมีข้อผิดพลาดหรอืไม่

การดําเนนิการแก้ไข
• ติดตัง้อินเวอรเ์ตอรท่ี์เหมาะสมสําหรบัสภาพแวดล้อมการติดตั้ง (ดูท่ีคูมื่อการใช้งาน (ฮาร์ดแวร ์) ของ FR-A806)
• เปลี่ยนพัดลมหมุนเวยีนอากาศภายในหรือพัดลมระบายความรอ้น
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แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.LCI FR-LU08 Lost mA Input

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ีอินพุทกระแสไฟฟา้ 4 mA

คําอธิบาย
อินเวอร์เตอร์จะถูกตัดวงจรเม่ืออินพุทกระแสไฟฟา้แบบอนาล็อกเท่ากับ 2 mA หรือต่ํากว่าภายในระยะเวลาท่ีกําหนดไว้ใน Pr.778 
ตัวกรองการตรวจสอบอินพุท 4 mA ฟังก์ชันนีจ้ะสามารถใช้งานได้เม่ือ Pr.573 การเลือกการตรวจสอบอินพุท 4 mA = “2 
หรือ 3” ฟังก์ชันนีจ้ะไม่สามารถใช้งานได้ในสถานะเริ่มต้น

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบว่าสายไฟสําหรับอินพทุกระแสไฟฟ้าแบบอนาล็อกมีการแตกหักเสียหายหรือไม่
• ตรวจสอบว่าการตัง้ค่า Pr.778  ไม่น้อยเกินไป

การดําเนินการแก้ไข
• ตรวจสอบการตอ่สายไฟสําหรับอินพุทกระแสไฟฟา้แบบอนาล็อก
• กําหนดการตั้งคา่ Pr.778  ให้มากข้ึน

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.PCH FR-LU08 Precharge Error

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ีฟังก์ชัน Pre-charge

คําอธิบาย

• อินเวอรเ์ตอรจ์ะถูกตัดวงจรเมื่อเกินกว่าระยะเวลาของฟังก์ชัน Pre-charge Pr.764 การจํากัดระยะเวลาฟังก์ชัน Pre-charge
• อินเวอรเ์ตอรจ์ะถูกตัดวงจรเม่ือคา่ท่ีวัดได้เกินกว่า Pr.763 ระดับขดีจํากดัสงูสดุการตรวจพบของฟงัก์ชนั Pre-charge ระหว่าง 
การใช้ฟังก์ชัน Pre-charge

• ฟังก์ชันนี้จะสามารถใช้งานได้เม่ือกําหนด Pr.764 และ Pr.763 ฟังก์ชันป้องกันนี้ไม่มีอยูใ่นสถานะเร่ิมตน้

จุดตรวจสอบ

• ตรวจสอบว่าการตัง้ค่า Pr.764 ไม่สั้นเกินไป
• ตรวจสอบว่าการตัง้ค่า Pr.763 ไม่น้อยเกินไป
• ตรวจสอบว่าการตัง้ค่า Pr.127 ความถี่ของการสลับการควบคุม PID โดยอัตโนมัติ ไม่ต่ําเกินไป
• ตรวจสอบการแตกหักในการเชื่อมต่อกับปั๊ม

การดําเนินการแก้ไข

• กําหนดการตั้งคา่ Pr.764 ให้นานข้ึน
• กําหนดการตั้งคา่ Pr.763 ให้มากข้ึน
• กําหนดการตั้งคา่ Pr.127 ให้สูงข้ึน
• ตรวจสอบการเชื่อมต่อกับปั๊ม

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล E.PID FR-LU08 PID Signal Error

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ีสัญญาณ PID

คําอธิบาย

อินเวอร์เตอร์จะถูกตัดการเชื่อมต่อหากค่าท่ีว ัดได้เกินกว่าการตัง้ค่าพารามิเตอร์ขีดจํากัดส ูงสุดของ PID หรอืขีดจํากัดต่ําสุดของ 
PID หรอืคา่การเบี่ยงเบนจรงิเกินกว่าการตั้งคา่พารามิเตอรก์ารเบี่ยงเบนระหว่างการควบคุม PID
กําหนดฟังกช์ันน้ีใน Pr.131 ขีดจํากัดสูงสุดของ PID, Pr.132 ขดีจํากัดต่ําสุดของ PID, Pr.553 ขีดจํากัดการเบี่ยงเบนของ PID 
และ Pr.554 การเลือกการทํางานของสัญญาณ PID ฟงัก์ชันป้องกันนี้ไม่มีอยูใ่นสถานะเริ่มตน้

จุดตรวจสอบ
• ตรวจหาข้อผิดพลาดหรือการแตกหักของมาตรวัด
• ตรวจสอบว่ามีการตัง้คา่พารามิเตอร์ถูกต้องหรอืไม่

การดําเนินการแก้ไข
• ตรวจสอบว่ามาตรวัดไม่มีข้อผิดพลาดหรือแตกหัก
• กําหนดพารามิเตอร์อย่างถูกต้อง
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 • หากเปดิใช้งานฟังก์ชันป้องกันที่มี “Fault” ปรากฏข ึ้นเม่ือใช้ FR-PU07, “ERR” จะปรากฏขึ้นในประวัติการเต ือนของ FR-PU07
 • หากมีข้อผิดพลาดนอกเหนือจากที่กล่าวไว้ข้างต้นปรากฏข้ึน โปรดติดต่อตัวแทนจําหน่ายของคุณ

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล

E. 1 to
E. 3

 to 
FR-LU08 Fault 1 to Fault 3

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ีอุปกรณ์เสรมิ

คําอธิบาย

• อินเวอร์เตอร์จะถูกตัดวงจรเม่ือมีข้อผิดพลาดท ี่หน้าสัมผัสระหว่างอินเวอร์เตอร์ และอุปกรณ์เสรมิแบบปลั๊กอินหรือเม่ือไม่มีการ 
เชื่อมต่ออุปกรณ์เสรมิการสื่อสารเข้ากับข้ัวต ่อ 1

• สําหรบั FR-A800-GF เอาท์พุทของอินเวอร์เตอรจ์ะถูกปดิเมือ่มข้ีอผิดพลาดทีห่น้าสัมผัสของข้ัวตอ่ หรอืเกิดข้อผดิพลาดลักษณะน้ี 
ระหว่างแผงวงจรการสื่อสาร CC-Link IE Field Network และแผงวงจรควบคุมอินเวอร์เตอร์

• ปรากฏข้ึนเม่ือสวิตช์สําหรับการตั้งค่าโดยผู้ผลิตของอุปกรณ์เสริมแบบปล๊ักอินมีการเปลี่ยนแปลง

จุดตรวจสอบ

• ตรวจสอบว่าอุปกรณเ์สริมแบบปล๊ักอินถูกเสยีบเข ้าในข้ัวต่ออย่างถูกต้องหรือไม่
(1 ถึง 3 แสดงจํานวนข้ัวต่อสําหรับการเช่ือมต่ออุปกรณเ์สริม)

• สําหรับ FR-A800-GF ให้ตรวจสอบว่าแผงวงจรการสื่อสารของ CC-Link IE Field Network ตดิตั้งเข้ากับข้ัวต่อของแผงวงจร 
ควบคุมอินเวอร์เตอร์อย่างแน่นหนาหรือไม่

• ตรวจสอบว่ามีเสียงรบกวนบริเวณอินเวอรเ์ตอร์ดังเกินไปหรือไม่
• ตรวจสอบว่ามีการเชื่อมต่ออุปกรณ์เสรมิสําหรับการสื่อสารเข้ากับข้ัวต่อ 2 หรือ 3 หรือไม่

การดําเนนิการแก้ไข

• เชื่อมต่ออุปกรณ์เสรมิแบบปล๊ักอินให้แน่น
• เชื่อมต่อแผงวงจรการสือ่สาร CC-Link IE Field Network ของ FR-A800-GF ให้แน่น
• ใช้วธีิการปอ้งกนัเสยีงรบกวนหากมอุีปกรณ์ทีท่ำใหม้เีสยีงรบกวนที่เกดิจากวงจรอิเลก็ทรอนิกส ์รอบอินเวอร์เตอร์ดงัมาก
หากปัญหายงัคงอยูห่ลังจากใช้วิธีการดังกล่าวข ้างต้น โปรดติดต่อตัวแทนจําหน่าย

• เชื่อมต่ออุปกรณ์เสรมิสําหรบัการสื่อสารเข้ากับข้ัวต่อ 1
• กําหนดสวิตช์บนอุปกรณเ์สริมแบบปล๊ักอินสําหรับการตั้งค่าโดยผู้ผลิต ให้กลับไปท่ีการตั้งค่าเร ิ่มต้น (ดูท่ีคู่มือการใช้งานของ
อุปกรณเ์สริมแต่ละรายการ)

แผงควบคุมการทํางาน 
การแสดงผล

E.11
FR-LU08 Fault 11

ช่ือ ข้อผิดพลาดท่ีวงจรภายใน

คําอธิบาย

ความเร็วอาจไม่ลดลงระหว่างการทํางานท่ีความเร็วต่ําหากทิศทางการหมุนของคําสั่งความเรว็และความเร็วท่ีประเมินมีความ 
แตกต่างกนัเม่ือการหมุนมีการเปลี่ยนจากการหมุนเดินหน้าเป็นย้อนกลับ หรือจากการหมุนย้อนกลับเป็น เดินหนา้ระหว่างการ 
ควบคมุแรงบดิภายใต้การควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์ อินเวอร์เตอร์จะถูกตัดวงจรเม่ือมีการ ทํางานหนกัเกินไปเกดิข้ึน 
ระหว่างท่ีไม่มีการเปลี่ยนแปลงทิศทางการหมุน ฟ ังก์ชันป้องกันนี้ไม่สามารถใช้งานได้ในสถานะเริ่มต้น (การควบคมุ V/F) 
(ฟังก์ชันนี้จะสามารถใช้งานได้ภายใต้การควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอรเ์ท่านั้น)

จุดตรวจสอบ
• ตรวจสอบว่าทิศทางการหมุนไม่เปลี่ยนจากการหมุนเดินหน้าเป็นการหมุนย้อนกลับ (หรอืจากการหมุนย ้อนกลับเป็นการหมุน 
เดินหน้า) ระหวา่งการควบคุมแรงบิดภายใต้การควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์

การดําเนนิการแก้ไข
• ป้องกันมอเตอร์ไม่ให้เปลี่ยนทิศทางการหมุนจากการหมุนเดินหนา้เป็นการหมุนยอ้นกลับ (หรือจากย ้อนกลับเป็นเดินหน้า) 
ระหว่างการควบคุมแรงบิดภายใต้การควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซน็เซอร์

• โปรดตดิตอ่ตวัแทนจําหนา่ยของคุณ

SensorlessSensorlessSensorless
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การตรวจสอบเบ้ืองตน้เม่ือเกิดปัญหา

 • หากยงัคงไม่ทราบสาเหตุของปัญหาหลังจากที่ตรวจสอบทุกอย่างแล้ว ขอแนะนําให้กําหนดค่าตั้งต้นพารามิเตอร์ จากน้ันกําหนดคา่ 
พารามิเตอร์ที่ต้องการ และตรวจสอบใหม่อีกคร้ัง

มอเตอร์ไม่เร่ิมทํางาน

จุด
ตรวจสอบ สาเหตุที่เป็นไปได้ วิธีการแก้ไข ดูที่หน้า

วงจรหลัก

ไม่มีการใช้แรงดันไฟฟา้ของแหล่งจ่ายไฟท่ีเหมาะสม
(ไม่มีการแสดงผลของแผงควบคุมการทํางาน)

เปิดเครือ่งโมลเคสเซอรก์ิตเบรกเกอร ์(MCCB) เครือ่งป้องกันไฟรั่ว (ELB) 
หรอืแมกเนติกคอนแทคเตอร ์(MC)

—

ตรวจหาอนิพทุแรงดันไฟฟา้ลดลง เฟสทางด้านอนิพทุไม่ครบ และการตอ่สายไฟ —

หากแหลง่จา่ยไฟการควบคุมเปิดเฉพาะเม่ือใช้แหล ่งจา่ยไฟแยกตา่งหากสําหรบั 
วงจรควบคุมเท่านั้น ให้เปิดแหล่งจ่ายไฟวงจรหลัก —

มอเตอร์มีการเชื่อมตอ่ไม่ถูกต้อง

ตรวจสอบการต่อสายไฟระหว่างอินเวอร์เตอร์และมอเตอร์
หากมีการใช้งานฟังก์ชันบายพาสระบบอิเล็กทรอนิกส ์ให้ตรวจสอบการตอ่ 
สายไฟของแมกเนติกคอนแทคเตอร ์(MC) ท่ีเชื่อมต่อระหว่างอินเวอร์เตอร์ 
และมอเตอร์

—

ถอดจัมพเ์ปอรร์ะหว่าง P/+ ถึง P1 ออก
ไม่มีการเชื่อมต่อ DC reactor (FR-HEL)

ต่อจัมพ์เปอร์ระหว่าง P/+ และ P1 ให้แนน่
เม่ือใช้ DC reactor (FR-HEL) ให้ถอดจัมพ์เปอร์ระหว่าง P/+ ถึง P1 และ 
เชื่อมต่อ DC reactor
เชื่อมต่อ DC reactor ให้แนน่เม่ือจําเป็นตามขนาด

—

สัญญาณ 
อินพุท

ไม่มีการอินพทุสญัญาณเริม่ตน้

ตรวจสอบ Source คําสัง่เริม่ต้นและอินพทุสญัญาณเริ่มต้น

โหมดการทํางาน PU: /

โหมดการทํางานภายนอก: สัญญาณ STF/STR

—

มีการอินพุทสญัญาณเริ่มต้นการหมุนเดินหน้าและการ 
หมุนยอ้นกลับ (STF, STR) พร้อมกนั

เปิดเฉพาะสญัญาณการหมุนเดินหน้าและการหมุนย้อนกลับสญัญาณใด 
สญัญาณหนึ่งเท่านั้น (STF หรือ STR)
เม่ือเปิดสัญญาณ STF และ STR พร้อมกันในการตั้งคา่เร ิ่มต้น จะได้รับคํา 
สัง่หยดุการทํางาน

—

คําสัง่ความถี่เท่ากับศูนย ์(ไฟ LED ของ FWD หรือ 
REV บนแผงควบคุมการทํางานจะกะพรบิ)

ตรวจสอบ Source คําสัง่ความถี่และป้อนคําสั่งความถี่ —

สญัญาณ AU จะไม่ถูกเปดิเมือ่มีการใชข้ั้ว 4 สําหรับการ 
ตั้งความถี่ (ไฟ LED ของ FWD หรอื REV บนแผง 
ควบคุมการทํางานจะกะพรบิ)

เปิดสัญญาณ AU
การเปิดสญัญาณ AU จะเปิดใช้งานการอินพุทข้ัว 4

—

เปิดสัญญาณหยุดเอาท์พทุ (MRS) หรือสัญญาณรีเซ็ต 
(RES) (ไฟ LED ของ FWD หรือ REV บนแผงควบคุม 
การทํางานจะกะพรบิ)

ปิดสัญญาณ MRS หรือ RES
อินเวอรเ์ตอรจ์ะเริ่มทํางานดว้ยคําสัง่สตาร์ทและคําสัง่ความถ่ีทีไ่ดร้ับหลังจาก 
การปิดสญัญาณ MRS หรอื RES
ตรวจสอบให้แน่ใจว่ามีความปลอดภัยก่อนปิดการทํางาน

—

สญัญาณ CS จะปดิขณะมีการรสีตาร์ทโดยอัตโนมัตหิลัง 
จากเลือกฟงัก์ชันไฟดับชั่วขณะ (Pr.57 รีสตาร์ทเวลา 
การหมนุด้วยแรงเฉ่ือย  9999) (ไฟ LED ของ FWD 
หรือ REV บนแผงควบคมุ การทํางานจะกะพรบิ)

เปิดการรสีตาร์ทอัตโนมัติหลังจากสัญญาณไฟดับช ั่วขณะ/การสตาร์ทใหม่ 
(CS)
เม่ือกําหนดสญัญาณ CS ให้กับข้ัวอินพุท การรีสตาร ์ทโดยอัตโนมัตจิะถูก 
เปิดใช้เม่ือมีการเปิดสัญญาณ CS

—

ข้ัวต่อจัมพเ์ปอรข์อง Sink - เลือก Source ไม่ถูกตอ้ง 
(ไฟ LED ของ FWD หรือ REV บนแผงควบคุมการ 
ทํางานจะกะพริบ)

ตรวจสอบว่าข้ัวต่อจัมพเ์ปอรท่ี์สลับลอจิกควบค ุมติดตัง้อย่างถูกต้องหรือไม่
หากติดตัง้ไม่ถูกต้อง ระบบจะไม่รับรูถ้ึงสญัญาณอินพุท

—

การต่อสาย Encoder ไม่ถูกตอ้ง
(ภายใต้การควบคุมการป้อนกลับของ Encoder 
หรือการควบคุมเวกเตอร์)

ตรวจสอบการต่อสายของ Encoder —

สวิตช์อินพุทกระแสไฟฟา้/แรงดันไฟฟ้าตั้งคา่ไม่ถูกต้อง 
สําหรบัสัญญาณอินพุทแบบอนาล็อก (0 ถึง 5 V/0 ถึง 
10 V, 4 ถึง 20 mA) (ไฟ LED ของ FWD หรอื REV 
บนแผงควบคมุการทํางานจะกะพริบ)

กําหนด Pr.73 การเลือกอนิพุทแบบอนาล็อก, Pr.267 การเลือกอินพุท 
ของขั้ว 4 และสวิตช์อินพุทกระแสไฟฟ้า/แรงดันไฟฟา้ให้ถูกต้อง จากนั้น 
อินพทุสญัญาณแบบอนาล็อกตามการตั้งค่า

—

 ถูกกด

(ไฟแสดงบนแผงควบคุมการทํางานคอื (PS))

ขณะอยูใ่นโหมดการทํางานภายนอก ให้ตรวจสอบวิธีการรีสตาร์ท 

จากการหยดุอินพุท  จาก PU
30
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สัญญาณ 
อินพุท

สําหรบัอุปกรณ์รุน่ท่ีมีคอนเวอร์เตอร์แยกต่างหาก ข้ัว 
RDA และ SE ของชุดคอนเวอร์เตอร์จะไม่ถูกเชื่อมต่อ 
เข้ากับข้ัว MRS (สญัญาณ X10) และ SD (PC สําหรับ 
Source logic) ของอินเวอร์เตอร์ตามลําดับ

ตรวจสอบการต่อสาย

ดูท่ีคู่มือการ 
ใช้งาน (ฮาร์ด 
แวร์) ของ FR-
A802

การเชื่อมต่อแบบสองสายหรือสามสายไม่ถูกต้อง
ตรวจสอบการต่อสาย
ใชส้ญัญาณเริม่การทํางานแบบ Self-holding (STP (STOP)) เมือ่ใชแ้บบสามสาย —

การตั้งค่า
พารามิเตอร์

การตั้งค่า Pr.0 การเพิ่มแรงบิด  ไม่ถูกต้อง ภายใต้การ 
ควบคมุ V/F

เพิ่มการตัง้คา่ Pr.0 ครั้งละ 0.5% ขณะเฝ้าดูการหมุนของมอเตอร์
หากไม่มีความแตกต่าง ให้ลดการต้ังค่าลง

—

กําหนด Pr.78 การเลือกการป้องกันการหมุน 
ย้อนกลับ

ตรวจสอบการตั้งค่า Pr.78 
กําหนด Pr.78  เมือ่คณุตอ้งการจํากดัการหมนุของมอเตอรใ์นทศิทางเดียวเทา่น้ัน —

การต้ังค่า Pr.79 การเลือกโหมดการทํางาน ไม่ถูกต้อง เลือกโหมดการทํางานท่ีสอดคล้องกับวิธีการอินพุทของคําสั่งสตารท์และ 
คําสัง่ความถี่ —

การตั้งค่า Bias และ Gain (พารามิเตอร์การปรบัเทียบ 
C2 ถึง C7) ไม่เหมาะสม

ตรวจสอบการตั้งค่า Bias และ Gain (พารามิเตอรก์ารปรับเทียบ C2 ถงึ C7) —

การตั้งค่า Pr.13 ความถี่เริ่มต้น มีค่ามากกว่าความถี่ 
ท่ีทํางานอยู่

ตั้งค่าความถี่ในการทํางานใหสู้งกว่า Pr.13
อนิเวอรเ์ตอรจ์ะไม่เริม่ทํางานหากสัญญาณการต้ังความถ่ีนอ้ยกว่าค่าท่ีกําหนด 
ไว้ใน Pr.13

—

การตั้งค่าความถี่ของความถี่ในการทํางานต่างๆ (เช่น 
การทํางานหลายความเรว็) เท่ากับศูนย์
โดยเฉพาะอย่างยิ่ง Pr.1 ความถีสู่งสุด จะเท่ากับศูนย์

ตั้งค่าคําสัง่ความถี่ตามการทํางาน
กําหนด Pr.1 สงูกว่าความถี่จริงท่ีใช้ —

Pr.15 ความถีเ่คล่ือนที่ช้าๆ ต่ํากว่า Pr.13 ความถี่ 
เริ่มต้น สําหรับโหมดเคลื่อนท่ีช้าๆ

กําหนด Pr.15  ให้สูงกวา่ Pr.13 —

การตั้งค่า Pr.359 (Pr.852) ทิศทางการหมนุของ 
Encoder ไม่ถูกตอ้งภายใต้การควบคุม Encoder แบบ 
ป้อนกลับ หรือภายใต้การควบคุมแบบเวกเตอร์

หาก “REV” บนแผงควบคมุการทํางานติดสว่างแม้วา่จะได้รับคําสั่งการหมุน 
เดินหนา้ ให้ตั้งคา่ Pr.359 (Pr.852) = “1” —

เม่ือใช้อุปกรณ์เสรมิการควบคุมแบบเวกเตอร์ 
อุปกรณ์เสริมท่ีใช้ และการตัง้คา่พารามิเตอร์ไม่ตรงกัน

กําหนด Pr.862 การเลือกอุปกรณ์เสริม Encoder ให้ถูกต้องตามอุปกรณ์ 
เสรมิท่ีจะใช้ —

โหมดการทํางานและอุปกรณ์การเขียนไม่สอดคล้องกนั

ตรวจสอบ Pr.79 การเลือกโหมดการทํางาน, Pr.338 Source คําสั่งการ 
สื่อสาร, Pr.339 Source คําสั่งความเรว็ในการสื่อสาร, Pr.550 
การเลือก Source คําสัง่การทํางานโหมด NET และ Pr.551 การเลือก 
Source คําสั่งการทํางานโหมด PU และเลอืกโหมดการทํางานท่ีเหมาะสม 
สําหรบัวตัถุประสงค์

—

การเลือกการทํางานของสัญญาณสตาร์ทถูกตั้งค่าโดย 
Pr.250 การเลือกหยุดการทํางาน ตรวจสอบการตั้งค่า Pr.250 และการเช่ือมต่อสัญญาณ STF และ STR —

มอเตอร์จะลดความเร็วลงจนกระท่ังหยุดเม่ือมีการเลือก
ฟังก์ชันการลดความเร็วจนหยดุขณะไฟฟ้าขัดข้อง

เม่ือมีการจ่ายกระแสไฟฟา้ ตรวจสอบให้ให้แนใ่จว ่ามีความปลอดภัย และปิด 
สัญญาณสตาร์ทหนึง่ครั้ง จากนั้นเปิดสัญญาณอีกครัง้เพื่อรีสตารท์
เม่ือ Pr.261 การเลือกหยุดทํางานขณะไฟดับ = “2 หรือ 12” มอเตอร์จะ 
รีสตาร์ทโดยอัตโนมัติหลังจากมีการจ่ายกระแสไฟฟา้

—

ดําเนินการปรับอัตโนมัติ

เม่ือการปรับอัตโนมัติแบบออฟไลน์เสร็จสิน้ ให้กด  ของแผงควบคุม 
การทํางานสําหรับการทํางาน PU ในโหมดการทํางานภายนอก ใหป้ิด 
สัญญาณสตาร์ท (STF หรอื STR)
การดําเนนิการนี้จะรีเซ็ตการปรับอัตโนมัตแิบบออฟไลน์ และการแสดงผล 
การตรวจสอบบน PU จะกลับเป็นการแสดงปกติ
(การทํางานถัดไปจะไม่เริม่ตน้ หากไม่ดําเนินการข ั้นตอนนี้)

—

การรีสตาร์ทอัตโนมัติหลังจากเปิดใช้งานฟังก์ช ันไฟดับ 
ชั่วขณะหรอืฟงัก์ชันหยุดทํางานเนือ่งจากไฟดับ
(การทํางานเกนิกําลังระหว่างเฟสทางดา้นอินพุทไมค่รบ 
อาจทําให้มีแรงดันไฟฟ้าไม่เพยีงพอและอาจทําให้ตรวจ
พบไฟฟ้าขัดข้อง)

กําหนด Pr.872 การเลือกการป้องกันเฟสทางด้านอินพุทไมค่รบ = “1” 
(การป้องกันเฟสทางด้านอินพุททํางานผิดปกติ)
ปิดใช้งานการรีสตาร์ทอัตโนมัติหลังจากฟังก์ชันไฟดับชั่วขณะและฟงัก์ชัน 
หยุดทํางานขณะไฟดับ
ลดโหลดลง
เพิม่เวลาการเร่งความเรว็หากมีการเปิดใช้งานฟ ังก์ชันระหวา่งการเรง่ความเรว็

—

การทดสอบมอเตอร์ถูกเลอืกไวภ้ายใต้การควบคุมเวกเตอร ์
หรือการควบคุมมอเตอร์แม่เหล็กถาวร โดยการควบคมุ 
เวกเตอร์แบบไม่มีเซน็เซอร์

ตรวจสอบการตั้งค่า Pr.800 การเลือกวิธกีารควบคุม —

เม่ือใช้ FR-HC2, FR-CV หรือ FR-CC2 การตัง้คา่ 
อินพุทลอจิกของสญัญาณ X10 ไม่ถูกตอ้ง

กําหนด Pr.599 = “0” (ค่าเริ่มตน้สําหรบัรุ่นมาตรฐานและรุน่ท่ีรองรับ IP55) 
เพื่อใช้สญัญาณ X10 ท่ีมีข้อกําหนดอินพุทหน้าสัมผ ัส NO และ Pr.599 = “1” 
(คา่เริม่ต้นสําหรับรุ่นท่ีไม่มีคอนเวอร์เตอร์) เพื่อใช้สัญญาณ X10 ท่ีมีข้อ 
กําหนดอินพุทหน้าสัมผัส NC

—

จุด
ตรวจสอบ

สาเหตุที่เป็นไปได้ วิธีการแก้ไข ดูที่หน้า
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มอเตอร์หรือเคร่ืองจักรมีเสียงดังผิดปกติ

อินเวอร์เตอร์มีเสียงดังผิดปกติ

มอเตอร์ทําให้เกิดความร้อนผิดปกติ

โหลด
โหลดหนักมากเกินไป ลดโหลดลง —

เพลาถูกล็อค ตรวจสอบเครื่องจักร (มอเตอร์) —

จุด
ตรวจสอบ สาเหตุที่เป็นไปได้ วิธีการแก้ไข ดูที่หน้า

สัญญาณ 
อินพุท การรบกวนของ EMI เม่ือได้รับคําสั่งความถี่หรอืคําสั่ง 

แรงบิดจากอินพุทแบบอนาล็อก (ข้ัว 1, 2, 4)

ใช้วธีิการแก้ไข EMI —

การตั้งค่า 
พารามิเตอร์

เพิ่ม Pr.74 ค่าคงท่ีของเวลาตัวกรองอนิพุท หากไม่สามารถทํางานอย่าง 
ต่อเนื่องได้เพราะ EMI

—

การตั้งค่า 
พารามิเตอร์

ไม่มีเสียงความถี่ Carrier (เสียงโลหะ) เกิดข้ึน

ในการต้ังค่าเริ่มต้น Pr.240 เลือกการทํางานของ Soft-PWM  จะถูกเปิดใช้ 
งานเพื่อเปล่ียนเสียงมอเตอร์ให้อยู่ในระดับที ่ไม่ก่อให้เกิดการรบกวน ดังนั้น 
จึงไม่มีเสียงความถี่ของ Carrier (เสียงโลหะ) เกิดข้ึน
กําหนด Pr.240 = “0” เพื่อปิดใช้งานฟงักช์ันนี้

—

เสียงมอเตอร์ดังมากข้ึนเนือ่งจากการเปิดใช้งานฟังก์ชัน
การลดความถี่ของ Carrier โดยอัตโนมัติเม่ือมอเตอร์ 
ถูกขับเคลื่อนเกินกําลัง

ลดโหลดลง
ปิดฟังก์ชันการลดความถี่โดยอัตโนมัติโดยการกําหนด Pr.260 การสลับ 
ความถี ่PWM โดยอัตโนมัติ = “0”

—

มีการสั่นพ้องเกดิข้ึน (ความถี่เอาท์พทุ)
กําหนด Pr.31 ถงึ Pr.36, Pr.552 (การข้ามความถี)่
เม่ือต้องการเล่ียงการสั่นพอ้งท่ีเกิดจากความถ่ีธรรมชาติของระบบเครื่องจักร 
พารามิเตอร์เหล่านีจ้ะช่วยให้มีการข้ามความถี่เรโซแนนต์

—

มีการสั่นพ้องเกดิข้ึน (ความถี่ของ Carrier)

เปลี่ยนแปลงการต้ังคา่ Pr.72 การเลือกความถี ่PWM
การเปลี่ยนแปลงความถี่ของ Carrier ของ PWM จะส่งผลในการเลี่ยงความถี่ 
เรโซแนนต์ของระบบเครือ่งจักรหรือมอเตอร์

—

ตั้งค่าวงจรกรองสญัญาณความถี่ —

การปรับอัตโนมัติไม่ดําเนินการภายใตก้ารควบคุม 
ฟลักซแ์ม่เหล็กแบบเวกเตอร์ข้ันสงูการควบคมุเวกเตอร์
แบบไม่มีเซ็นเซอร์ หรอืการควบคมุแบบเวกเตอร์

ดําเนินการปรับอัตโนมัตแิบบออฟไลน์ —

การปรับขยายระหวา่งการควบคุม PID ไม่เพียงพอ

เพื่อรักษาระดับคา่ท่ีวัดได้ ให้เปลี่ยนแปลงช่วงควบคุมตามสัดสว่น (Pr.129) 
ใหมี้ค่ามากข้ึน เปลีย่น Integral Time (Pr.130) ใหน้านข้ึนเลก็นอ้ย และเปลีย่น 
เวลาความแตกต่าง (Pr.134) ให้สั้นลงเล็กน้อย
ตรวจสอบการปรับเทียบจุดการตั้งค่าและค่าท่ีวัดได้

—

อัตราขยายมากเกนิไปภายใต้การควบคุมเวกเตอร์แบบ 
ไมม่ีเซ็นเซอร ์การควบคมุแบบเวกเตอร ์หรือการควบคมุ 
มอเตอร์แม่เหล็กถาวรท่ีมีการควบคุมเวกเตอร์แบบไม่  
มีเซ็นเซอร์

ระหว่างการควบคุมความเร็ว ให้ตรวจสอบการตั้งค่า Pr.820 อัตราขยาย P 
ของการควบคุมความเร็ว 2

—

ระหว่างการควบคุมแรงบิด ใหต้รวจสอบการตั้งค่า Pr.824 อัตราขยาย P 
ของการควบคุมแรงบิด 2

—

อ่ืนๆ
การหลุดหลวมทางกลไก ปรับตั้งเครื่องจักร/อุปกรณ์เพือ่ไม่ให้มีการหลุดหลวมทางกลไก —

ติดต่อผู้ผลิตมอเตอร์

มอเตอร์ การทํางานท่ีมีเฟสทางด้านเอาท์พุทไม่ครบ ตรวจสอบการต่อสายไฟมอเตอร์ —

จุด
ตรวจสอบ

สาเหตุที่เป็นไปได้ วิธีการแก้ไข ดูที่หน้า

พัดลม
มีการติดตัง้ฝาครอบพัดลมไม่ถูกต้อง 
เม่ือเปล่ียนพดัลมระบายความร้อน

ตดิตัง้ฝาครอบพัดลมให้ถูกตอ้ง —

จุด
ตรวจสอบ

สาเหตุที่เป็นไปได้ วิธีการแก้ไข ดูที่หน้า

มอเตอร์
พัดลมมอเตอร์ไม่ทํางาน
(มีฝุ่นสะสม)

ทําความสะอาดมอเตอร์พัดลม
ปรับปรุงสภาพแวดล้อมให้ดีข้ึน

—

ฉนวนระหว่างเฟสของมอเตอร์ไม่เพียงพอ ตรวจสอบฉนวนของมอเตอร์ —

จุด
ตรวจสอบ

สาเหตุที่เป็นไปได้ วิธีการแก้ไข ดูที่หน้า
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การหมุนของมอเตอร์ในทิศทางตรงข้าม

ความเร็วมคีวามแตกต่างจากค่าท่ีต้ังไว้อย่างมาก

วงจรหลัก
แรงดันไฟฟา้เอาท์พุทของอินเวอร์เตอร์ (U, V, W) 
ไม่สมดุล

ตรวจสอบแรงดันไฟฟา้เอาท์พุทของอินเวอร์เตอร์
ตรวจสอบฉนวนของมอเตอร์

—

การตั้งค่า 
พารามิเตอร์

การตั้งค่า Pr.71 ใช้มอเตอร์ ไม่ถูกต้อง ตรวจสอบการตั้งค่า Pr.71 ใช้มอเตอร์ —

— กระแสไฟฟ้าของมอเตอร์มีระดับสูง ดูท่ี “กระแสไฟฟ้าของมอเตอร์มากเกินไป” 53

จุด
ตรวจสอบ สาเหตุที่เป็นไปได้ วิธีการแก้ไข ดูที่หน้า

วงจรหลัก ลําดับเฟสของข้ัวเอาท์พุท U, V และ W ไม่ถูกต้อง
เชื่อมต่อลําดับเฟสของสายด้านเอาท์พทุ 
(ข้ัว U, V, W) เข้ากับมอเตอร์ให้ถูกตอ้ง

—

สัญญาณ 
อินพุท

สญัญาณเริ่มตน้ (การหมนุเดินหน้า การหมุนยอ้นกล ับ) 
มีการเชื่อมต่อไม่เหมาะสม

ตรวจสอบการต่อสาย 
(STF: การหมุนเดินหน้า, STR: การหมุนย้อนกลับ)

—

ข้ัวของคําสั่งความถี่เป็นค่าลบในระหวา่งการตั้งค่าการ
ทํางานของข้ัวท่ีผัน กลับได้โดย Pr.73 การเลือก 
อินพุทแบบอนาล็อก 

ตรวจสอบข้ัวของคําสั่งความถี่ —

สัญญาณ 
อินพุท คําสัง่แรงบิดเป็นค่าลบระหว่างการควบคุมแรงบิด 

ภายใตก้ารควบคุมแบบเวกเตอร์
ตรวจสอบค่าของคําสัง่แรงบดิ —

การตั้งค่า 
พารามิเตอร์

จุด
ตรวจสอบ สาเหตุที่เป็นไปได้ วิธีการแก้ไข ดูที่หน้า

สัญญาณ
อินพุท

สัญญาณการตั้งความถี่มีการอินพทุไม่ถูกต้อง วัดระดับสัญญาณอินพุท —

สายสญัญาณอินพุทได้รบัผลกระทบจาก EMI ภายนอก
ใช้วธีิการแก้ไข EMI เช่น การใช้สายไฟหุ้มฉนวนสําหรับสายสญัญาณ 
อินพทุ

—

การตั้งค่า 
พารามิเตอร์

การตั้งค่า Pr.1 ความถี่สูงสุด, Pr.2 ความถีตํ่่าสุด, 
Pr.18 ความถี่สูงสุดที่ความเร็วสูง และพารามิเตอร ์
การปรับเทียบ C2 ถงึ C7 ไม่เหมาะสม

ตรวจสอบการตั้งค่า Pr.1, Pr.2 และ Pr.18 —

ตรวจสอบการตั้งค่าพารามิเตอรก์ารปรับเทียบ C2 ถงึ C7 —

Pr.31 ถงึ Pr.36, Pr.552 (การข้ามความถี)่ 
การตั้งค่าไม่เหมาะสม

จํากัดช่วงการข้ามความถี่ให้แคบลง —

โหลด

ฟังก์ชัน Stall prevention (การจํากัดแรงบดิ) 
มีการเปิดใช้งานเนือ่งจากโหลดหนักมาก

ลดน้ําหนักโหลดลง —

การตั้งค่า 
พารามิเตอร์

กําหนด Pr.22 ระดับการทํางานของ Stall prevention (ระดับการจํากัด 
แรงบิด) ใหสู้งข้ึนตามโหลด (หากมีการกําหนด Pr.22 ท่ีสูงมากเกินไป 
การตดัวงจรจากกระแสไฟฟ้าเกิน (E.OC[]) มีแนวโน้มท่ีจะเกดิข้ึน)

—

มอเตอร์ ตรวจสอบขนาดของอินเวอรเ์ตอรแ์ละมอเตอร์ —

จุด
ตรวจสอบ

สาเหตุที่เป็นไปได้ วิธีการแก้ไข ดูที่หน้า
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การเร่งความเร็ว/การลดความเร็วไม่ราบรื่น

มีความเร็วท่ีแตกต่างกันระหว่างการทํางาน
ภายใต้การควบคุมฟลกัซแ์ม่เหลก็แบบเวกเตอร์ข้ันสูง การควบคมุเวกเตอร์แบบไม่มีเซน็เซอร์ การควบคมุเวกเตอร์ และการควบคมุ Encoder แบบป้อนกลบั 
ความถ่ีเอาท์พุทจะแตกต่างกันระหว่าง 0 ถึง 2 Hz เน่ืองจากความผันผวนของโหลด ลกัษณะดังกลา่วเปน็การทํางานตามปกติและไม่ใช่ข้อผิดพลาด

จุด
ตรวจสอบ

สาเหตุที่เป็นไปได้ วิธีการแก้ไข ดูที่หน้า

การตั้งค่า 
พารามิเตอร์

เวลาในการเร่งความเร็ว/การลดความเร็วสั้นเกินไป เพิ่มเวลาในการเร่งความเรว็/การลดความเร็ว —

การตั้งค่าการเพิม่แรงบดิ (Pr.0, Pr.46, Pr.112) 
ไม่เหมาะสมภายใต้การควบคมุ V/F ดังนั้นฟังก์ชัน Stall 
prevention จะถูกเปิดใช้งาน

เพิ่ม/ลดการต้ังคา่ Pr.0 การเพิ่มแรงบิด ครั้งละ 0.5% เพื่อไม่ใหมี้ Stall 
prevention เกดิข้ึน

—

ความถี่มาตรฐานไม่ตรงกับคณุสมบตัิของมอเตอร์
ภายใตก้ารควบคมุ V/F ให้กําหนด Pr.3 ความถ่ีมาตรฐาน, Pr.47 V/F ตัวท่ีสอง 
(ความถีม่าตรฐาน) และ Pr.113 V/F แบบสามเฟส (ความถีม่าตรฐาน)

—

ภายใต้การควบคุมแบบเวกเตอร ์ใหกํ้าหนด Pr.84 ความถีม่อเตอรท์ีกํ่าหนด —

การดําเนินการเพื่อเลี่ยงพลังงานไหลย้อนกลับ
หากความถ่ีไม่เสถียรในระหวา่งการดําเนนิการเพ่ือเลีย่งพลงังานไหลย้อนกลับใหล้ด 
การต้ังค่า Pr.886 อตัราขยายแรงดันไฟฟา้สําหรับเล่ียงพลังงานไหลย้อนกลับ

—

โหลด

ฟังก์ชัน Stall prevention (การจํากดัแรงบิด) 
มีการเปิดใช้งานเนือ่งจากโหลดหนักมาก

ลดน้ําหนกัโหลดลง —

การตั้งค่า 
พารามิเตอร์

กําหนด Pr.22 ระดบัการทํางานของ Stall prevention (ระดบัการจํากดัแรง 
บดิ) ให้สงูขึน้ตามโหลด (หากมกีารกําหนด Pr.22 ทีส่งูมากเกนิไป การตดัวงจร 
จากกระแสไฟฟา้เกนิ (E.OC[]) มแีนวโน้มทีจ่ะเกดิขึน้)

—

มอเตอร์ ตรวจสอบขนาดของอินเวอร์เตอร์และมอเตอร์ —

จุด
ตรวจสอบ สาเหตุที่เป็นไปได้ วิธีการแก้ไข ดูที่หน้า

โหลด โหลดมีความแตกต่างกนัระหว่างการทํางาน
เลือกการควบคมุฟลักซ์แมเ่หล็กแบบเวกเตอรข์ัน้สงู การควบคมุเวกเตอรแ์บบไม ่
มเีซ็นเซอร ์การควบคุมแบบเวกเตอร ์หรอืการควบค ุม Encoder แบบปอ้นกลับ

—

สัญญาณ 
อินพุท

สัญญาณการตั้งความถี่แตกต่างกัน ตรวจสอบสัญญาณการตั้งความถี่ —

สัญญาณการตั้งความถี่ได้รบัผลกระทบจาก EMI
กําหนดตัวกรองไปยงัข้ัวอินพุทแบบอนาล็อกโดยใช้ Pr.74 ค่าคงที่ของ 
เวลาตัวกรองอินพุท, Pr.822 ตัวกรองการต้ังค่าความเรว็ 1

—

ใช้วธีิการแก้ไข EMI เช่น การใช้สายไฟหุม้ฉนวนสําหรบัสายสญัญาณอินพุท —

การทํางานผิดพลาดเกิดจากมีกระแสไฟฟ้าท่ีไม่ต้องการ
เม่ือเชื่อมต่อชุดเอาท์พุททรานซสิเตอร์

ใช้ข้ัว PC (ข้ัว SD เม่ือใช้ Source logic) เป็นข้ัวร่วมเพื่อป้องกันการทํางาน 
ผิดพลาดท่ีเกิดจากกระแสไฟฟ้าท่ีไม่ต้องการ

—

สัญญาณคําสั่งหลายความเรว็มีการแชตเตอริ่ง ใช้วธีิการแก้ไขเพื่อยับยั้งการแชตเตอริ่ง —

สัญญาณป้อนกลับจาก Encoder ได้รับผลกระทบจาก 
EMI

วางสาย Encoder ให้ห่างจากแหล่งกําเนิด EMI เช่น วงจรหลักและแรงดัน 
ไฟฟ้าของแหล่งจ่ายไฟ
ต่อสายดิน (กราวด์) ฉนวนของสาย Encoder เข้ากับผนังโดยใช้คลิปโลหะ 
รูปตวั P หรือรูปตวั U

—

การตั้งค่า 
พารามิเตอร์

แรงดันไฟฟ้าของแหลง่จ่ายไฟมีความผนัผวนมากเกนิไป
ภายใต้การควบคุม V/F ให้เปลี่ยนแปลงการต้ังค่า Pr.19 ความถีม่าตรฐาน 
ของแรงดันไฟฟ้า (ประมาณ 3%)

—

Pr.80 ขนาดมอเตอร์ และ Pr.81 จํานวนขัว้ของมอเตอร์ 
ไม่เหมาะกับขนาดมอเตอร์ภายใต้การควบคุมฟลักซแ์ม่เหลก็ 
ขัน้สงูแบบเวกเตอร ์การควบคมุเวกเตอรแ์บบไม่มเีซ็นเตอร ์
การควบคมุแบบเวกเตอร ์หรอืการควบคมุมอเตอรแ์มเ่หล็ก 
ถาวรโดยการควบคมุเวกเตอรแ์บบไมม่เีซ็นเซอร์

ตรวจสอบการตั้งค่า Pr.80 และ Pr.81 —

ความยาวในการตอ่สายเกินกว่า 30 เมตรเม่ือเลือกการ  
ควบคมุฟลักซ์แมเ่หล็กขัน้สงูแบบเวกเตอร ์การควบคมุ 
เวกเตอรแ์บบไมม่เีซ็นเซอร ์การควบคุมแบบเวกเตอร ์หรอื 
การควบคมุมอเตอรแ์มเ่หล็กถาวรโดยการควบคมุเวกเตอร ์
แบบไม่มเีซ็นเซอร์

ดําเนินการปรับอัตโนมัตแิบบออฟไลน์ —

ภายใตก้ารควบคมุ V/F การต่อสายยาวเกนิไป และจะมี 
แรงดันไฟฟ้าลดลงเกิดข้ึน

ในช่วงความเร็วต่ํา ให้กําหนด 0.5% ใน Pr.0 การเพิ่มแรงบิด —

เปลี่ยนวิธีการควบคมุเป็นการควบคุมฟลักซแ์ม่เหล็กข้ันสงูแบบเวกเตอร์ 
หรือการควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์

—
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โหมดการทํางานมีการเปล่ียนแปลงไม่ถูกต้อง

การแสดงผลของแผงควบคุมการทํางาน (FR-DU08) ไม่ทํางาน

กระแสไฟฟ้าของมอเตอร์มากเกินไป

การตั้งค่า 
พารามิเตอร์

เกิดการทํางานท่ีผิดปกติจากการสั่นสะเทือน ตัวอย่าง 
เช่น เม่ือความแข็งแรงของโครงสรา้งท่ีด้านโหลดไม่ 
เพียงพอ

ปิดการใช้งานฟงัก์ชันการควบคุมอัตโนมัติ เช่น การประหยดัพลังงาน การ 
จํากัดกระแสไฟฟา้ท่ีตอบสนองอย่างรวดเร็ว การจําก ัดแรงบดิ ฟังก์ชันการ 
เล่ียงพลังงานไหลย้อนกลับ การควบคมุฟลักซ์แม่เหล็กข้ันสูงแบบเวกเตอร์ 
การควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มีเซน็เซอร ์การควบคุมแบบเวกเตอร ์การควบคุม 
Encoder แบบป้อนกลับ การควบคุมการตกของกําลังไฟ ฟงัก์ชัน Stall 
prevention การปรับอัตโนมัติทางออนไลน์ วงจรกรองสญัญาณความถี่และ 
การควบคุมทิศทาง
ภายใตก้ารควบคมุ PID กําหนดค่าท่ีนอ้ยลงให้กับ Pr.129 แถบเชิงสัดส่วน 
ของ PID และ Pr.130 PID integral time
ปรับเพือ่ลดอัตราขยายการควบคุมและเพิม่ระดับความปลอดภัย

—

เปลี่ยนแปลงการต้ังค่า Pr.72 การเลือกความถี ่PWM —

จุด
ตรวจสอบ สาเหตุที่เป็นไปได้ วิธีการแก้ไข ดูที่หน้า

สัญญาณ 
อินพุท

เปิดสัญญาณเริม่ตน้ (STF หรือ STR)
ตรวจสอบว่าสัญญาณ STF และ STR ถูกปิดอยูห่รือไม่
ไม่สามารถเปล่ียนแปลงโหมดการทํางานได้ เม่ือมีการเปิดสญัญาณ STF 
หรือ STR

—

การตั้งค่า 
พารามิเตอร์

การตั้งค่า Pr.79 เลือกโหมดการทํางาน ไม่เหมาะสม

เม่ือกําหนด Pr.79 เป็น “0 (คา่เริม่ต้น)” โหมดการทํางานจะอยู่ในโหมดการ 
ทํางานภายนอกขณะเปิดแหล่งจ่ายไฟ เพื่อสลับโหมดการทํางาน PU ให้กด 

 บนแผงควบคุมการทํางาน (กด  บนชุดพารามิเตอร์ (FR-

PU07)) ในการต้ังคา่อืน่ๆ (1 ถงึ 4, 6, 7) โหมดการทํางานจะถกูตัง้คา่ตามลําดับ

—

โหมดการทํางานและอุปกรณ์การเขียนไม่สอดคล้องกนั

ตรวจสอบ Pr.79 การเลือกโหมดการทํางาน, Pr.338 Source คําสัง่การสื่อสาร, 
Pr.339 Source คําส่ังความเร็วในการส่ือสาร, Pr.550 การเลือก Source 
คําสัง่การทํางานโหมด NET และ Pr.551 การเลอืก Source คําสัง่การทํางาน 
โหมด PU และเลือกโหมดการทํางานท่ีเหมาะสมสําหรับวตัถุประสงค์

—

จุด
ตรวจสอบ

สาเหตุที่เป็นไปได้ วิธีการแก้ไข ดูที่หน้า

วงจรหลัก
ไม่มีการอินพทุกําลังไฟ อินพทุกําลังไฟ —วงจร 

ควบคุม

ฝาครอบ 
ด้านหน้า

แผงควบคุมการทํางานมีการเชื่อมต่อกับอินเวอร์เตอร์ 
อย่างไม่ถูกต้อง

ตรวจสอบว่าติดตั้งฝาครอบด้านหน้าของอินเวอร์ตอร์แน่นหนาหรือไม่ —

จุด
ตรวจสอบ สาเหตุที่เป็นไปได้ วิธีการแก้ไข ดูที่หน้า

การตั้งค่า 
พารามิเตอร์

การตั้งค่าการเพิม่แรงบิด (Pr.0, Pr.46, Pr.112) ไม่ 
เหมาะสมภายใต้การควบคุม V/F ดังนัน้ฟังก์ชัน Stall 
prevention จะถูกเปิดใช้งาน

เพิ่ม/ลดการต้ังค่า Pr.0 การเพิ่มแรงบิด ครั้งละ 0.5% เพื่อไม่ให้มี Stall 
prevention เกิดข้ึน

—

รูปแบบ V/F ไม่เหมาะสมเม่ือมีการควบคุม V/F
(Pr.3, Pr.14, Pr.19)

ตั้งความถี่ท่ีกําหนดของมอเตอร์เป็น Pr.3 ความถี่มาตรฐาน
ใช้ Pr.19 ความถี่มาตรฐานของแรงดันไฟฟ้า เพือ่กําหนดแรงดันไฟฟ้า 
มาตรฐาน (เช่น แรงดันไฟฟา้ของมอเตอร์ท่ีกําหนด)

—

เปลี่ยนแปลง Pr.14 การเลือกรูปแบบโหลด ตามคุณสมบตัิโหลด —

ฟังก์ชัน Stall prevention (จํากัดแรงบิด) มีการเปิดใช้ 
งานเนื่องจากโหลดหนกัมาก

ลดน้ําหนกัโหลดลง —

กําหนด Pr.22 ระดับการทํางานของ Stall prevention (ระดับการจํากัด 
แรงบิด)  ให้สูงข้ึนตามโหลด (หากมีการกําหนด Pr.22 ท่ีสงูมากเกินไป  
การตัดวงจรจากกระแสไฟฟ้าเกิน (E.OC[]) มีแนวโน้มท่ีจะเกิดข้ึน)

—

ตรวจสอบขนาดของอินเวอรเ์ตอร์และมอเตอร์ —

จุด
ตรวจสอบ

สาเหตุที่เป็นไปได้ วิธีการแก้ไข ดูที่หน้า
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ไม่สามารถเร่งความเร็วได้

การตั้งค่า 
พารามิเตอร์

การปรับอัตโนมัติไม่ดําเนินการภายใตก้ารควบคุม 
ฟลักซแ์ม่เหล็กแบบเวกเตอร์ข้ันสงู การควบคมุเวกเตอร์ 
แบบไม่มีเซ็นเซอร์ หรอืการควบคมุเวกเตอร์

ดําเนินการปรับอัตโนมัตแิบบออฟไลน์ —

เม่ือเลือกการควบคุมมอเตอร์แม่เหล็กถาวรโดยการ 
ควบคมุเวกเตอร์แบบไม่มีเซน็เซอร์สําหรับมอเตอร ์ IPM 
ท่ีไม่ใช่ MM-CF และไม่มีการปรับอัตโนมัติแบบออฟไลน์

ดําเนินการปรับอัตโนมัตแิบบออฟไลน์สําหรับมอเตอร ์IPM —

จุด
ตรวจสอบ สาเหตุที่เป็นไปได้ วิธีการแก้ไข ดูที่หน้า

สัญญาณ 
อินพุท

คําสั่งเริม่ต้นและคําสัง่ความถี่กําลังแชตเตอริ่ง ตรวจสอบว่าคําสั่งเริม่ตน้และคําสัง่ความถี่ถูกต้องหรือไม่ —

การต่อสายท่ีใช้สําหรับคําสั่งความถี่แบบอนาล็อก 
ยาวเกินไป และทําให้แรงดันไฟฟ้า (กระแสไฟฟ้า) ตกลง

ทําการปรับเทียบ Bias/Gain ของอินพทุแบบอนาล็อก —

สายสญัญาณอินพุทได้รบัผลกระทบจาก EMI ภายนอก ใช้วธีิการแก้ไข EMI เช่น การใช้สายไฟหุม้ฉนวนสําหรบัสายสญัญาณอินพุท —

การตั้งค่า 
พารามิเตอร์

การตั้งค่า Pr.1 ความถี่สูงสุด, Pr.2 ความถีตํ่่าสุด, 
Pr.18 ความถีสู่งสุดที่ความเร็วสูง และพารามิเตอร์ 
การปรับเทียบ C2 ถงึ C7 ไม่เหมาะสม

ตรวจสอบการตั้งค่า Pr.1 และ Pr.2 และกําหนด Pr.18 —

ตรวจสอบการตั้งค่าพารามิเตอร์การปรับเทียบ C2 ถึง C7 —

ไม่ได้ตัง้คา่อินพทุแรงดันไฟฟา้สูงสุด (กระแสไฟฟ้า) 
ระหว่างการทํางานภายนอก (Pr.125, Pr.126, Pr.18)

ตรวจสอบการตั้งค่า Pr.125 ความถี่ขยายของการต้ังค่าความถีข้ั่ว 2 และ 
Pr.126 ความถีข่ยายของการต้ังค่าความถี่ข้ัว 4
หากต้องการให้ทํางานท่ี 120 Hz หรือสูงกวา่ ใหต้ั้งค ่า Pr.18 ความถีสู่งสุด 
ที่ความเร็วสูง

—

การตั้งค่าการเพิม่แรงบดิ (Pr.0, Pr.46, Pr.112) ไม่ 
เหมาะสมภายใต้การควบคุม V/F ดังนั้นฟงักช์ัน Stall 
prevention จะถูกเปิดใช้งาน

เพิ่ม/ลดการต้ังคา่ Pr.0 การเพิ่มแรงบิด ครั้งละ 0.5% เพื่อไม่ใหมี้ Stall 
prevention เกดิข้ึน

—

รูปแบบ V/F ไม่เหมาะสมเม่ือมีการควบคุม V/F
(Pr.3, Pr.14, Pr.19)

ตั้งความถี่ท่ีกําหนดของมอเตอร์เป็น Pr.3 ความถี่มาตรฐาน
ใช้ Pr.19 ความถีม่าตรฐานของแรงดันไฟฟา้ เพื่อกําหนดแรงดันไฟฟ้า 
มาตรฐาน (เช่น แรงดันไฟฟ้าของมอเตอร์ท่ีกําหนด)

—

เปลี่ยนแปลง Pr.14 การเลือกรูปแบบโหลด ตามลักษณะโหลด —

ฟังก์ชัน Stall prevention (การจํากดัแรงบิด) 
มีการเปิดใช้งานเนือ่งจากโหลดหนักมาก

ลดน้ําหนกัโหลดลง —

กําหนด Pr.22 ระดับการทํางานของ Stall prevention (ระดับการจํากัด 
แรงบิด) ให้สงูข้ึนตามโหลด (หากมีการกําหนด Pr.22 ท่ีสูงมากเกินไป 
การตัดวงจรจากกระแสไฟฟ้าเกิน (E.OC[]) มีแนวโน้มท่ีจะเกิดข้ึน)

—

ตรวจสอบขนาดของอินเวอร์เตอร์และมอเตอร์ —

การปรับอัตโนมัติไม่ดําเนินการภายใตก้ารควบคุม 
ฟลักซแ์ม่เหล็กแบบเวกเตอร์ข้ันสงู การควบคมุเวกเตอร์ 
แบบไม่มีเซ็นเซอร์หรือการควบคุมแบบเวกเตอร์

ดําเนินการปรับอัตโนมัตแิบบออฟไลน์ —

การตั้งค่าอินพทุ Pulse train ไม่เหมาะสม

ตรวจสอบข้อกําหนดเฉพาะของเครื่องกําเนิดสัญญาณพ ัลส ์(เอาท์พทุแบบ 
Open collector หรือเอาท์พุทแบบ Complementary) และตรวจสอบการ 
ปรับตั้ง Pulse train และความถี่ (Pr.385 ความถีส่ําหรับพัลส์อินพุท 
เท่ากับศูนย์ และ Pr.386 ความถี่สําหรับพัลส์อนิพทุส ูงสุด)

—

ระหว่างการควบคมุ PID ความถี่เอาท์พุทจะถูกควบคมุโดยอัตโนมัติเพื่อใหค้่าท่ีวัดได้ = จุดตั้งค่า —

วงจรหลัก
ตัวต้านทานเบรกถูกเชื่อมต่อระหวา่งข้ัว P/+ และ P1 
หรือระหว่าง P1 และ PR อยา่งไม่ถูกต้อง

เชื่อมต่อกบัตัวต้านทานเบรกซึ่งเป็นอุปกรณ์เสรมิ (FR-ABR) ระหว่างข้ัว   
P/+ กับ PR

—

จุด
ตรวจสอบ

สาเหตุที่เป็นไปได้ วิธีการแก้ไข ดูที่หน้า
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การตรวจสอบเบื้องต้นเมื่อเกิดปัญหา
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ไม่สามารถบนัทึกการตั้งค่าพารามิเตอร์

ไฟสถานะเปิด-ปิดไม่ติดสว่าง

จุด
ตรวจสอบ สาเหตุที่เป็นไปได้ วิธีการแก้ไข ดูที่หน้า

สัญญาณ
 อินพุท

กําลังดําเนินการอยู่ (เปิดสัญญาณ STF หรือ STR)
หยุดการทํางาน
เม่ือ Pr.77 การเลือกการเขียนพารามิเตอร์ = “0” (คา่เริม่ต้น) การเขียนจะ 
ถูกเปิดใช้งานระหว่างท่ีหยุดการทํางานเท่านั้น

—

การตั้งค่า 
พารามิเตอร์

คุณกําลังพยายามตั้งค่าพารามิเตอร์ในโหมดการทํางาน
ภายนอก

เลือกโหมดการทํางาน PU
หรือกําหนด Pr.77 เลือกการเขียนพารามเิตอร์ = “2” เพือ่เปิดใช้งานการ 
เขียนพารามิเตอร์โดยไม่สนใจโหมดการทํางาน

—

พารามิเตอร์ถูกปิดใช้งานโดยการตั้งค่า Pr.77 การ 
เลือกการเขียนพารามิเตอร์ 

ตรวจสอบการตั้งค่า Pr.77 —

มีการเปิดใช้งานการล็อคปุ่มโดยการต้ังคา่ Pr.161 การ 
ต้ังค่าความถี่/การเลือกการล็อคปุ่ม 

ตรวจสอบการตั้งค่า Pr.161 —

โหมดการทํางานและอุปกรณ์การเขียนไม่สอดคล้องกนั
ตรวจสอบ Pr.79, Pr.338, Pr.339, Pr.550  และ Pr.551 และเลือกโหมดการ 
ทํางานท่ีเหมาะสมสําหรับวัตถุประสงค์

—

มีความพยายามท่ีจะกําหนด Pr.72 PWM การเลือก 
ความถี ่เท่ากับ “25” หรือพยายามควบคุมมอเตอร์    
แม่เหล็กถาวรที่มีการควบคุมเวกเตอร์แบบไม่มี 
เซ็นเซอร ์ขณะท่ี Pr.72 = “25”

ไม่สามารถกําหนด Pr.72 = “25” ภายใต้การควบคมุมอเตอร์แม่เหล็กถาวร 
ท่ีมีการควบคมุเวกเตอร์แบบไม่มีเซ็นเซอร์ (ไม่สามารถใช้ตวักรองคล่ืนแบบ 
ไซน์เวฟ (MT-BSL/BSC) ภายใต้การควบคุมมอเตอร์แม่เหล็กถาวรโดยการ 
ควบคมุเวกเตอร์แบบไม่มีเซน็เซอร์)

—

จุด
ตรวจสอบ สาเหตุที่เป็นไปได้ วิธีการแก้ไข ดูที่หน้า

วงจรหลัก
การต่อสายหรอืการตดิตั้งไม่เหมาะสม

ตรวจสอบการต่อสายและการตดิตัง้
ไฟแสดงสถานะเปิด-ปิดติดสว่างเม่ือมีการจ่ายกําล ังไฟไปยงัวงจรควบคมุ 
(R1/L11, S1/L21)

—วงจร 
ควบคุม
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